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In diesem Manual sind die Funktionen und deren Parametrierung der Automatiken KEA 101 — 102 und
KEA 111 — 112 beschrieben. Es sind hier alle méglichen Funktionen der Automatiken beschrieben. Deshalb
ist zu beachten, dass einige dieser Funktionen bei der vorliegenden Automatik nicht implementiert sind. Aus
dem zu den Geriten gehdrigen Servicemanual geht hervor, welche Funktionen realisiert sind. Das Parame-
trierprogramm PARAWIN und das Display zeigen ebenfalls nur die tatsdchlich vorhandenen Parameter.

Wichtig:

Falls der Datensatz einer KEA mit einem Softwarestand vor dem 28.02.2006 in eine mit einem Software-
stand nach dem 28.02.2006 oder umgekehrt geladen wurde, muss die Versorgungsspannung der Automatik
fiir ca. 30 Sekunden abgeschaltet werden, damit die Parameter iibernommen werden.

Da die Automatikreihen stéindig erweitert werden, benutzen Sie immer nur die aktuelle Version des ParaWin.
Sie finden das Update unter http://www.kuhse.de/ und dann weiter unter SERVICE und DOWNLOAD.

ANDERUNGSHISTORIE
Erstellt Anderung Ausgabe | Erstellt Anderung Ausgabe
04/2005 Erstausgabe 05-07-25
05-08-26 Um Drehzahlregler erweitert 05-09-07
05-11-30 Cos phi Regler, Parametrieranleitung | 05-12-07
06-03-07 CAN Bus 06-03-07
06.03.22 Drehzahlregler Signalrichtung 06.03.22

Technische Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten.
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PA100V00-D FUNKTIONEN UND PARAMETRIERUNG KEA 101 — 112 06-03-22

DIREKTE EINGABE UBER DISPLAY UND TASTEN

Die Auswahl eines Parameters oder eines Wertes erfolgt wie das Lesen eines Buches. Die verschiedenen

Gruppen sind wie 'Seiten' abgelegt. Die Gruppen werden mit den Cursortasten [—] und [«] vorwérts bzw.

rickwirts geblittert. Innerhalb einer Gruppe werden sie wie ,Zeilen’ eines Textes von oben nach unten

gelesen. Die Auswahl der Zeile erfolgt durch die Cursortasten [|] (nach unten) und [1] (nach oben). Wenn
das 'Seitenende' erreicht ist, wird wieder von oben bzw. unten angefangen.

Um einen Parameter zu dndern, ist zunichst die giiltige IDENT-Nummer einzugeben. Das Andern eines

Parameters der Gruppe 0, -ALLGEMEINE PARAMETER-, kann ohne Eingabe der giiltigen IDENT-Nummer

erfolgen. Die Funktion '"PARAMETER ZEIGEN' (siche weiter unten) muss auf [+] gesetzt sein. Die Eingabe der

IDENT-NUMMER und eine Anderung eines Parameters erfolgt wie nachstehend beschrieben.

1. Anwabhl der Gruppe des gewiinschten Parameters mit den Tasten [«—] und [—].

2. Mit den Tasten [1] bzw. [|] wird die Anzeige mit dem gewliinschten Parameter angewahlt. Angezeigt
werden maximal zwei Parameter.

3. Tasten OFF und LED TEST (Funktion PARA EIN bzw. PARA AUS) gleichzeitig driicken. Der Parametrier-
modus ist eingeleitet, ersichtlich durch den massiven Cursor [l]. Eine Umwahl der Gruppe oder der an-
zeigten Parameter ist nicht mehr moglich.

4. Mit den Tasten [1] bzw. [|] wird der gewlinschte Parameter ausgewéhlt.

. Durch gleichzeitiges Driicken von OFF und ALARM OFF (Funktion ENTER) wird die angezeigte Zeile
festgelegt, ersichtlich an der Cursorform, der jetzt durch einen Unterstrich (z.B. 195) die zu &ndernde
Stelle des Parameters anzeigt. Ein Umwahlen der Zeile ist nicht mehr moglich.

6. Mit den Cursortasten [«] und [—] wird die zu &dndernde Stelle des Parameters ausgewéhlt, mit den
Tasten [1] und [|] wird ein numerischer Parameter um 1 erhoht bzw. verringert. Ein Parameter, der durch
einen Buchstaben angezeigt wird (Vorzeichen, Kodierung der Alarme), wird durch diese Tasten ins Ge-
genteil gedndert.

7. Durch gleichzeitiges Driicken von OFF und ALARM OFF wird der angezeigte Parameter {ibernommen.

Falls die Parametrierung abgebrochen werden soll, sind die Tasten OFF und LED TEST anstelle von OFF und
ALARM OFF gleichzeitig zu driicken.

9

Kontrasteinstellung des Displays
Der Kontrast des Displays wird durch Festhalten der Taste LED TEST und Driicken der Taste [1] erhoht
(Display wird dunkler) bzw. durch Driicken der Taste [|] verringert (Display wird heller).

PIN-NUMMER, IDENT-NUMMER

Um einen Parameter dndern zu kénnen, muss zuvor die giiltige IDENT-NUMMER eingegeben sein. Sie wird
mit der PIN-NUMMER verglichen und erlaubt, wenn die Nummern gleich sind, die Parametrierung des
Gerites. Die PIN-NUMMER ist vom Benutzer des Gerétes im Bereich 00000 bis 50000 wéhlbar. Bei Auslie-
ferung sind die PIN-NUMMER und die IDENT-NUMMER auf 00000 gesetzt.

Falls die PIN-NUMMER vergessen wurde, kann im Werk eine allgemein giiltige IDENT-NUMMER erfragt
werden, um eine neue PIN-NUMMER eingeben zu kénnen. Um die PIN-NUMMER zu dndern, ist wie folgt zu
verfahren:

— Zur Zeit giiltige IDENT-NUMMER eingeben. Die Pin-Nummer wird jetzt ebenfalls angezeigt.

— Neue PIN-NUMMER eingeben.

Die vorher eingegebene IDENT-Nummer ist jetzt nicht mehr giiltig.

Die IDENT-Nummer wird 15 Minuten nach der letzten Eingabe geldscht, falls sie nicht vorher vom Benutzer
auf einen ungiiltigen Wert gesetzt wurde. Falls jedoch als Pin 00000 festgelegt ist, erfolgt keine automati-
sche Loschung.
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PA100V00-D FUNKTIONEN UND PARAMETRIERUNG KEA 101 — 112 06-03-22
AUFBAU DER MENUS
Gruppe 0 Gruppe 1 Gruppe 2 Gruppe 3 Gruppe 4
KEA 101 SPL 59 ISTWERTE KODIERUNG DER NETZWACHTER GENERATOR
KUHSE GmbH ALARME WAECHTER
NETZAUSFALL IM GEN. STROM-
PARALLELBETRIEB WAECHTER
NETZSTROM-
WAECHTER
Gruppe 5 Gruppe 6 Gruppe 7 Gruppe 8 Gruppe 9
ANALOG- DREHZAHLSIGNALE START-STOP SONSTIGE UMSCHSCHALTUNG
EINGAENGE DREHZAHLREGLER FUNKTIONEN PARAMETER NETZ - GENERATOR
ANALOG- DREHZAHLREGLER BATTERIE
AUSGAENGE WAECHTER
ZAEHLER
SONSTIGE
ZEITSTUFEN
Gruppe 10 Gruppe 11 Gruppe 12 Gruppe 13 Gruppe 14
RELAIS- / LED LEISTUNGSREGLER SYN. FUNKTION ES STEHEN KEINE ES STEHEN KEINE
FUNKTIONEN COS-PHI REGLER £/U REGELUNG ALARME AN ALARME AN
COS-PHI FREQUENZREGLER
REGLER SPANNUNGSREGLER

ALLGEMEINE PARAMETER, GRUPPE (

Die Parametrierung der Grundeinstellungen, Gruppe 0, ist nachstehend erldutert. Diese Parameter kdnnen
ohne IDENT-Nummer verdndert werden. Die Gruppe 0 wird liber die Tasten [«] und [—] angewabhlt.

KEA 101 SPLO3
KUHSE GmbH

90567 ORDER NMR
12345 F-NUMMER

SOFTWARE
001/25.04.05

**%** TDENT-NMR
*%%%%* DPIN NUMMER

BELEUCHTUNG
120 sec DAUER

Anzeige des Automatiktyps.

Anzeige der Kuhse-Auftragsnummer und der Fertigungsnummer der
Automatik. Diese Angaben sind fiir etwaige Riickfragen notwendig.

Versionsnummer und Datum der Software.

Eingabe der IDENT- und der PIN-Nummer.
Die Parameter dieser Gruppe konnen ohne giiltige IDENT-Nummer gedndert
werden.

Einschaltdauer der Hintergrundbeleuchtung. Nach Driicken einer beliebi-
gen Taste wird die Hintergrundbeleuchtung fiir die parametrierte Zeit
eingeschaltet. Die Ausschaltverzégerung beginnt nach der letzten Tastenbe-
tatigung. Die Zeit ist im Bereich von 10 bis 2400 Sekunden mit einer
Teilung von 10 Sekunden eingebbar. Bei anstehenden Alarmen wird die
Beleuchtung nicht abgeschaltet.
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PA100V00-D FUNKTIONEN UND PARAMETRIERUNG KEA 101 — 112 06-03-22

Bei der normalen Bedienung ist es sinnvoll, schnell mit den Tasten [«—]
PARAMETER ZEIGEN und [—] zwischen der Anzeige der Istwerte und anstehenden Alarmmel-
Ll a7 [i=enops] || dungen hin- und herzuschalten. Wenn dieser Parameter auf [-] gesetzt ist,
werden die Gruppen mit den Parametern tibersprungen.

Wenn ein Parameter gedndert werden soll, ist hier [+] einzugeben, damit
die Parametergruppen angezeigt werden.

Unabhingig von dieser Einstellung kann mit der Tastenkombination LED
TEST und [«] auf ISTWERTE, mit LED TEST und [—] auf ANSTEHENDE
ALARME geschaltet werden.

Alle Texte sind zweisprachig (hier deutsch und englisch) hinterlegt. Die
Anwahl der Sprache erfolgt iiber diesen Parameter. Die Eingabe [0] wihlt

" ....SPRACHE "
die Texte in deutsch, [1] in englisch an.

0 0=DE, 1=UK

Die Automatik ist mit einer Softwareuhr ausgeriistet, die nach einem
Ausfall der Versorgungsspannung wieder gestellt werden muss. Falls
Ereignisse gespeichert oder gedruckt (Optionen) werden sollen, ist die
Automatik mit einer batteriegepufferten Hardwareuhr bestiickt die diesen
Spannungsausfall {iberbriickt..

03.05.05
12:17:35

|| Anzeige von Datum und Uhrzeit.

WARNHINWEISE

Der Anschluss des Geriites ist sorgfiltig auszufithren, da ein Falschanschluss ggf. zur Zerstorung
des Geriites fiihren kann.

Die Anschlussvorschriften sind unbedingt einzuhalten!

Der PE(N) muss unbedingt an Klemme 5 von X403 angeschlossen sein.

Der Ableitstrom der Entstorfilter bei 2-phasigem Spannungsausfall betrigt 22 mA.

Die Installation und Inbetriebnahme diirfen nur durch ausreichend qualifiziertes Personal erfol-
gen.

Anwendbare Vorschriften, insbesondere die der VDE, sind einzuhalten.

Vor einer Inbetriebnahme sind die Hinweise des SERVICE MANUALS zu beachten.

Die Parametrierung des Gerites muss unbedingt so erfolgen, dass eine Gefihrdung von Personen
und Sachen ausgeschlossen ist.

Soll die Batterie abgeklemmt werden, muss vorher das Ladeger:it ausgeschaltet sein.

Der Batterieminus muss in der Schaltanlage an der Eingangsklemme geerdet werden. Der Min-
destquerschnitt betrigt 10 mm’.

Die Abschirmungen der Analogeingangssignale miissen an die Erdungsschrauben der KEA-Haube
angeschlossen werden und diirfen keinen weiteren Kontakt zu anderen Metallteilen haben.

Die Versorgungsspannung (12 bzw. 24 V DC) wird mit einem auf dem RZ 071-D befindlichen
Schalter gewihlt.

Wenn die Versorgungsspannung der Automatik abgeschaltet wurde, darf sie erst nach ca. 20
Sekunden wieder angelegt werden.

Alle Spulen miissen mit einer Freilaufdiode (bei Gleichspannung) oder mit einer fiir die Induktivi-
tit der Spule ausgelegten Loschkombination beschaltet werden. Dieses gilt auch fiir Relais und In-
duktivititen, die in der Schaltanlage eingesetzt sind oder extern angesteuert werden.
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SPANNUNGSWACHTER

Dieser Abschnitt beschreibt die Parametrierung und Funktion einer Maximalbestiickung. Je nach
Ausfiihrung der Automatik konnen einige Funktionen und deren Parameter nicht vorhanden sein.
Der tatséichliche Funktionsumfang ist aus den jeweiligen Manuals und der entsprechenden

Parameterliste des ParaWin ersichtlich.

Technische Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten.

SPANNUNGSWACHTER

Die Parametrierung des Netz- und des Generatorspannungswéchters sind gleich. Nachfolgend sind die
Parameter aufgelistet. Es ist die Parametrierung mit dem Parametrierprogramm ParaWin und die direkte {iber

das Display dargestellt.

Bildschirmanzeige des Parametrierprogramms PARAWIN

Anzeige auf dem

Display
» NETZWAECHTER
++++ Netzspannungswachter ++++
1 185 Volt - Netzunterspannung bei Unterschreitung Nf:gss < Feil:g
2 205 Volt - Kei Netzunt bei Ub hreit NETZSP ¢ <u
o eine Netzunterspannung bei erschreitung 205 V =>normal
. NETZSPANNUNG <U
J - Net t f b
3 a etzunterspannung freigegeben + UEBERWACHEN?
4 Nein - Alarm Netz Unterspannung aktiv? Parametrierung unter:
5 |A-U-W-I - Kodierung Alarm Netzunterspannung KODIERUNG DER ALARME
.. g . NETZSPANNUNG >U
1 250 Volt - Netzilberspannung bei Uberschreitun
A Zuberspanning bed Therschrelting 250 V > Fehler
. . . . NETZSPANNUNG <U
245 Volt - K Netzib b Unt h t
2a o eine Netziiberspannung bei Unterschreitung 245 V =<normal
. .. . NETZSPANNUNG >U
N - Netzib f ben?
3 ein etzilberspannung freigegeben — UEBERWACHEN?
4 Nein - Alarm Netz Uberspannung aktiv Parametrierung unter:
5 |A-U-W-I - Kodierung Alarm Netziberspannung KODIERUNG DER ALARME
. . NETZSPANNUNG <f
1 49.50 H - Net terf b Unt h t
z etzunterfrequenz bei Unterschreitung 49 50 Hz <Fehler
2 49.70 Hz - Keine Netzunterfrequenz bei Uberschreitung NETZSP G <f
49.70 Hz=>normal
. . NETZSPANNUNG <f
N - Net terf £ ben?
3 ein etzunterfrequenz freigegeben — UEBERWACHEN?
4 Nein - Alarm Netz Unterfrequenz aktiv? Parametrierung unter:
5 |A-U-W-I - Kodierung Alarm Netzunterfrequenz KODIERUNG DER ALARME
.. - . NETZSPANNUNG >f
1 51.50 H - Netziiberf b Ub h t
a z etzilberfrequenz bei erschreitung 51 50 Hz SFehler
. . . . NETZSPANNUNG >f
2 51.20 H - Keine Netziberfrequenz bei Unterschreitun
a z i ziberfrequenz i r reitung 51 .20 Hz=<normal
3 Nein - Netziberfrequenz freigegeben? NETZSP G >f
- UEBERWACHEN?
4 Nein - Alarm Netz Uberfrequenz aktiv? Parametrierung unter:
5 |A-U-W-I - Kodierung Alarm Netzilberfrequenz KODIERUNG DER ALARME
6 30 Grad - Maximale Abweichung Phasenwinkel Netz NETZ PHASENFOLGE
30 GRAD >Fehler
7 Ja - Alarm Phasenfolge Netz aktiv? Parametrierung unter:
8 |A-U-W-I - Kodierung Alarm Netz Phasenfolge KODIERUNG DER ALARME
9 1.0 sec - Reaktionszeit bei Unterschreitung von Netz U, NETZWAECHTER <Uf
1.0 s ABFALL
10 1.0 sec - Reaktionszeit bei Unterschreitung von Netz U, NETZWAECHTER <Uf
2.0 s ABFALL
11 2.0 sec - Verzdgerung fir OK bei allen Netzfunktionen NETZWAECHTER OK
2.0 s ANZUG

Parameter 1:
Unterschreitet der Istwert diesen Parameter, wird das liberwachte Kriterium als GESTORT erkannt.
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SPANNUNGSWACHTER

Parameter 1a:
Uberschreitet der Istwert diesen Parameter, wird das iiberwachte Kriterium als GESTORT erkannt.

Parameter 2:
Uberschreitet der Istwert eines gestdrten Kriteriums diesen Parameter, wird es wieder als NORMAL ange-
sehen.

Parameter 2a:
Unterschreitet der Istwert eines gestdrten Kriteriums diesen Parameter, wird es wieder als NORMAL ange-
sehen.

Parameter 3:
Hier wird festgelegt, ob die Spannung auf diesen Grenzwert {iberwacht werden soll oder nicht.

Parameter 4:

Im Stérungsfall kann ein interner Alarm angesteuert werden. Die Frequenz- und Spannungsabweichungen
des Netzes und des Generators kdnnen als Fehlermeldungen angezeigt werden. Ein Alarm wirkt sich nicht
auf den Spannungswiéchterausgang aus. Wenn z.B. der Alarm NETZ UNTERSPANNUNG aufgelaufen war,
die Spannung aber wieder im Normalbereich liegt, bleibt dieser Alarm bis zur manuellen Loschung be-
stehen. Fiir den Steuerungsablauf in der Automatik wird die Netzspannung jedoch als GUT erkannt. Die
direkte Parametrierung tiber das Display erfolgt unter KODIERUNG DER ALARME.

Achtung: Damit ein Alarm von einer Uberwachungsfunktion ausgeldst werden kann, muss die Uberwa-
chung ebenfalls freigegeben sein!

Parameter 5:
Die Parametrierung fiir den vorstehenden Alarm wird hier eingegeben. Die direkte Parametrierung iiber
das Display erfolgt unter KODIERUNG DER ALARME.
Achtung: Eine Kodierung der Netzseite auf ABSTELLUNG oder GEN. AUSSCHALTUNG verhindert einen
Notstrombetrieb!

Parameter 6:
Das Drehfeld der Messspannung wird auf die Phasenfolge (intaktes Drehfeld = 120 Grad zwischen den
Phasen) tiberwacht. Falls die Abweichung groer als der parametrierte Wert oder die Messspannung mit
einem linken Drehfeld angeschlossen ist, wird auf Netzausfall erkannt.
Die Eingabe 120 Grad fiir diesen Parameter schaltet die Uberwachung aus, d.h. das Drehfeld wird nicht
iiberwacht. Es kann somit auch ein einphasiges Wechselspannungsnetz iiberwacht werden. In diesem Fall
muss die Messspannung an alle drei Phasen angeschlossen werden.

Parameter 7:
Falls das Drehfeld gestort ist, kann ein interner Alarm angesteuert werden. Ein Alarm wirkt sich nicht auf
den Spannungswichterausgang aus. Falls der Alarm aufgelaufen war, das Drehfeld aber wieder normal
ist, bleibt dieser Alarm bis zur manuellen Loschung bestehen. Fiir den Steuerungsablauf in der Automatik
wird jedoch die Netzspannung als GUT erkannt.

Parameter 8:
Die Parametrierung fiir den vorstehenden Alarm wird hier eingegeben. Die Verbraucher konnen bei Aus-
fall des Drehfeldes geschiitzt werden, indem der Parameter VERBRAUCHER SOFORT AUS BEI NETZAUS-
FALL? (siche NETZ- GENERATORUMSCHALTUNG) auf JA parametriert wird.
Achtung: Eine Kodierung von NETZ PHASENFOLGE auf ABSTELLUNG oder GEN. AUSSCHALTUNG ver-
hindert einen Notstrombetrieb!

Parameter 9:
Falls die Spannung oder Frequenz unter den parametrierten Wert fillt, wird der Ausfall um diese Zeit
verzdgert gemeldet. Zu beachten ist, dass fiir einen Start des Aggregates die Summe aus dieser Zeit und
der Startverzogerung relevant ist. Die interne Reaktionszeit ist < 100 msec. Die gesamte Reaktionszeit
(interne und zusitzliche Verzogerung) ist von 0.1 bis 24 sec in einer 0.1 sec Teilung einstellbar.

Parameter 10:
Falls die Spannung oder Frequenz iiber den parametrierten Wert steigt, wird der Ausfall um diese Zeit
verzogert gemeldet. Zu beachten ist, dass fiir einen Start des Aggregates die Summe aus dieser Zeit und
der Startverzogerung relevant ist. Die interne Reaktionszeit ist < 100 msec. Die gesamte Reaktionszeit
(interne und zusitzliche Verzogerung) ist von 0.1 bis 24 sec in einer 0.1 sec Teilung einstellbar.
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SPANNUNGSWACHTER

Parameter 11:
Wenn sich Spannung, Frequenz und Drehfeld innerhalb der zugelassenen Grenzen befinden, wird nach
Ablauf dieser Verzogerung die Spannung als GUT erkannt. Die Zeit ist einstellbar von 0 bis 24 sec in ei-
ner 0.1 sec Teilung.

FUNKTION

Fiir die Anzeige der Spannungsiiberwachung sind vier rote und zwei griine Anzeigen im Blindschaltbild
vorgesehen. Sie zeigen an, ob sich die Spannung im Nennbereich befindet oder ob und welche Abweichun-
gen vorliegen. Diese unter dem Netz- bzw. Generatorsymbol angeordneten Anzeigen melden:

Unterfrequenz f< > Uberfrequenz
Unterspannung, U< U >Uberspannung
falsches Drehfeld

Die griinen Anzeigen signalisieren, dass die liberwachten Funktionen von Spannung und Frequenz innerhalb
der Toleranzen liegen. Die roten Leuchtdioden zeigen nur einen Spannungsfehler an, wenn die entsprechen-
de Funktion zur Uberwachung freigegeben ist.

Alle Funktionen (U<, U>, f<, £>) und die Ansprechwerte der Spannungswichter konnen parametriert
werden. Wenn eine Messspannung mit einem linken Drehfeld angeschlossen ist oder wenn die Spannung
eine zu grofle Asymmetrie der Vektoren aufweist, erfolgt ebenfalls die Anzeige UNTERSPANNUNG.

Falls eine freigegebene Uberwachung eine Abweichung vom Nennbereich meldet, blinkt die entsprechende
rote Anzeige. Fiir die Dauer der Abfallverzogerung des Wichterausgangs bleiben die beiden griinen Anzei-
gen eingeschaltet. Nach Ablauf der Verzogerung erloschen sie und die rote geht in Dauerlicht iiber. Die
Funktion wird jetzt intern verarbeitet.

Sobald die Spannungs- und Frequenzwerte wieder im Toleranzband liegen, erlischt die rote Anzeige sofort,
die beiden griinen Anzeigen blinken und eine Riickfallverzogerung wird gestartet. Sobald diese Verzogerung
abgelaufen ist, werden die blinkenden Anzeigen in Dauerlicht geschaltet und die Spannung intern als GUT
erkannt.

Die Anzeigen fiir den Generator-Spannungswachter werden ausgeschaltet, wenn die Betriebsart OFF gewahlt
ist oder wenn im Automatikbetrieb kein Startbefehl ansteht. Die Anzeigen des Netzwichters sind immer
aktiv.

ABGLEICH

Die Spannungsmessung kann mit dem Parametrierprogramm PARAWIN abgeglichen werden. Hierzu ist wie
folgt zu verfahren:

1. als IDENT-Nummer das Wort <MEISTER> eingeben,

2. dann erst die Parameter aus dem Gerét laden,

3. unter Optionen <Abgleich> anklicken.

Der weitere Vorgang ist meniigefithrt. Die Messspannung muss bei Netzen immer gleichzeitig an allen
Phasen des abzugleichenden Systems anliegen.

Nach Anlegen dieser Spannung ist die Taste ENTER zu driicken. Der intern gemessene Wert wird gespei-
chert. Danach muss der obere Abgleichwert angelegt und ENTER gedriickt werden. Die intern gemessenen
Werte werden auf Plausibilitdt iiberpriift. Falls ein Fehler festgestellt wird, wird der Abgleich mit einer
entsprechenden Fehlermeldung abgebrochen. Wenn die Werte plausibel sind, wird nach einer Sicherheitsab-
frage die neue Eichung iibernommen oder falls nicht gewiinscht, verworfen.

Falls eine Spannungs- oder Strommessung nicht abgeglichen werden soll, ist auf ABBRUCH zu klicken. Die
angezeigte Eichung wird dann iibersprungen.

WERKSEINSTELLUNG WIEDER HERSTELLEN

Falls die Eichung fehlgeschlagen ist oder abgebrochen werden musste, kann unter Optionen und Werksein-
stellung die bei der Fertigung der Automatik festgelegte Eichung aller Spannungen und Strome wieder
hergestellt werden.
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STROMWACHTER

Dieser Abschnitt beschreibt die Parametrierung und Funktion einer Maximalbestiickung. Je nach
Ausfithrung der Automatik konnen einige Funktionen und deren Parameter nicht vorhanden sein.
Der tatsiichliche Funktionsumfang ist aus den jeweiligen Manuals und der entsprechenden
Parameterliste des ParaWin ersichtlich.

Technische Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten.

STROMWACHTER
Die Parametrierung des Netz- und des Generatorstromswachters ist gleich. Nachfolgend sind die Parameter
aufgelistet. Fiir die direkte Parametrierung der Stromwéchter liegen die Parameter unter NETZ- bzw. GENE-
RATORWAECHTER und folgen auf die Spannungswichterparameter.

Anzeige auf dem

Bildschirmanzeige des Parametrierprogramms ParaWin Display

++++ Netzstromwachter ++++ NETZWAECHTER

PRIMAERSTROM [A]

600 A - Primirst St dler Netz A
1 LLUWSES Lo Bl ommandler Heits 800 NETZWANDLER
2 5 A - Sekundarstrom Stromwandler Netz NurmltP?,raWIH
parametrierbar
NETZ: I>, I>>
600 A - N t Net :
3 ennstrom Netz 600 A NENNSTROM
) NETZSTROM I>
120 % - Netzib t Stufe I
4 etziiberstrom Stufe 120 % >Fehler
5.1 80 % - Ruckfallwert Netzlberstrom Stufe I NETZSTROM 1>

80 % =<normal

NETZSTROM I>

. 10.0 sec - Reaktionszeit Netziberstrom Stufe I
6.1 ronszet Zuberstr - 10.0s VERZOEGERT
7.1 Ja .... - Netziberstrom Stufe I wird iberwacht? NETZSTROM I>
- UEBERWACHEN?
8.1 Ja .... - Alarm Netzilberstrom Stufe I aktiv? Parametrierung unter:
9.1 |A-U-W-I .... - Kodierung Alarm Netziiberstrom Stufe I Kodierung der Alarme
.. NETZSTROM I>>
300 % - Netzib t Stufe IT
10 etzliiberstrom ufe 300 % SFehler
5.2 80 % - Riickfallwert Netzuberstrom Stufe II NETZSTROM I>>
80 % =<normal
6.2 0.5 sec - Reaktionszeit Netziilberstrom Stufe II NETZSTROM I>>
0.5s VERZOEGERT
.. . .. NETZSTROM I>>
2 J .... — Netzib t Stufe II d ib ht?
7 a etziilberstrom ufe wird iberwac — UEBERWACHEN?
8.2 Ja .... — Alarm Netzilberstrom Stufe II aktiv? Parametrierung unter:
92 |A-U-W-I .... - Kodierung Alarm Netziiberstrom Stufe II Kodierung der Alarme
11 30 % - Schieflast der Netzstrome NETZ SCHIEFLAST

30 $ > Alarm

NETZ SCHIEFLAST

10 % - Rickfall t d Schieflast
12 tckfallwer er Schieflas 10 % =< normal
" . NETZ SCHIEFLAST
20.0 -V Netz Schieflast
13 sec erzogerung Netz Schieflas 20 .08 VERZOEGERT
. . . " NETZ SCHIEFLAST
. N .... — Schieflast Net d ub ht?
7.3 ein chieflas etz wird Uberwac — UEBERWACHEN?
8.3 Nein .... - Alarm Netz: Schieflast aktiv? Parametrierung unter:
9.3 |A-U-W-I .... - Kodierung Alarm Netz: Schieflast Kodierung der Alarme
14 600 A - Nennstrom, thermische Uberlastung Netz N?gg ;I;Hﬁggé;fgg,r
15 300 sec - Ruckkilhlzeit Bimetall Netz NETZ THERM.LAST
300 s RUECKFALL
. . . ! .. NETZ THERMISCHE
. N vooo = A he Uberlast Net d ub ht?
7.4 ein ermische erlas etz wird Uberwac _ UEBE ST
8.4 Nein .... - Alarm thermische Uberlast Netz aktiv? Parametrierung unter:
94 |2A-U-Ww-I .... - Kodierung Alarm Netz thermische Uberlast Kodierung der Alarme
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STROMWACHTER

Parameter 1, 2 und 3:
Hier werden die Wandlerdaten und der Nennstrom eingetragen.

Parameter 4 und 5:
Diese Schaltstufe ist fiir eine Uberlasterfassung vorgesehen. Wenn der Strom einer beliebigen Phase die
Schaltschwelle tiberschreitet, wird nach der parametrierten Verzogerung Alarm gegeben. Die Verzdge-
rungszeit ist stromunabhingig. Die Uberlasterkennung wird aufgehoben, sobald die Stréme aller Phasen
unter den Riickfallwert gefallen sind.

Parameter 6:
Reaktionszeit fiir Uberlaststufe. Die interne Reaktionszeit ist <=100 msec. Die gesamte Reaktionszeit
(interne und zusétzliche Verzogerung) ist von 0.1 bis 24 sec in einer 0.1 sec Teilung einstellbar.

Parameter 7: )
Hier wird festgelegt, ob die Uberwachung erfolgen soll oder nicht.

Parameter 8:
Im Stérungsfall kann ein interner Alarm angesteuert werden. Das auslosende Kriterium kann als Fehler-
meldungen angezeigt werden. Ein Alarm wirkt sich nicht auf die Stromiiberwachung aus, d.h. wenn z.B.
der Alarm UBERSTROM STUFE I aufgelaufen war, die Strome aber wieder unter den Riickfallwert gefallen
sind, bleibt dieser Alarm bis zur manuellen Loschung bestehen. Fiir den Steuerungsablauf in der Automa-
tik wird jedoch die Stromiiberwachung als fehlerfrei erkannt.

Parameter 9:
Die Parametrierung fiir den vorstehenden Alarm wird hier eingegeben. Die direkte Parametrierung iiber
das Display erfolgt unter KODIERUNG DER ALARME.
Achtung: Eine Kodierung der Netzseite auf ABSTELLUNG oder GEN. AUSSCHALTUNG verhindert einen
Notstrombetrieb!

Parameter 10:
Diese Schaltstufe ist fiir eine Kurzschlussiiberwachung vorgesehen. Wenn der Strom in einer beliebigen
Phase die Schaltschwelle iiberschreitet wird nach der parametrierten Verzogerung Alarm gegeben. Die
Verzogerungszeit ist stromunabhédngig. Die Kurzschlusserkennung wird aufgehoben, sobald die Strome
aller drei Phasen unter den Riickfallwert gefallen sind.

Parameter 11 und 12:
Diese Schaltstufe ist fiir die Schieflastiiberwachung vorgesehen. Die Strome werden miteinander vergli-
chen und falls die Abweichung zweier beliebiger Strome groBer als der parametrierte Wert ist, wird nach
der Zeitverzogerung Alarm gegeben. Die Schieflasterkennung wird aufgehoben, sobald die Differenzen
aller Strome unter den Riickfallwert gefallen sind.
Im Netzparallelbetrieb kann die Schieflasterkennung zur Sicherungsiiberwachung aktiviert werden. Die
Zeitverzogerung ist dann nicht wirksam.

Parameter 13:
Zeitverzogerung fiir Schieflasterkennung. Die Zeit ist einstellbar von 10 bis 2400 sec in einer 10 sec Tei-
lung.

Parameter 14: )
Die Kennlinie eines Bimetallrelais wird elektronisch nachgebildet. Eine Uberlast wird zeitabhdngig vom
Uberstrom erkannt. Die Ausldsekurve ist auf Seite 10 dargestellt.

Parameter 15:
Wenn der Strom unter den Nennwert gefallen ist, wird diese Verzogerung gestartet. Sie ersetzt die bei
einem Bimetallrelais vorhandene Riickkiihlzeit. Die Zeit ist einstellbar in von 10 bis 2400 sec mit einer 10
sec Teilung.

|
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STROMWACHTER

FUNKTION
Uberstrom, Kurzschluss
Wenn der Strom in einer oder mehreren Phasen den Ansprechwert iiberschreitet, wird die Zeitverzogerung
gestartet. Fillt der Strom wahrend der Verzogerung unter den Ansprechwert (nicht den Riickfallwert), wird
die Zeitstufe zuriickgesetzt. Nach Ablauf der Verzdgerungszeit wird auf UBERSTROM erkannt.
Unterschreitet der Strom in allen Phasen den Riickfallwert, wird das Signal UBERSTROM zuriickgenommen.

Schieflast

Die Schieflastiiberwachung wird erst freigegeben, wenn mindestens ein Strom 10% des Nennstromes
erreicht hat. Jeder Strom wird mit den anderen beiden verglichen und die prozentuale Abweichung errechnet.
Wenn eine Abweichung grofler als der zugelassene Grenzwert ist, wird die Zeitverzogerung gestartet. Fallt
die Differenz wihrend der Verzogerung unter den Ansprechwert (nicht den Riickfallwert), wird die Zeitstufe
zuriickgesetzt. Nach Ablauf der Verzogerungszeit wird auf Schieflast erkannt.

Unterschreiten alle Differenzen den Riickfallwert, wird das Signal Schieflast zuriickgenommen.

Thermische Uberlast

Die Funktion eines mechanischen Bimetallrelais zum thermischen Schutz des Systems (z.B. Generator oder
Trafo) ist elektronisch nachgebildet. Es wird aus den Stromen der Mittelwert gebildet, hieraus eine prozentu-
ale Strombelastung und daraus die Uberlast berechnet. Die Auslosekurve ist weiter unten dargestellt. Zum
vollstandigen Schutz ist die Schieflastiiberwachung zu aktivieren, damit auch bei einer sehr unterschiedli-
chen Phasenbelastung eine Fehlererkennung erfolgt.

Da die Riickkiihlzeit eines mechanischen Bimetallrelais fehlt, ist eine Verzogerungszeit im Bereich von 30
bis 2400 Sekunden parametrierbar. Die Riickkiihlzeit beginnt, sobald die Belastung unter 100% gefallen ist.

ABGLEICH

Die Strommessung kann mit dem Parametrierprogramm PARAWIN abgeglichen werden. Hierzu ist wie folgt
zu verfahren:

1. als IDENT-Nummer das Wort <MEISTER> eingeben,

2. dann erst die Parameter aus dem Gerét laden,

3. unter Optionen <Abgleich> anklicken.

Der weitere Vorgang ist meniigefiihrt. Die Eichung der Spannungsmessung wird durch Anklicken von
ABBRUCH libersprungen. Der Messstrom muss immer zugleich in allen Phasen des abzugleichenden Systems
flieBen: die Stromeingidnge sind hierzu in Reihe zu schalten. Das Menii gibt vor, welcher Strom fiir den
jeweiligen Abgleichpunkt einzuprigen ist.

Nach FlieBen dieses Stromes ist die Taste ENTER zu driicken. Der intern gemessene Wert wird gespeichert.
Danach muss der obere Abgleichwert angelegt und ENTER gedriickt werden. Die intern gemessenen Werte
werden auf Plausibilitdt iiberpriift. Falls ein Fehler festgestellt wird, wird der Abgleich mit einer entspre-
chenden Fehlermeldung abgebrochen. Wenn die Werte plausibel sind, wird nach einer Sicherheitsabfrage die
neue Fichung tibernommen oder falls nicht gewlinscht, verworfen.

Falls eine Spannungs- oder Strommessung nicht abgeglichen werden sollen, ist auf ABBRUCH zu klicken.
Die angezeigte Eichung wird dann {ibersprungen.

WERKSEINSTELLUNG WIEDER HERSTELLEN

Falls die Eichung fehlgeschlagen ist oder abgebrochen werden musste, kann unter Optionen und Werksein-
stellung die bei der Fertigung der Automatik festgelegte Eichung aller Spannungen und Stréme wieder
hergestellt werden.
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AUSLOSEKENNLINIE THERMISCHE UBERLAST
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ALARMMELDUNGEN

Dieser Abschnitt beschreibt die Parametrierung und Funktion einer Maximalbestiickung. Je nach
Ausfithrung der Automatik sind einige Alarme und deren Parameter nicht vorhanden.
Der tatséiichliche Funktionsumfang ist aus den jeweiligen Manuals und der entsprechenden
Parameterliste des ParaWin ersichtlich.

Technische Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten.

ALARMMELDUNGEN

Fiir die Uberwachung von Anlage und Aggregat sind vorgesehen:

— 19 Alarme, deren Texte und Ausldsung parame- 33. Netz Uberstrom
trierbar sind, 34. Netz Kurzschluss

— 29 festgelegte interne Alarme: 35. Netz Schieflast
20. Batterie Unterspannung 36. Netz thermische Uberlast
21. Motor stellt nicht ab 37. Generator Uberstrom
22. Motor Fehlstart 38. Generator Kurzschluss
23. Motor Uberdrehzahl 39. Generator Schieflast
24. Leistungsregler gestort 40. Generator thermische Uberlast
25. Generator Riickleistung 41. Netz Unterspannung
26. Fehler bei Synchronisierung 42. Netz Uberspannung
27. Ausschaltung Netz gestort 43. Netz Unterfrequenz
28. Ausschaltung Generator gestort 44. Netz Uberfrequenz
29. Phasenfolge Netz 45. Generator Unterspannung
30. Phasenfolge Generator 46. Generator Uberspannung
31. Schalterfall Netz 47. Generator Unterfrequenz
32. Schalterfall Generator 48. Generator Uberfrequenz

Alle Alarme konnen aktiviert oder gesperrt werden. Fiir die Alarme 1 bis 19 konnen die Auslosekriterien und
Texte mit dem Parametrierprogramm PARAWIN eingegeben werden. Diese Alarme konnen durch Eingédnge
des Relaiszusatzes RZ 071-D oder durch interne Merker angesteuert werden. Die Merker mit entsprechenden
Funktionen sind weiter unkten aufgefiihrt.

Die Alarmmeldungen 13 und 14 werden immer, auch in der Betriebsart OFF, iiberwacht. Sie werden fiir
Meldungen (z.B. LECKAGE) benutzt, die immer iiberwacht werden miissen.. Die Hupe wird bei diesen beiden
Alarmen in der Betriebsart OFF nicht eingeschaltet, sie sind aber in den Sammelalarmen eingebunden. Die
Alarme verhalten sich wie normale Meldungen, wenn eine aktive Betriebsart (also nicht OFF) gewahlt ist.
Alle nicht dnderbaren Texte sind zweisprachig abgelegt, so dass durch Umschaltung zwischen ,deutsch’ und
z.B. ,englisch’ gewihlt werden kann.

KODIERUNG
Die Kennungen der kodierten Funktion bedeuten:
A — Arbeitsstrom V — verzogert W — Warnung 0 — Generator wird ausgeschaltet
R — Ruhestrom U — unverzogert S — Abstellung I — Generator bleibt ein

Bei ARBEITSSTROM wird der Alarm ausgeldst, wenn ein Kontakt geschlossen oder ein Merker (z.B. bei einer
Grenzwertiiberschreitung) gesetzt wird. Bei RUHESTROM wird entsprechend der Alarm ausgeldst, wenn ein
Kontakt gedffnet oder ein Merker (z.B. bei einer Grenzwertunterschreitung) geldscht wird. Falls, als Bei-
spiel, der Oldruck durch einen Analogkanal {iberwacht wird, ist dieser Alarm in Ruhestrom zu parametrieren,
da im Normalfall der Grenzwert tiberschritten ist.

Ein VERZOGERTER Alarm wird erst nach Anlauf des Motors und der parametrierten Verzogerung UBERWA-
CHUNG EIN aktiviert, ein UNVERZOGERTER ist auch bei Stillstand des Motors aktiv. In der Betriebsart OFF
werden alle Alarme, au3er 13 und 14, nicht iiberwacht.

Ein ABSTELLENDER Alarm stoppt den Motor, schaltet den Generator ab und sperrt die Automatik, ein
WARNENDER zeigt nur das Auflaufen des Alarmes an.

Weiterhin kann bei warnenden Alarmen parametriert werden, ob im Storungsfall der Generator EINGE-
SCHALTET bleibt oder AUSGESCHALTET wird. Falls im Automatikbetrieb ein warnender Alarm, der den
Generator abschaltet, auflduft, wird das Aggregat nach der Nachlaufzeit abgestellt und die Automatik
gesperrt.
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Bei der direkten Parametrierung liber das Display wird iiber das Zeichen [-] der Alarm gesperrt, liber [+]
freigegeben. Bei der Parametrierung mit PARAWIN werden die Alarme in den jeweiligen Funktionsgruppen
gesperrt bzw. aktiviert.

BESCHREIBUNG DER ALARME
Motor stellt nicht ab
Wenn nach Ablauf der Stopzeit die Lauft-Meldung des Motors noch ansteht, wird der Alarm Motor stellt
nicht ab angesteuert. Dadurch wird signalisiert, dass die Stopeinrichtung (z.B. verbrannter Stopmagnet,
klemmendes Gasmagnetventil) des Motors defekt ist.

Fehlstart
Der Alarm lauft auf, wenn das Aggregat am Ende des Startprogramms nicht angelaufen ist. Die Automatik
wird dabei gesperrt.

Motorstorung
Der Alarm lduft auf, wenn der Motor sich aus laufendem Betrieb ohne Stopkommando der Automatik

stillsetzt. Die Automatik wird dabei gesperrt.

Uberdrehzahl

Fiir eine Uberdrehzahliiberwachung kann entweder die Generatorfrequenz oder die Frequenz eines Pick-ups
benutzt werden. Wenn zur Erfassung der Uberdrehzahl die Generatorfrequenz verwendet wird, muss unbe-
dingt der Alarm Generator Unterspannung als abstellender Alarm parametriert werden, damit auch bei
Ausfall der Generatorspannung der Schutz der Maschine gewéhrleistet ist. Fiir diesen Alarm kdnnen folgen-
de Werte parametriert werden:

Drehzahl fiir Auslosen des Alarms,

Riickfallwert.

Alarme 13 und 14

Diese beiden Alarme kénnen von der Signalgabe um 0 bis 240 sec. verzdgert werden, d.h., damit der Alarm-
kontakt eine Stérung meldet, muss das Signal fiir die parametrierte Zeit anliegen. Weiterhin sind diese
beiden Alarme auch in der Betriebsart Off (Aus), jedoch dann ohne Hupeneinschaltung, wirksam. Es kdnnen
somit Kriterien (z.B. Tankiiberfiillung, Leckwarnung) iiberwacht werden, die immer gemeldet werden
miissen.

Netzschalterfall

Der Alarm wird, falls parametriert, intern angesteuert, wenn nach Ablauf des Netzeinschaltimpulses keine
Riickmeldung Netz ist ein erfolgt. Je nach Parametrierung startet das Aggregat in der Auto-Stellung und
iibernimmt die Versorgung (VDE 107). In diesem Fall muss zur Riickschaltung auf Netzbetrieb der Alarm
geldscht werden. Nach erfolgter Loschung wird bei intakter Netzspannung nach der Riickschaltverzogerung
auf Netzbetrieb zuriickgeschaltet.

Ausschaltung Netz gestort

Der Alarm wird gegeben, wenn ca. 2 Sekunden nach dem Ausschaltbefehl fiir den Netzschalter keine

Riickmeldung Netz ist aus registriert wird. Dieser Alarm kann auf einen Ausgang parametriert werden, um

so z.B. einen zusétzlichen Netzkuppelschalter auszuldsen.

Tipp:
Der Alarm kann als warnend und Generator ausschaltend parametriert werden. In diesem Fall wird im
Notstromfall, da der Generator nicht eingeschaltet werden kann, das Aggregat nach der Nachlaufzeit ab-
gestellt. Wahrend dieser Zeit konnte der Fehler behoben werden, so dass ein erneuter Start des Aggrega-
tes nicht notwendig ist.

Generatorschalterfall

Der Generatorschalter kann auf selbsttitiges Ausschalten (z.B. durch angebaute Uberstromausléser) iiber-
wacht werden. Der Alarm wird intern angesteuert, wenn nach Ablauf des Generatoreinschaltimpulses keine
Riickmeldung Generator ist ein erfolgt.

Ausschaltung Generator gestort

Der Alarm wird gegeben, wenn ca. 2 Sekunden nach dem Ausschaltbefehl fiir den Generatorschalter keine
Riickmeldung Generator ist aus registriert wird. Das Aggregat erhilt einen erneuten Startbefehl und geht in
den Generatorbetrieb bzw. bei Spitzenlastanlagen in den Netzparallelbetrieb tiber.

Seite 9



ALARMMELDUNGEN

Falls jetzt ein abstellender Alarm auftritt, wird das Aggregat abgestellt und {iber einen zu parametrierenden
Ausgang kann ein zusétzlicher Kuppelschalter oder das Netz ausgeschaltet werden, damit das Aggregat nicht
durch Riickleistung weiter betrieben wird.

Alarme der Spannungswichter

Die Frequenz- und Spannungsabweichungen des Netzes und des Generators kdnnen als Alarme angezeigt
werden. Ein Alarm wirkt sich nicht auf den Spannungswichterausgang aus. Wenn z.B. der Alarm Gen.
Unterfrequenz als warnende Meldung aufgelaufen war, die Frequenz aber wieder im Fenster liegt, bleibt
diese Meldung bestehen. Fiir den Steuerungsablauf in der Automatik wird jedoch die Generatorspannung als
'gut' erkannt.

Uberwachung der Strome

Die Netz- und Generatorstrome konnen, falls gewiinscht, auf
—  Uberstrom (z.B. 110%),

- Kurzschluss (z.B. 300%),

- Schieflast und

—  thermische Uberlast iiberwacht werden.

Fiir die thermische Uberwachung ist die Ausldsekennlinie eines Bimetallrelais nachempfunden. Die Kennli-
nie ist im Abschnitt STROMWACHTER dargestellt.

Synchronisierung gestort

Mit Beginn des Synchronisiervorgangs wird ein Zeitglied gestartet. Wenn nach Ablauf dieser Zeit keine
Synchronisation erfolgt ist, wird der Alarm angesteuert. Es kann parametriert werden, ob jetzt mit einer
Unterbrechung umgeschaltet werden soll, oder ob weiterhin versucht wird, die Systeme zu synchronisieren.

Leistungsregelung gestort

Wenn der Leistungsregler nach einer parametrierten Zeit nicht eingeschwungen war (der Istwert muss sich
innerhalb der Totzone befunden haben), wird dieser Alarm gegeben. Wahlweise kann das Aggregat abge-
stellt werden, oder es kann z.B. ein Spitzenlaststartbefehl aufgehoben werden.

Cos ¢ Regler gestort

Wenn der cos ¢ Regler nach einer parametrierten Zeit nicht eingeschwungen war (der Istwert muss sich
innerhalb der Totzone befunden haben), wird dieser Alarm gegen. Wahlweise kann das Aggregat abgestellt
werden oder es kann z.B. ein Spitzenlaststartbefehl aufgehoben werden.

Riickleistung
Falls im Parallelbetrieb der Antriebsmotor ausfillt, muss der Generator ausgeschaltet werden. Fiir die

Riickleistungserfassung konnen folgende Werte eingegeben werden:
- Ansprechwert,
- Verzdgerung fiir Alarmerkennung.

Alarme der Analogeingénge

Die Analogeingénge konnen zur Anpassung an unterschiedliche Geber mit entsprechenden Modulen be-
stiickt werden. Es konnen PT 100, PT 1000, Stromschleifen, Thermoelemente oder aber Geber von VDO
oder MotoMeter fiir Motortemperatur und Oldruck angeschlossen werden. Fiir jeden Analogwert konnen
zwei Schwellwerte, die wahlweise bei Unter- oder Uberschreitung einen Alarm ausldsen, parametriert
werden. Die Funktion und Parametrierung ist im Abschnitt ANALOGINTERFACE beschrieben.

Batteriespannungswichter

Wenn der Batteriespannungswichter benutzt wird, muss der Pluspol der Messspannung an Klemme 1 von
X 401 gelegt werden. Fillt die Spannung unter den unteren Wert, wird die Abfallverzégerung gestartet.
Steigt die Spannung wéhrend der Verzégerung iiber diesen Wert (nicht den oberen Wert), wird die Zeitstufe
zuriickgesetzt. Nach Ablauf der Verzogerung wird, falls freigegeben, der Alarm ausgelost.

Auf den direkten Wichterausgang kann ein Relais (in Ruhestrom) parametriert werden, so dass auch bei der
Betriebsart Off eine Weitermeldung in Ruhestrom moglich ist. Die Parametrierung erfolgt unter der Gruppe
Sonstige Parameter.
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ALARMMELDUNGEN

FREIE INTERNE ALARME
Parameter fiir einen (insgesamt 19) in Text und Ansteuerung parametrierbaren Alarm:

. . . . Anzeige auf dem
Bildschirmanzeige des Parametrierprogramms PARAWIN &
Display
e il s KODIERUNG DER
arme ALARME
1 Alarm 01 | VORRAT | KRAFTSTOFF < 3h| Parametrierung nur mit
ParaWin
2 0401 - Merker fiir Eingang von Alarm 1 Parametrlerung nur mit
ParaWin
. VOAW+ VORRAT
- 2
3 Ja CLASIR KRAFTSTOFF < 3h
. VOAW- VORRAT
ol #TVEIEY = ek KRAFTSTOFF < 3h

Parameter 1, Alarmtext:
Fiir jeden Alarm kann mit dem Parametrierprogramm PARAWIN ein zweizeiliger Text eingegeben wer-
den. Die erste Zeile kann 10 Zeichen (das erste Zeichen muss freigehalten werden!), die zweite Zeile 16
Zeichen enthalten. Durch die Platzhalter [ | | wird Anfang und Ende einer Zeile markiert. Der Alarmtext
kann nur mit PARAWIN geédndert werden.

Parameter 2, Auslosekriterium:
Das Auslosekriterium legt fest, wodurch der Alarm ausgelost wird. Es stehen 16 Eingénge (1-14 und 27,
28) des Relaiszusatzes oder diverse interne Merker zur Verfligung. Die Liste ist weiter unten angegeben.
Das Auslosekriterium kann nur mit ParaWin geéndert werden.
Merker, bei denen die ersten beiden Zeichen gleich sind, konnen zusammengefasst werden und einen
Alarm ansteuern. Beispiel: Wenn entweder der Grenzwert A oder B iiberschritten ist, soll ein Alarm an-
gesteuert werden. Die Liste gibt an:

Grenzwert A von Analogkanal 4401
Grenzwert B von Analogkanal 4402

Die beiden linken Zeichen, 44, sind gleich und gelten fiir den gemeinsamen Merker. Die rechten beiden
Zeichen, 01 und 02, sind hexadezimale Zahlen, deren Werte addiert werden miissen. In diesem Fall ergibt
sich die neue Zahl 03. Der Merker ist also 4403.

Parameter 3, aktiv / nicht aktiv:
Hier wird festgelegt, ob der Alarm aktiv, also von der Software verarbeitet wird, oder ob er nicht aktiv ist.
Falls ein Alarm nicht benutzt wird, soll er als 'nicht aktiv’ parametriert werden. Fiir die direkte Parame-
trierung gilt, das durch ein [+] der Alarm aktiviert, durch ein [— Jgesperrt wird.

Parameter 4:
Kodierung des Alarms.

NICHT BENUTZTE INTERNE ALARME

Falls einige interne Alarme in der jeweiligen Automatik (z.B. Alarme fiir Netzstromiiberwachung) nicht
benutzt werden, konnen sie mit kundenspezifischer Parametrierung verwendet werden. Der Text liegt fest
(z.B. "Alarm 33") und die Ansteuerung kann nur in Arbeitsstrom erfolgen. Das Auslosekriterium (z.B. freier
Eingang des Relaiszusatzes) sowie die weitere Alarmkodierung ist moglich.

Die Kodierung iiber das Display und durch ParaWin (Parameter 2-4) erfolgt wie vor beschrieben.

|
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ALARMMELDUNGEN
MERKER FUR ALARMEINGANGE

Alarm: Motor stellt nicht ab 442() Anschluss 25 von RZ 071-D 0710
Alarm du/dt bei Netznarallelbetrieb 4701 Anschluss 26 von RZ 071-D 0708
Alarm df/dt hei Netznarallelbetrieh 4702 Anschluss 27 von R7. 071-D 0704
Alarm Vektorsnrung bei Netznarallelbetrieb 4704 Anschluss 28 von RZ 071-D 0702
Anschluss 1 von RZ 071-D 0410 Anschluss 29 von RZ 071-D 0701

Anschluss 2 von RZ 071-D 0408 [Fiihlerausfall Kanal 1 4610
Anschluss 3 von RZ 071-D 0404 [Fiihlerausfall Kanal 2 462()
Anschluss 4 von RZ 071-D 0402 Fiihlerausfall Kanal 3 4640
Anschluss 5 von RZ 071-D 0401 Fiihlerausfall Kanal 4 4680
Anschluss 6 von RZ 071-D 0580 Fiihlerausfall Kanal 1. 2. 3 oder 4 16F ()
Anschluss 7 von RZ 071-D 0540 Grenzwert A von Analogkanal 1 {iberschrittenj4901

Anschluss 8 von RZ 071-D 0520 Grenzwert B von Analogkanal 1 iiberschritten 4902
Anschluss 9 von RZ 071-D 0510 Grenzwert A von Analogkanal 2 iiberschritteni4904
Anschluss 10 von R7 071-D 0508 Grenzwert B von Analogkanal 2 iiherschritten 4908
Anschluss 11 von RZ 071-D 0504 Grenzwert A von Analogkanal 3 {iberschrittenf4910
Anschluss 12 von RZ 071-D 0502 Grenzwert B von Analogkanal 3 iiberschritten 4920
Anschluss 13 von RZ 071-D 0501 Grenzwert A von Analogkanal 4 {iberschritten|4940
Anschluss 14 von RZ 071-D 0680 Grenzwert B von Analogkanal 4 iiberschritten 4980
Anschluss 15 von RZ 071-D 0640 (ieneratorsnannung gestort 3BF(
Anschluss 16 von RZ 071-D 0620 Leistungsregelung gestort 1904
Anschluss 17 von R7 071-D 0610 INetz Riickleistuno 1501

Anschluss 18 von RZ 071-D 0608 cos nphi Regler gestort 1908
Anschluss 19 von RZ 071-D 0604 Svnchronisierung gestort 448()
Anschluss 20 von RZ 071-D 0602

Anschluss 21 von RZ 071-D 0601

Anschluss 22 von R7 071-D 0780

Anschluss 23 von R7 071-D 0740

Anschluss 24 von RZ 071-D 0720
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ANALOGINTERFACE KEA 101 -102

Dieser Abschnitt beschreibt die Parametrierung und Funktion einer Maximalbestiickung. Je nach
Ausfiihrung der Automatik sind einige Funktionen und deren Parameter nicht vorhanden.
Der tatséichliche Funktionsumfang ist aus den jeweiligen Manuals bzw. dem Lieferumfang ersichtlich.
Technische Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten.

INTERFACEKARTEN FUR ANALOGVERARBEITUNG, KEA 101-102

Fiir die Erfassung der Analogsignale stehen fiir die verschiedenen Gebertypen Interfacekarten zur Verfi-
gung. Die Ausgabe der Analogsignale wird durch eine umschaltbare Interfacekarte realisiert. Die Karten
gehoren nicht zum Standardlieferumfang und miissen als Option bestellt werden. Der Einsatz ist einfach:
1. Versorgungs- und alle Messspannung der Automatik abschalten.
2. Abnahme der Haube durch Ldsen der vier Schrauben.
3. Einstecken der Interfacekarten auf den gewiinschten Platz. Die Bestlickung der Interfacekarten muss

zum Aullenrand zeigen.
4. Haube wieder aufsetzen und dann erst Spannungen einschalten.
Parametrierung des entsprechenden Analogkanals. Fiir Typ Eingang bzw. Typ Ausgang muss die
richtige Kennziffer eingetragen werden.
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*) Separates Pick-up Modul nur in der Vorserie.

|
Seite 13



ANALOGINTERFACE KEA 101 - 102

ANSCHLUSS DER ANALOGEINGANGE

Die Anschlussmoglichkeiten sind am Schluss dieses Manual dargestellt. Die Analogeinginge 1 und 2
konnen fiir die Messung von PT 100, PT 1000, Druck- und Temperaturgebern von VDO verwendet werden.
Exemplarisch gezeigt ist der Anschluss von PT 100/1000, Spannungs-Stromsignalen und von VDO-Druck-
bzw. Temperaturgebern an den Analogeingang 2.

Fiir die VDO-Geber ist eine (fiir alle VDO-Geber gemeinsame) Riickleitung des Motorgehduses an die
Klemme 7 bzw. 13 der Analogeinginge zu verlegen.

Die Abschirmungen diirfen nur an die Erdungsschrauben der KEA-Haube und nicht an den Schutzleiter in
der Schaltanlage angeschlossen werden und keinen weiteren Kontakt zu anderen Metallteilen haben!

PARAMETRIERUNG DER ANALOGEINGANGE

Es stehen vier Analogeingénge zur Verfiigung, die fiir mannigfaltige Aufgaben verwendet werden konnen.
Fiir die Parametrierung sind pro Kanal nachstehende Eingaben vorgesehen.

Bildschirmanzeige des Parametrierprogramms PARAWIN Anzeige auf dem

Display
++++ Analogeingidnge ++++ ANALOG-
EINGAENGE
1 Kanal 01| GRAD C  |KUEHLWASSERTEMP. | Nur mit PARAWIN
parametrierbar
D) 8 Typ Eingang ..8 TYP EIN 1
6 TYP EIN 2
3.1 90 .... - Grenzwert A + 90 >KANAL 1A
4.1 85 .... - Riuckfall Grenzwert A + 85 <KANAL 1A
. 10.0 s VERZ. 1A
5.1 10 sec - Verzogerung Grenzwert A 1.0 s VERZ. 1B
3.2 98 .... - Grenzwert B + 98 >KANAL 1B
4.2 85 .... - Riuckfall Grenzwert B + 85 <KANAL 1B
.. 1.0 s VERZ. 1A
5.2 10 sec - Verzogerung Grenzwert B 10.0 s VERZ. 1B
6 0 .... — Untere Referenz + 0 MIN.REF 1
7 100 .... — Oberer Referenz + 100 MAX.REF 1

Parameter 1:
Fiir jeden Analogkanal kann ein zweizeiliger Text eingegeben werden. Die erste Zeile kann 9 Zeichen
(die beiden ersten Zeichen miissen freigehalten werden!), die zweite Zeile 16 Zeichen enthalten. Durch
die Platzhalter [ | ] wird Anfang und Ende einer Zeile markiert. Die Texteingabe ist nur mit dem Parame-
trierprogramm PARAWIN moglich.

Parameter 2:
Zur direkten Erfassung von Fiihlern (PT 100, PT 1000, Thermoelementen, Temperatur und Druckgeber
von VDO, etc.) wird eine entsprechende Interfacekarte fiir den Kanal eingesetzt.

Typ der Interfacekarten
0 |nicht benutzt 1 |PT 100/PT 1000
2 | Thermoelement NiCr-Ni 3 | Stromschleife, Anzeige +/-00000
4 |0-10 Volt, Anzeige +/-00000 5 | Oldruck 5 bar, Geber von VDO
6 | Oldruck 10 bar, Geber von VDO 7 | Temperaturfithler TH 11, 21, 31
8 | Temperaturfiihler von VDO 9 | Stromschleife, Anzeige +/-0000.0
10 | Stromschleife, Anzeige +/-000.00 11 |0-10 Volt, Anzeige +/-0000.0
12 |0 - 10 Volt, Anzeige +/-000.00

Fiir die entsprechende Signalaufbereitung wird hier der Typ des Moduls eingetragen. In vorstehender
Tabelle sind die zur Zeit (Mai 2005) verfiigbaren Module aufgelistet.

Falls der Kanal nicht benutzt wird, soll als Typ <0> eingegeben werden. Der Eingang wird dann nicht
abgefragt und die zugehorigen Grenzwertmerker geldscht.
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ANALOGINTERFACE KEA 101 - 102

Parameter 3 und 4:
Hier werden die Grenzwerte festgelegt. Es ist dringend darauf zu achten, dass der Parameter 3 mathema-
tisch grofer ist als der Parameter 4.
Beispiele: Die Eingaben fiir den Grenz- und Riickfallwert [20 / -10] oder [90 / 70] sind korrekt,
falsch sind [20 / 30], [0 / 50] oder [-10/-5].

Parameter 5:
Wenn der Istwert den Grenzwert tiber- oder unterschreitet, lauft zunichst diese Zeit ab, bevor der interne
Merker bei Uberschreitung gesetzt oder bei Unterschreitung geldscht wird. Die Zeit ist einstellbar von 0
bis 24 Sekunden in einer 0.1 sec Teilung.

Parameter 6 und 7:
Diese Parameter haben je nach Eingang unterschiedliche Funktionen. Sie sind bei der Beschreibung der
Interfacekarten angegeben.
Die UNTERE REFERENZ legt z.B. den angezeigten Werte fest, der beim unteren Pegel (z.B. =5 Volt, 0 mA,
0 Volt, je nach Typ) angezeigt wird, die OBERE REFERENZ legt die Anzeige fiir den oberen Pegel fest.
Bei der Erfassung von PT 100 / PT 1000 sind diese beiden Parametern nicht der Anzeige zugeordnet,
sondern sind Abgleichpunkte bei 0 und 100°C.

FUNKTION DER ANALOGEINGANGE

Es wird ein Analogeingang auf zwei Grenzwerte, bezeichnet mit A und B, iberwacht. Wenn der Grenzwert
(das ist der mathematisch hohere Wert) liberschritten ist, lauft die vorgesehene Verzdgerungszeit ab. Danach
wird der entsprechende Merker GRENZWERT UBERSCHRITTEN gesetzt. Wenn der Istwert unter den Riickfall-
wert fallt, wird der Merker nach der Verzogerungszeit geloscht.

Wichtig! Der Grenzwert muss mathematisch grof3er als der Riickfallwert sein.

Beispiele: Die Eingaben fiir den Grenz- und Riickfallwert [20 / -10] oder [90 / 70] sind korrekt,
falsch sind [20 / 30], [0 / 50] oder [-10/-5].

Der Merker kann auf ein Relais parametriert oder als Alarmeingang verwendet werden. Wenn, als Beispiel,
der Oldruck iiberwacht und im Stérungsfall Alarm 3 angesteuert werden soll, ist wie nachstehend zu verfah-
ren.

Der Alarm soll gegeben werden, wenn der Oldruck unter 1 bar fillt und soll als gut erkannt werden, wenn er
einen Druck von mindestens 2 bar aufweist. Fiir den Grenzwert wird 2 bar, fiir den Rickfallwert 1 bar
parametriert. Die Zeit wird (zur Entprellung) auf 1 Sekunde gesetzt. Der Text fiir Alarm 3 wird entsprechend
als OELDRUCKMANGEL mit dem PARAWIN eingegeben. Der Alarm 3 wird in Ruhestrom parametriert, da im
Normalfall der Merker gesetzt ist!

TYPEN DER ANALOGEINGANGE

Typ 0: Eingang nicht benutzt
Falls ein Analogkanal nicht benutzt wird, soll die Kennung auf 0 gesetzt werden. Dadurch wird der Kanal
nicht abgefragt und die zugehdrigen Grenzwertmerker geldscht.

Typ 1: PT 100, PT 1000
PT 100 oder PT 1000 Geber konnen nur iiber die Kanidle 1 und 2 erfasst werden. Alle anderen Geber
koénnen von allen vier Kandlen gemessen werden. PT 100 und PT 1000 werden in Vierleitertechnik ange-
schlossen. Die Auflosung betrdgt 1°C, der Messbereich reicht von —10 bis 120°C. Die Abgleichpunkte
sind 0°C und 100°C. Ein Kurzschluss oder eine Unterbrechung wird als FUHLERAUSFALL erkannt und
zeigt den Maximalwert an.
Fiir die UNTERE REFERENZ ist der Wert 255, fiir die OBERE REFERENZ 755 einzutragen.

Typ 2: Thermoelement
Ein Thermoelement kann direkt angeschlossen werden. Die Temperatur wird im Bereich von 100 bis
700°C mit einer Auflosung von 1°C erfasst. Zu beachten ist, dass die Temperatur einer Vergleichsmess-
stelle nicht beriicksichtigt wird. Eine entsprechende Kompensation ist deshalb ggf. vorzusehen. Eine Un-
terbrechung wird als FUHLERAUSFALL erkannt und zeigt den Maximalwert an.

Typen 3. 9 und 10: Stromschleife
Der Strom darf maximal 30 mA betragen. Bei hoheren Strémen kann der Eingang zerstort werden. Der
Spannungsoffset zum Batterieminus muss kleiner als +/- 5 Volt sein.
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ANALOGINTERFACE KEA 101 - 102

Der Bereich 0 bis 20 mA wird auf 800 Digits aufgelost, d.h. dass der Bereich mit einer Genauigkeit von
ca. /1000 erfasst wird. Zur Skalierung wird unter UNTERE REFERENZ der anzuzeigende Wert bei 0 mA,
unter OBERE REFERENZ die Anzeige bei 20 mA parametriert.

Ein hoéherer Strom als 22 mA wird als Fiihlerausfall erkannt. Bei Stromschleifen 4 bis 20 mA kann zur
Erkennung einer Unterbrechung ein Grenzwert kleiner als z.B. 3 mA mit anzusteuerndem Alarm zur Fiih-
lerausfallerkennung parametriert werden. Wenn als Typ 3 eingetragen ist, wird der Istwert ohne Komma,
Typ 9 mit einer Kommastelle und Typ 10 mit zwei Kommastellen angezeigt.

Typen 4, 11 und 12: Spannungseingang 0 — 10 Volt
Die Eingangsspannung darf maximal 15 Volt betragen. Der Spannungsoffset zum Batterieminus muss
kleiner als +/- 5 Volt sein. Der Bereich 0 bis 10 Volt wird auf 800 Digits aufgelost, d.h. dass der Bereich
mit einer Genauigkeit von ca. 125/, 00 erfasst wird. Zur Skalierung wird unter UNTERE REFERENZ der an-
zuzeigende Wert bei 0 Volt, unter OBERE REFERENZ die Anzeige bei 10 Volt parametriert.
Eine hohere Spannung als 12 Volt wird als Fiihlerausfall erkannt. Bei Spannungseingéngen 2 — 10 Volt
kann zur Erkennung einer Unterbrechung ein Grenzwert kleiner als z.B. 1.5 Volt mit anzusteuerndem
Alarm zur Fiihlerausfallerkennung parametriert werden.
Wenn als Typ 4 eingetragen ist, wird der Istwert ohne Komma, Typ 11 mit einer Kommastelle und
Typ 12 mit zwei Kommastellen angezeigt.

Typen 5 und 6: Oldruck 5 und 10 bar, Geber von VDO
Der Oldruck wird analog der Kennlinie mit einer Kommastelle angezeigt. Eine Fiihlerausfallserkennung
ist wegen der Gebercharakteristik nicht moglich. Eine Unterbrechung der Fiihlerleitungen zeigt o bar an.
Der Sensorwiderstand iiberstreicht 0 bis 180 Ohm fiir diese Messung.

Typ 7: Temperaturfiihler von VDO
Die Temperatur wird anlog zur Kennlinie im Bereich von 45 bis 120°C erfasst. Die Auflosung betrigt
1°C. Eine Fiihlerausfallserkennung ist wegen der Gebercharakteristik nicht moglich. Eine Unterbrechung
der Fiihlerleitungen zeigt den Maximalwert an. Der Sensorwiderstand iiberstreicht 240 bis 22 Ohm fiir
diese Messung.

Typ 8: Temperaturfithler TH11, TH21, Th31
Die Temperatur wird anlog zur Kennlinie im Bereich von 42 bis 120°C erfasst. Die Auflosung betragt
1°C. Eine Fiihlerausfallerkennung ist nicht moglich. Eine Unterbrechung der Fiihlerleitungen zeigt den
Maximalwert an.

HARDWARE DER AUSGANGSMODULE

Es stehen zwei Ausgangsmodule zur Verfiigung. Jedes Ausgangsmodul gibt potentialfrei ein Strom- bzw. ein
Spannungssignal aus. Weiterhin kann durch eine Steckbriicke festgelegt werden, ob das Signal

o -10/0/+10 mA bzw. -5 /0/+5 Volt (Steckbriicke zum Gehduse) oder
o 0(4)/20 mA bzw. 0 (2) bis 10 Volt (Steckbriicke zur Platine)

umfassen soll. Die Lage dieser Steckbriicke ist nach den Anschlussdiagrammen dargestellt. Die fiir einen
Ausgang zu parametrierende Adresse (siche Liste, weiter unten) enthélt den Wert, der ausgegeben wird.
Durch die Parameter UNTERE GRENZE und OBERER GRENZE wird das Ausgangssignal skaliert. Der Parame-
ter UNTERE GRENZE legt den Wert fest, bei dem der untere Pegel (0 oder =10 mA bzw. 0 oder -5 Volt)
ausgegeben wird, der Parameter OBERE GRENZE den Wert fiir den oberen Pegel (20 oder 10 mA bzw. 10
oder +5 Volt).
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ANALOGINTERFACE KEA 101 - 102

Es

ANALOGAUSGANGE KEA 101-102
stehen zwei Analogausgédnge zur Verfiigung, die fiir mannigfaltige Aufgaben verwendet werden konnen.

Sie sind mit Kanal 5 und 6 bezeichnet. Fiir die Parametrierung sind pro Kanal nachstehende Eingaben

vorgesehen.
. . . . Anzeige auf dem
Bildschirmanzeige des Parametrierprogramms PARAWIN Display
++++ Anal 4 e ANALOG-
nalogausgange AUSGAENGE
1 Kanal 05| GRAD C | KUEHLWASSERTEMP. | Nur mit PA.RAWIN
parametrierbar
2.1 31 .... - Typ Ausgang 31 TYP AUS 5
2.2 31 TYP AUS 6
3.1] 2480 .... — Adresse Analogwert 2480 ADR. AUS 5
3.2 248C ADR. AUS 6
4.1 0 .... — untere Grenze + 0 MIN.AUS 5
5.1 100 .... - obere Grenze + 100 MAX.AUS 5

Parameter 1:

Fiir jeden Analogkanal kann ein zweizeiliger Text eingegeben werden. Die erste Zeile kann 9 Zeichen
(die beiden ersten Zeichen miissen freigehalten werden!), die zweite Zeile 16 Zeichen enthalten. Durch
die Platzhalter [ | ] wird Anfang und Ende einer Zeile markiert. Dieser Text und der skaliert ausgegebene
Wert werden unter ISTWERTE zur Kontrolle angezeigt. Die Texteingabe ist nur mit dem Parame-
trierprogramm PARAWIN moglich.

Parameter 2:

Der ausgegebene Wert kann unter ISTWERTE abgelesen werden. Damit er richtig skaliert angezeigt wird,
ist als Typ die Kennung 31, 32, 33 oder 34 zu parametrieren. Falls der Ausgang nicht bendtigt wird, ist
der Typ auf 30 zu setzen.

Typ der Ausgangsanzeige
30 | nicht benutzt 31 | Anzeige ohne Kommastelle
32 | Anzeige mit einer Kommastelle 33 | Anzeige mit zwei Kommastellen
34 | Elektronischer Drehzahlregler

Parameter 3:

Hier wird die Herkunftsadresse des auszugebenden Wertes parametriert. Die moglichen Adressen sind in
der Liste am Ende dieses Dokuments aufgefiihrt. Falls fiir den Kanal der Typ 34 (Drehzahlregler) einge-
tragen ist, liegt diese Adresse fest und ist nicht dnderbar.

Parameter 4 und 5:

Falls fiir den Kanal der Typ 34 (Drehzahlregler) eingetragen ist, werden diese beiden Parameter durch die
Signalgrenzen unter DREHZAHLSIGNALE UND REGLER parametriert und sind hier nicht dnderbar.

Der Parameter UNTERE GRENZE legt den Wert fest, bei dem der untere Pegel (z.B. -5 Volt, 0 mA, 0 Volt
je nach Typ) ausgegeben wird, die OBERE GRENZE legt den Wert des oberen Pegels fest.

Wichtig: Die Werte miissen in dem Zahlenformat (Kommastelle) eingegeben werden, wie der gewéhlte
Analogwert unter ISTWERTE angezeigt wird. Hierzu einige Beispiele:

Beispiel 1:

Die Messung ist fiir die Spannung 230/400 V und Stromwandler 600/5 ausgelegt. Die Scheinleistung
wird damit bei Nennspannung und Nennstrom im Bereich von —414 bis +414 kVA errechnet. Die Genera-
torleistung ist 282 kW (Spannung 230/400 V, Nennstrom 510 A, cos ¢ = 0.8 ). Das Ausgangssignal soll 4
bis 20 mA entsprechend 0 bis +300 kW betragen.

Wie unter HARDWARE DER AUSGANGSMODULE beschrieben, wird der Jumper der Ausgangskarte fiir eine
Stromschleife 0/+100% gesteckt. Die UNTERE GRENZE (0 mA) wird auf —75 (-25% von 300), die OBERE
GRENZE auf +300 parametriert.

Beispiel 2:

Die folgende Parametrierung erfolgt unter DREHZAHLSIGNALE UND REGLER!

Drehzahlsignale werden intern als 0 — 10 000 Digits erzeugt. Dieser Bereich entspricht dem Signalumfang
des Ausgangsmoduls von 0 bis 10 Volt (oder —5 bis +5 Volt). Ein Digit entspricht also 1 mV. Verwendet
wird hier ein Spannungsausgang 0 — 10 Volt.
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Das Signal 2.5 Volt zum Regler entspricht der Leerlaufdrehzahl, 0.5 Volt ca. 46 Hz und 4.5 Volt ca.
53 Hz. Das Aggregat ist bei einem Signal von 4 Volt im Netzparallelbetrieb (dieser Wert muss im Paral-
lelbetrieb ermittelt werden) mit 100 % belastet. Somit wird als UNTERE SIGNALGRENZE 500, als OBERE
SIGNALGRENZE 4000 und fiir SIGNAL LEERLAUFDREHZAHL 2500 parametriert.

TYPEN DER ANALOGAUSGANGE

Die Typ-Angabe dient nur zur richtig skalierten Kontrollanzeige des ausgegebenen Wertes. Falls ein Ana-
logausgang nicht benutzt wird, soll als Typ die Kennung 30 parametriert werden. Die Software {iberspringt
dann die entsprechende Ausgaberoutine.

Typ 31, 32, 33: Kommastellen der Kontrollanzeige

Der ausgegebene Wert wird zur Kontrolle unter ISTWERTE angezeigt. Da die Werte intern immer ohne
Kommastelle verarbeitet werden, ist zur Skalierung anzugeben, ob der Wert ohne, mit einer oder zwei
Kommastellen angezeigt werden soll.

Wichtig: Es muss das gleiche Zahlenformat (Kommastellen) gewihlt werden wie der gewahlte Analagog-
wertes unter ISTWERTE angezeigt wird.

Typ 34, Drehzahlregler

Falls der Ausgang das Signal zu einem elektronischen Drehzahlregler ausgibt, ist die Herkunftsadresse nicht
dnderbar. Die Parameter 4 und 5 dieses Kanals werden durch die Vorgaben der Drehzahlgrenzen unter
DREHZAHLSIGNALE UND REGLER festgelegt.

ANSCHLUSS DER ANALOGAUSGANGE
Die Ausgangssignale werden an X 401 ausgegeben.

Klemme 21 + Ausgangssignal Kanal 5 Klemme 23 + Ausgangssignal Kanal 6
Klemme 22 - Ausgangssignal Kanal 5 Klemme 24 - Ausgangssignal Kanal 6

Die Biirde bei Stromschleifen darf maximal 400 Ohm betragen, der Eingangswiderstand bei Spannungssig-
nalen muss groBer/gleich 47 k sein.

ADRESSEN DER ANALOGSIGNALE ZUR AUSGABE

Adresse | Analogsignal Adresse | Analogsignal
2480 Netzspannung L1 2492 Generator Spannung L1
2482 Netzspannung L2 2494 Generator Spannung L2
2484 Netzspannung L3 2496 Generator Spannung L3
2486 Netzfrequenz 2498 Generator Frequenz
248C Netzstrom L1 249E Generator Strom L1
248E Netzstrom L2 24A0 Generator Strom L2
2490 Netzstrom L3 24A2 Generator Strom L3
24CC Cos ¢ L2, Netz') (0-90-180 = 0ind-1-Ocap) 24CA Cos ¢ L2, Gen.) (0-90-180 = 0ind-1-Ocap)
24CE Strombelastung des Netzes in % 24C4 Strombelastung des Generators in %
2488 Netzwirkleistung 249A Generator Wirkleistung
24B4 Netzscheinleistung 24B6 Generator Scheinleistung
24BC 15 min. Maximum Gen. Strom L1
24A4 Batteriespannung 24BE 15 min. Maximum Gen. Strom L2
24A8 Analogkanal 1 24C0 15 min. Maximum Gen. Strom L3
24AA Analogkanal 2
24AC Analogkanal 3 24A6 Drehzahl
24AE Analogkanal 4

*) Der ausgegebene Analogwert entspricht dem Winkel zwischen Spannungs- und Stromvektor und ist um
90 verschoben um ein stetiges Signal zu erhalten. Das Signal 0 bedeutet —90 Grad (cos ¢ =0 ind.), 90
bedeutet 0 Grad (cos ¢ = 1) und 180 bedeutet 90 Grad (cos ¢ = 0, cap.).
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ANALOGINTERFACE KEA 111 -112

Technische Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten.

ANALOGINTERFACE KEA 111-112

Fiir die Erfassung der Analogsignale steht ein Eingang fiir den Oldruck und einer fiir die Motortemperatur
zur Verfiigung. Vorgesehen ist die Verwendung von VDO-Gebern: Kanal 1 fiir Oldruck, Kanal 2 fiir Tempe-
ratur. Der Analogausgang ist zum direkten Ansteuern eines elektronischen Drehzahlreglers vorgesehen.

ANSCHLUSS DER ANALOGKANALE

Analogsignale Analog- Analog- Analog-
X401 eingang 1 eingang 2 ausgang 5
11234 5/6|7/|8 ) 1111213 |14 21 22

+ Batterie
+ Batterie

Batteriespannungswachter

7N

N

-’

N

N

7N

N

Batterie +
Pick up

Motorgehause Motorgehause
Ana111

Fiir die VDO-Geber ist eine (fiir alle gemeinsame) Riickleitung des Motorgehéduses an die Klemme 7 bzw. 13
der Analogeingénge zu verlegen. Die Abschirmungen diirfen nur an die Erdungsschrauben der KEA-Haube
und nicht am Schutzleiter in der Schaltanlage angeschlossen werden und keinen weiteren Kontakt zu anderen

Metallteilen haben!

PARAMETRIERUNG DER ANALOGEINGANGE
Fiir die Parametrierung sind pro Kanal nachstehende Eingaben vorgesehen.

Anzeige auf dem

Bildschirmanzeige des Parametrierprogramms PARAWIN Display
++++ Analogeingédnge ++++ ANALOG-
o eeE meREE EINGAENGE
1 Kanal 01| bar | OELDRUCK | Nur mit PARAWIN

parametrierbar

) 5 .... - Typ Eingang ..5 TYP EIN 1

8 TYP EIN 2
3.1 2.5.... - Grenzwert A + 2.5 >KANAL 1A
+ 2.0 <KANAL 1A

4.1 2.0.... - Ruckfall Grenzwert A

. 10.0 s VERZ. 1A
5.1 10 sec - Verzdgerung Grenzwert A 5 0 s VERZ. 1B

3.2 2.0.... - Grenzwert B + 2.0 >KANAL 1B
4.2 1.8.... - Rickfall Grenzwert B + 1.8 <KANAL 1B

" 10.0 s VERZ. 1A
5.2 5 sec - Verzogerung Grenzwert B 5.0 s VERZ. 1B

Parameter 1:
Fiir jeden Analogkanal kann ein zweizeiliger Text eingegeben werden. Die erste Zeile kann 9 Zeichen

(die beiden ersten Zeichen miissen freigehalten werden!), die zweite Zeile 16 Zeichen enthalten. Durch
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ANALOGINTERFACE KEA 111 -112

die Platzhalter [ | ] wird Anfang und Ende einer Zeile markiert. Die Texteingabe ist nur mit dem Parame-
trierprogramm PARAWIN moglich.

Parameter 2:
Fiir die entsprechende Skalierung wird hier die Gebertype eingetragen. Falls ein Kanal nicht benutzt wird,
soll als Typ <0> eingegeben werden. Kanal 1 kann entweder mit Typ <5> (Messbereich 0-5 bar) oder
<6> (Messbereich 0-10 bar), Kanal 2 mit <7> (40 — 120 Grad Celsius) angegeben werden.

Parameter 3 und 4:
Hier werden die Grenzwerte festgelegt. Es ist dringend darauf zu achten, dass der Parameter 3 mathema-
tisch grofer ist als der Parameter 4.
Beispiele: Die Eingaben fiir den Grenz- und Riickfallwert [20 / -10] oder [90 / 70] sind korrekt,
falsch sind [20 / 30], [0 / 50] oder [-10/-5].

Parameter 5:
Wenn der Istwert den Grenzwert iiber- oder unterschreitet, 1auft zunéchst diese Zeit ab, bevor der interne
Merker bei Uberschreitung gesetzt oder bei Unterschreitung geldscht wird. Die Zeit ist einstellbar von 0
bis 24 Sekunden in einer 0.1 sec Teilung.

FUNKTION DER ANALOGEINGANGE

Es wird ein Analogeingang auf zwei Grenzwerte, bezeichnet mit A und B, tiberwacht. Wenn der Grenzwert
(das ist der mathematisch hohere Wert) iiberschritten ist, lauft die vorgesehene Verzogerungszeit ab. Danach
wird der entsprechende Merker GRENZWERT UBERSCHRITTEN gesetzt. Wenn der Istwert unter den Riickfall-
wert fallt, wird der Merker nach der Verzdgerungszeit geloscht.

Wichtig! Der Grenzwert muss mathematisch groBer als der Riickfallwert sein.

Beispiele: Die Eingaben fiir den Grenz- und Riickfallwert [20 / -10] oder [90 / 70] sind korrekt,
falsch sind [20 / 30], [0 / 50] oder [-10/-5].

Der Merker kann auf ein Relais parametriert oder als Alarmeingang verwendet werden. Wenn, als Beispiel,
der Oldruck iiberwacht und im Stérungsfall Alarm 3 angesteuert werden soll, ist wie nachstehend zu verfah-
ren.

Der Alarm soll gegeben werden, wenn der Oldruck unter 1 bar fillt und soll als gut erkannt werden, wenn er
einen Druck von mindestens 2 bar aufweist. Fiir den Grenzwert wird 2 bar, fiir den Rickfallwert 1 bar
parametriert. Die Zeit wird (zur Entprellung) auf 1 Sekunde gesetzt. Der Text fiir Alarm 3 wird entsprechend
als OELDRUCKMANGEL mit dem PARAWIN eingegeben. Der Alarm 3 wird in Ruhestrom parametriert, da im
Normalfall der Merker gesetzt ist!

ANALOGAUSGANG
Das Ausgangsmodul gibt potentialfrei ein Spannungssignal aus. Durch eine Steckbriicke kann festgelegt
werden, ob das Signal

o -5/0/+5 Volt oder
o 0(2)bis 10 Volt

umfassen soll. Die Lage dieser Steckbriicke ist nach den Anschlussdiagrammen dargestellt. Die Funktion des
Analogausgangs ist fiir die elektrische Ansteuerung eines Drehzahlreglers vorgesehen. Die Funktion und
Parametriermoglichkeiten sind unter DREHZAHLSIGNAL UND REGLER beschrieben.
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DREHZAHLSIGNALE UND REGLER

Dieser Abschnitt beschreibt die Parametrierung und Funktion einer Maximalbestiickung. Je nach
Ausfithrung der Automatik konnen einige Funktionen und deren Parameter nicht vorhanden sein.
Der tatséichliche Funktionsumfang ist aus den jeweiligen Manuals und der entsprechenden
Parameterliste des ParaWin ersichtlich.

Technische Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten.

DREHZAHLSIGNALE

Fiir die Drehzahlerfassung, Regelung und Uberwachung sind nachstehende Parameter vorgesehen. Es ist die
Parametrierung mit dem Parametrierprogramm ParaWin und direkt iiber das Display dargestellt.

. . . . Anzeige auf dem
Bildschirmanzeige des Parametrierprogramms PARAWIN Dgisplay
++++ Drehzahlsi 1 d Regl ++++ DREHZAHLSIGNALE
rehzahlsignale un egler DREHZAHLREGLER
1 Ja .... - Lauft-Meldung liber Generatorspannung? + GEN.SPG=LAEUFT
2 Nein - Lauft-Meldung tber Lichtmaschine, Klemme D+? - KL.D+=LAEUFT
3 Ja - Lauft-Meldung iber Pick-up? + PICK-UP=LAEUFT
4 Ja - Schnellstoppeingang in Ruhestrom? + STOP=RUHESTROM
LAEUFT-SIGNAL
_ . A .
5 4 sec Abfallverzogerung 'Lauft'-Meldung 4 s RUECKFALL
f NENNDREHZAHL
6 4000 Hz - Frequenz vom Drehzahlgeber bei Nenndrehzahl e
4000 Hz
NENNDREHZAHL
7 1500 rpm - Nenndrehzahl des Motors 1500 rpm
8 60 rpm - Anlassdrehzahl unterschritten 60 rpm <ANLASS
9 70 rpm - Schaltpunkt Anlassdrehzahl 70 rpm >ANLASS
10 200 rpm - Zunddrehzahl unterschritten 200 rpm <ZUEND.
11 250 rpm - Schaltpunkt Ziinddrehzahl 250 rpm >ZUEND.
12 1490 rpm - Nenndrehzahl unterschritten 1490 rpm <NENND.
13 1500 rpm - Schaltpunkt Nenndrehzahl 1500 rpm >NENND.
14 1550 rpm - Uberdrehzahl unterschritten 1550 rpm <UEBERD
15 1680 rpm - Schaltpunkt Uberdrehzahl 1680 rpm >UEBERD
16 Ja - Alarm Uberdrehzahl aktiv? Parametrieren unter:
17 |A-U-S-0 - Kodierung Alarm Uberdrehzahl KODIERUNG DER ALARME
DREHZAHLREGLER
18 ]|...Nein - Signal fiir Drehzahlregler -5 000 bis +5 000? + +/- 5V SIGNAL
19 Ja - Signal fir Drehzahlregler 0 bis +10 0002 - 0-10V n-REGLER
ANALOGSIGNAL
— 1 1 2
20 Ja Signalrichtung normal [<U 0 >n]?* + normal >u=>n
21 500 - untere Signalgrenze 500 LIMIT <n
22 4800 - obere Signalgrenze + 4800 LIMIT >n
. SIGNAL FUER
23 2500 - Signal Leerlaufdrehzahl + 2500 LEERLAUF
. . . GESCHWINDIGKEIT
24 3 - Regelgeschwindigkeit 3 REGELUNG

Parameter 1, 2 und 3:
Hier wird festgelegt, welche Signale zur Erkennung, dass der Motor lduft, herangezogen werden. Falls ein
Gasmotor verwendet wird, ist zwingend ein Pick-up zu verwenden, da das Signal ANLASSDREHZAHL U-
BERSCHRITTEN fiir das Startprogramm bendtigt wird. Bei der Generatorspannung wird ausgewertet, ob
die Spannung einer Phase mindestens ca. 50 Volt betragt.

Parameter 4:
Die Funktion des Schnellstopeingangs (Notstop) kann in Arbeit- oder Ruhestrom erfolgen.

Parameter 5:
Da der Motor beim Abstellen eventuell kurz wieder hoch laufen kann, wird die LAUFT-Meldung abfall-
verzogert zuriickgenommen. Dadurch wird z.B. verhindert, dass bei einer Abstellung durch ein Magnet-
ventil in der Kraftstoffzuleitung ein durch die Betriebsmeldung eingeschaltetes Aggregat (Jalousien)
mehrfach ein- und ausgeschaltet wird. Die Zeit ist einstellbar von 0 bis 24 sec in einer 0.1 sec Teilung.
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DREHZAHLSIGNALE UND REGLER

Parameter 6 und 7:
Fiir die Skalierung der Drehzahlen muss die Nenndrehzahl und die Frequenz des Drehzahlsignals bei
Nennfrequenz eingegeben werden. Falls kein Drehzahlgeber verwendet wird, ist die Generatorfrequenz
einzutragen.

Parameter 8 und 9:
Fiir den Startablauf eines Gasmotors ist das Signal, dass der Motor durch den Anlasser gedreht wird,
wichtig. Dadurch wird verhindert, dass bei stehendem Motor (der Anlasser konnte Zahn auf Zahn mit
dem Anlasskranz stehen) die Gaszufuhr gedffnet wird.
Abhéngig von der Pick-up Frequenz und der Nenndrehzahl haben diese beiden Schaltpunkte eine mogli-
che untere Grenze. Die Parametriersoftware ParaWin korrigiert bei zu kleinen Werten die Eingaben. Bei
der direkten Parametrierung miissen korrekte Werte eingegeben werden.

Parameter 10 und 11:
Die LAUFT-Meldung wird von diesen beiden Schaltpunkten abgeleitet. Zu beachten ist, dass ein Gasmo-
tor (wegen der geringeren Verdichtung) durch den Anlasser auf eine hohere Anlassdrehzahl als ein Die-
selmotor gebracht wird.

Parameter 12 und 13:
Das Signal NENNDREHZAHL ERREICHT wird iiberwiegend fiir die Zuschaltung von Asynchrongeneratoren
benotigt.

Parameter 14 und 15:
Die Erfassung der Uberdrehzahl erfolgt iiber die Frequenz des Drehzahlsignals. Falls kein Pick-up ver-
wendet wird, wird die Generatorfrequenz benutzt. In diesem Fall ist der Alarm GENERATOR UNTER-
SPANNUNG als aktiver, abstellender Alarm zu parametrieren. Der Alarm GENERATOR UBERFREQUENZ ist
nicht identisch mit dem Alarm UBERDREHZAHL.

Parameter 16 und 17: )
Kodierung fiir den Alarm Uberdrehzahl. Bei der direkten Parametrierung erfolgt sie iiber KODIERUNG
DER ALARME.

PARAMETER FUR ELEKTRONISCHE DREHZAHLREGLER

Parameter 18 und 19:
Das Signal zur elektronischen Drehzahlverstellung kann wahlweise den Bereich —5 bis +5 Volt oder 0 bis
10 Volt iiberstreichen. Der Bereich wird mit diesen Parametern festgelegt. Die nachfolgend erlduterten
Parameter entsprechen der Ausgangsspannung in mV.

Parameter 20:
Die Anderung des Analogsignals in Bezug auf die Verstellbefehle HOHER und TIEFER kann hier festgelegt
werden. Wenn die Funktion NORMAL parametriert ist, steigt das Ausgangsignal mit dem Befehl HOHER.
Bei Parametrierung <NEIN> (inverse Funktion) fillt die Spannung beim Befehl HOHER.

Parameter 21 und 22:
Das Signal zum Drehzahlregler wird durch diese beiden Parameter begrenzt.

Parameter 23:
Hier kann ein Signal zum Drehzahlregler eingestellt werden, dass die Leerlaufdrehzahl vorgibt.

Parameter 24:
Die Verstellgeschwindigkeit des Ausgangssignals wird hier festgelegt. Die Eingabe <1> ist die kleinste,
<10> eine 10-fach hohere Verstellgeschwindigkeit.

ANSTEUERUNG DES DREHZAHLREGLERS

Die Stellbefehle des Frequenznormals (Frequenz* tiefer, hoher) und des Leistungsreglers (Leistung* tiefer,
hoher) werden zusammengefasst und zum Drehzahlregler (Drehzahl* tiefer, hoher) gegeben. Die Verstellung
erfolgt durch einen zeitlich festgelegten Befehlsimpuls. Nach dem Impuls wird eine Pause eingefiigt, um
dem Motor Gelegenheit zu geben, diesen Befehl auszufithren (Beschleunigen). Es sind unterschiedliche
Impulsldngen und Pausen fiir Frequenz- und Leistungsabweichungen parametrierbar. Die Befehle zum
Drehzahlregler konnen liber parametrierte Relais oder als Analogsignal ausgegeben werden.

Wenn ein Analogkanal zur Ausgabe des elektrischen Signals zur Drehzahlverstellung parametriert ist, wird
fiir die Dauer des parametrierten Verstellimpulses das Ausgangssignal angehoben bzw. abgesenkt. Die
Geschwindigkeit der Anhebung bzw. Absenkung wird durch Parameter 24 festgelegt. Das Ausgangssignal

*) Bezeichnung fiir die Relaisparametrierung des ParaWin
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kann durch zwei Parameter begrenzt werden. Dadurch kann verhindert werden, dass das Aggregat iiberlastet
oder zu weit in Riickleistung gebracht wird.

In den Betriebsarten MANUEL und TEST ist die Drehzahlverstellung immer aktiv. Das Signal wird kurz auf
die Leerlaufdrehzahl in der Betriebsart AUTO und TEST gesetzt, wenn der Generator ausgeschaltet wird.

Zur Anpassung an unterschiedliche Regelsysteme kann der Analogausgang so konfiguriert und parametriert
(Parameter 18 und 19) werden, dass er +/-5 Volt oder 0 bis 10 Volt ausgibt. Das Signal fiir die Leerlaufdreh-
zahl wird durch einen von der Software festgelegten Pegel eingestellt.

Inbetriebnahme

Die nachfolgende Beschreibung bezieht sich auf einen Sollwert zum Regler im Bereich 0 bis +10 Volt. Die

Parameter entsprechen einer Ausgangsspannung in mV. Falls ein Stromsignal oder das +/- Signal bendtigt

wird, ist das entsprechende Ausgangsmodul zu verwenden bzw. der Bereich mit der Steckbriicke zu wihlen.

Die Inbetriebnahme erfolgt analog der folgenden Beschreibung.

1. Parametrieren des Spannungssignals (Parameter 1 oder 2) und der Signalrichtung (normal, invers,
Parameter 20) fiir den angeschlossenen Drehzahlregler.
2. Die Betriebsart OFF ist angewdhlt.
3. Die Leerlaufdrehzahl ist entsprechend der Vorgabe des Reglerherstellers (z.B. 2.5 Volt) auf 2500
(Werkseinstellung) zu setzen. Siche DREHZAHLSIGNALE UND REGLER.
4. Die untere (z.B. 500 fiir 0.5 Volt) und die oberer Grenze ist (z.B. 4500 fiir 4.5 Volt) entsprechend
des Reglerherstellers zu parametrieren.

Der Motor wird in der Betriebsart Manual gestartet.

6. Die Leerlaufdrehzahl wird entweder am Motorregler oder durch Anderung das Parameters 23 auf
Leerlaufdrehzahl eingestellt.

7. Drehzahl von Hand bis zur gewiinschten Grenze erhohen. Dieses muss unter Last (Belastungswider-
stand bzw. bei Spitzenlastanlagen Parallelbetrieb in der Betriebsart AUTO oder TEST) erfolgen, um
den Punkt der Maximalbelastung zu finden.

Zur manuellen Drehzahlverstellung muss unter ISTWERTE die Drehzahlanzeige angewédhlt und die
Taste MANUEL oder TEST und die Taste [ 1] gleichzeitig zur Drehzahlerhhung bzw. [ | | zur Dreh-
zahlverringerung gedriickt werden.

8. Unter ISTWERTE wird der Wert des Ausgabesignals (Analogkanal 5 oder 6) abgelesen und als obere
Grenze (Parameter 22) fiir das Drehzahlsignal parametriert.

9. Bei leerlaufender Maschine wird der untere Drehzahlpunkt (z.B. 48 Hz) durch die manuelle Verstel-
lung angefahren und wie vor der Wert abgelesen und als untere Grenze (Parameter 21) fiir das Dreh-
zahlsignal parametriert.

10. Zur Einstellung der Regelgeschwindigkeit ist das Aggregat in der Betriebsart TEST im Parallelbe-
trieb (der Leistungsregler ist aktiv) oder im Inselbetrieb (die Frequenzregelung ist eingeschaltet) zu
beobachten. Falls die Regelung iiberschwingt oder unruhig ist, kann die Regelgeschwindigkeit (Pa-
rameter 24) durch Eingabe eines kleineren Wertes verringert werden. Falls die Regelung zu triage ist,
wird die Regelgeschwindigkeit durch Eingabe eines hoheren Wertes erhoht.

9]

Manuelle Drehzahleinstellung

Die Drehzahl kann manuell eingestellt werden. Dazu ist unter Istwerte die Drehzahl anzuzeigen und entwe-
der die Taste MANUEL oder TEST gedriickt zu halten. Mit den Cursortasten [1 ] bzw. [ | | kann dann das
Drehzahlsignal zur Maschine angehoben bzw. abgesenkt werden.

ANSCHLUSS DES PICK-UPS

Der Pick-up wird an X 401, Klemme 3 (Signalleitung) und Klemme 4 (Riickleitung) angeschlossen. Die
Abschirmung darf nur an die Erdungsschraube der KEA-Haube angeschlossen sein und sonst nirgends eine
Verbindung mit anderen Metallteilen oder dem Schutzleiter haben.
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PARAMETER FUR START UND STOP

Dieser Abschnitt beschreibt die Parametrierung und Funktion einer Maximalbestiickung. Je nach
Ausfithrung der Automatik konnen einige Funktionen und deren Parameter nicht vorhanden sein.
Der tatsiichliche Funktionsumfang ist aus den jeweiligen Manuals und der entsprechenden

Parameterliste des ParaWin ersichtlich.
Technische Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten.

PARAMETER FUR START UND STOP

Fiir die Steuerungsabldufe bei Start und Stop sind nachstehende Parameter vorgesehen. Es ist die Parametrie-
rung mit dem Parametrierprogramm ParaWin und direkt {iber das Display dargestellt.

. . . . Anzeige auf dem
Bildschirmanzeige des Parametrierprogramms PARAWIN Dgisplay
. START-STOP
++++ Parameter fiir Start-Stop ++++ FUNKTIONEN
START BEI NETZ-
1 - i >
1 Nein .... Start bei Netzschalterfallz _ sc TERFALL
START BEI FST
i - i 2
2 Nein .... Start bei Netzausfall und Fernstart® - & NETZFEHLER
- VERZOEGERUNG
3 2 sec - Startverzdgerung 2 0 s START
4 10 sec - Startzeit 10 s STARTZEIT
5 7 sec - Pause zwischen zweil Starts 7 s PAUSE
6 2 sec - Zeit Anlasser --> Zindung bei Gasmotor 2.0 s ANL > ZND
7 2 sec - Zeit Ziindung --> Gasventil bei Gasmotor 2.0 s ZND > GAS
8 3 x - Startanzahl, Normalstart 3 STARTANZAHL
9 10 x - Startanzahl, Sprinklerbetrieb 10 @ SPRINKLER
- . 7 s UEBERW.EIN
10 7 sec - Uberwachung ein 30 s STOPZELT
RUECKSCHALTZEIT
11 60 sec - Riickschaltzeit
60 sec
. ERSATZSTROM
12 300 sec - Nachlaufzeit 300 s NACHLAUF
. . SPRINKLER
13 900 sec - Nachlaufzeit Sprinkler 900 s NACHLAUF
. 7 s UEBERW.EIN
14 30 sec - Stopzeit 30 s STOPZEIT
15 Ja .... — Alarm 'Motor: stellt nicht ab' aktiv? Siehe KODIERUNG DER
16| A-U-5S-0 .... - Kodierung Alarm 'Motor: stellt nicht ab' ALARME

Parameter 1:
Die Netzeinspeisung kann auf selbsttitiges Abschalten (z.B. durch Steuerspannungsausfall bei Schiitzen
oder Unterspannungsspulen, Kurzschluss- oder Uberstromausldser) iiberwacht werden. Hierfiir muss die
entsprechende Alarmmeldung aktiviert sein. Wenn die Meldung aufgelaufen ist, wird bei der Parametrie-
rung JA ein Start ausgelost, um die Verbraucher durch den Generator zu versorgen.
Wenn die Alarmmeldung geldscht wird, bleibt die Anlage fiir die Dauer der Riickschaltverzogerung im
Inselbetrieb, um danach auf das Netz zuriickzuschalten und abzustellen.

Parameter 2:
Hier wird festgelegt, ob das Aggregat unabhingig von einem Netzausfall auf den Fernstart reagiert oder
nur zusammen mit einem Netzausfall. Bei der Parametrierung JA startet das Aggregat erst, wenn das Netz
ausgefallen ist und ein Fernstartbefehl ansteht.
Bei der Parametrierung NEIN startet das Aggregat immer und schaltet auf Generatorbetrieb um, sobald
der Fernstart gegeben wird. Falls die Funktion Umschaltung mit Ubergabesynchronisierung vorgesehen
ist, erfolgt die Umschaltung ohne Unterbrechung der Versorgung.

Parameter 3:
Diese Verzogerungszeit wirkt von der Erkennung eines Netzausfalls (nach dessen Abfallverzogerung)
oder bei Umschaltung in die Betriebsart TEST, bis ein Start eingeleitet wird. Sie kann als Vorgliihzeit bei
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einem automatischen Start verwendet werden. Die Zeit ist einstellbar von 0 bis 24 sec in einer 0.1 sec
Teilung.

Parameter 4:
Die Startzeit legt die Dauer der Anlassereinschaltung fest. Bei Ansteuerung eines Gasmotors muss be-
riicksichtigt werden, dass die Anlasszeit auch die Vorspiilzeit enthélt und entsprechend verléngert para-
metriert werden muss. Die Zeit ist einstellbar von 1 bis 240 sec in einer 1 sec Teilung.

Parameter 5:
Diese Zeit legt die Pause zwischen zwei Startversuchen fest. Die Zeit ist einstellbar von 1 bis 240 sec in
einer 1 sec Teilung.

Parameter 6:
Diese Zeit ist nur beim Startablauf von Gasmotoren relevant. Sie ist die Verzogerungszeit vom Einschal-
ten des Anlassers bis zur Freigabe der Ziindung. Sie dient zur Ausblasung etwaiger Gasreste aus der Ma-
schine. Die Zeit ist einstellbar von 0 bis 24 sec in einer 0.1 sec Teilung.

Parameter 7:
Diese Zeit ist nur beim Startablauf von Gasmotoren relevant. Sie ist die Verzogerungszeit vom Einschal-
ten der Ziindung bis zur Offnung der Gaszufuhr. Sie dient zur, mdglicherweise notwendigen, Synchroni-
sierung der Ziindanlage. Die Zeit ist einstellbar von 0 bis 24 sec in einer 0.1 sec Teilung.

Parameter 8 und 9:
Hier werden die Anzahl der Starts bei Ersatzstrombetrieb und bei Sprinkleranforderung festgelegt. Es
wird die Gesamtanzahl eingegeben, der Parameter <3> bedeutet z.B., dass der Start zweimal wiederholt
wird.

Parameter 10:
Die Verzdgerung UBERWACHUNG EIN ist fiir die Freigabe von einigen Alarmen (z.B. Oldruckmangel)
notwendig. Sobald ein Kriterium der Drehzahlerfassung meldet, dass der Motor angesprungen ist, wird
diese Zeit gestartet. Nach Ablauf dieser Zeit werden auch die verzogerten Alarme iiberwacht. Die Zeit ist
einstellbar von 1 bis 240 sec in einer 1 sec Teilung.

Parameter 11:
Die RUCKSCHALTZEIT startet nach der Netzwiederkehr. Nach threm Ablauf wird auf das Netz zuriick
geschaltet. Die Zeit ist einstellbar von 10 bis 2400 sec in einer 10 sec Teilung.

Parameter 12:
Wiéhrend der NACHLAUFZEIT lauft der Motor unbelastet, um die durch einen Lastlauf entstandene Wéarme
abzufiihren, so dass ein Warmestau verhindert wird. Die Zeit ist einstellbar von 0 bis 2400 sec in einer 10
sec Teilung.

Parameter 13:
Die NACHLAUFZEIT nach einer SPRINKLERanforderung verhindert ein schnelles Abstellen des Aggrega-
tes. Bei einem erneuten Aufflackern des Brandes lauft das Aggregat noch, so dass sofort der Sprinklerbe-
trieb unverzdgert wieder aufgenommen werden kann. Die Zeit ist einstellbar von 10 bis 2400 sec in einer
10 sec Teilung.

Parameter 14:

Fiir die Dauer der Stopzeit wird ein Stopbefehl zum Aggregat gegeben. Nach der Stopzeit miissen die
Kriterien flir die LAUFT-Meldung abgefallen sein. Falls der Motor noch lauft, wird bei freigegebener A-
larmmeldung der Alarm MOTOR: STELLT NICHT AB ausgelost.

Falls wiahrend der Stopzeit ein neuer automatischer Startbefehl (z.B. neuer Netzausfall) gegeben wird,
wird bei noch als laufend erkanntem Motor der Stopbefehl unterbrochen, so dass der Motor wieder hoch-
lauft. Sind alle Kriterien fiir die LAUFT-Meldung abgefallen, wird nach Ablauf der Stopzeit ein neuer
Start ausgeldst. Die Zeit ist einstellbar von 0 bis 240 sec in einer 1 sec Teilung.

Parameter 15 und 16:
Falls der Motor nach der Stopzeit noch lauft, liegt wahrscheinlich ein Defekt an der Stopeinrichtung
(Stopmagnet verbrannt, Gasmagnetventil undicht, etc.) vor. Mit dem Parameter 15 wird festgelegt, ob ein
Alarm erfolgen soll, Parameter 16 legt dann die Kodierung hierfiir fest.
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PARAMETER FUR START UND STOP

STARTPROGRAMME

Gasmotor

Da das Signal MOTOR DREHT fiir den Startablauf bei Gasmotoren benétigt wird, ist fiir die Startsequenz
eines Gasmotors unbedingt ein Pick-up zur Drehzahlerfassung notwendig. Durch die Erkennung MOTOR
DREHT wird verhindert, dass bei stehender Maschine das Gasventil gedffnet wird. Der Standardablauf fiir
Gasmotoren ist wie folgt:

1. Anlasser ein, 4. Anlasser jetzt noch 7 weitere Sekunden ein,
2. wenn die Anlassdrehzahl iberschritten ist, 5. dann Gasmagnetventil schlieen,
verzogert (z.B. nach 2 sec.) die Ziindung ein- 6. Anlasser aus,
schalten, 7. nach 6 sec. Ziindung aus,
3. danach (weitere 2 sec.) Gasmagnetventil 6ff- 8. nach 1 sec. neue Startsequenz.
nen,
Dieselmotor

Der Start- Stopablauf fiir einen Dieselmotor im Ersatzstrombetrieb ist bei der Auslieferung der Automatik
wie nachstehend parametriert:

- Startverzogerung 2 sec.

- Anlasser ein fiir 10 sec.

- Pause 7 sec.

- 3 Startversuche

- Verzdgerung UBERWACHUNG EIN 7 sec.
- Riickschaltverzogerung 60 sec.

- Nachlaufzeit 180 sec.

- Stopzeit 30sec

Falls ein Dieselmotor mit einer Vorglitheinrichtung verwendet wird, muss in der Betriebsart MANUAL ein
externer Vorgliihtaster vorgesehen werden. Die Startverzogerung dient bei einem automatischen Start als
Vorgliihzeit.

Sprinklerbetrieb
Fiir den Start bei einer Sprinkleranforderung sind abweichend vom Normalstart folgende Parameter eingeb-

bar:

— Startanzahl, — Unterbrechung der Ersatzstromversorgung bei
— Nachlauf Sprinklerbetrieb, Einschaltung der Sprinklerpumpe.

Der Steuerungsablauf bei einer Sprinkleranforderung ist in der Betriebsanleitung beschrieben.
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NETZ- UND GENERATORUMSCHALTUNG

Dieser Abschnitt beschreibt die Parametrierung und Funktion einer Maximalbestiickung. Je nach
Ausfiihrung der Automatik konnen einige Funktionen und deren Parameter nicht vorhanden sein.
Der tatséichliche Funktionsumfang ist aus den jeweiligen Manuals und der entsprechenden
Parameterliste des ParaWin ersichtlich.

Technische Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten.

NETZ- UND GENERATORUMSCHALTUNG

. . . . Anzeige auf dem
Bildschirmanzeige des Parametrierprogramms PARAWIN Dgisplay
UMSCHALTUNG

++++ Netz- Generatorumschaltung ++++ NETZ - GENERATOR

. ) VERBRAUCHER AUS

= 2

1 Nein .... Verbraucher sofort aus bei Netzausfallz - BEI NETZFEHLER
2 2.0 sec - Umschaltpause Gen. aus bis Netz ein 2.0s GEN > NETZ
3 2.0 sec - Umschaltpause Netz aus bis Gen. ein 2.0s NETZ > GEN

4 2.0 sec - Impuls Netzschalter ein 2.0 s IMP NETZ

5 2.0 sec - Impuls Generatorschalter ein 2.0 s IMP GEN.
. . . . GEN. AUS @ START
6 10.0 sec Verbraucher aus bei Beginn Sprinklerbetrieb 10.0 s SPRINKLER
7 Ja .... — Alarm 'Gestdrt: Netz aus' aktiv? Parametrierung unter:
A-U-W-I .... - Kodierung Alarm 'Gestort: Netz aus' KODIERUNG DER ALARME

8 Ja .... - Alarm 'Gestort: Gen. aus' aktiv? Parametrierung unter:
A-U-W-I .... - Kodierung Alarm 'Gestoért: Gen. Aus' KODIERUNG DER ALARME

Ja .... - Alarm 'Netzschalterfall' aktiv? Parametrierung unter:

9 3 A} A}

A-U-W-I .... - Kodierung Alarm 'Netzschalterfall KODIERUNG DER ALARME

10 Ja .... - Alarm 'Generator Schalterfall' aktiv? Parametrierung unter:
A-U-W-0 .... - Kodierung Alarm 'Generator Schalterfall' KODIERUNG DER ALARME

Parameter 1:
Um die Verbraucher zu schiitzen, konnen sie in der Betriebsart AUTOMATIK bei jedem Netzausfall sofort
ausgeschaltet werden. Falls das Aggregat nicht anlduft, werden sie bei Netzwiederkehr wieder eingeschal-
tet.
Wenn der Parameter auf NEIN gesetzt ist, bleiben die Verbraucher am Netz, bis das Aggregat zur Uber-
nahme der Last bereit ist.

Parameter 2 und 3:
Wenn die Verbraucher zwischen Netz und Generator ohne Ubergabesynchronisierung hin- und herge-
schaltet werden, wird zwischen der Ausschaltung und der Einschaltung eine Pause gemacht, damit etwai-
ge Steuerschiitze auf der Verbraucherseite abfallen konnen. Die Zeiten sind im Bereich von 0 bis 240
Sekunden in einer 1 sec Teilung eingebbar.

Parameter 4 und 5:
Hier wird die Betitigungsdauer fiir die Einschaltbefehle des Netz- und Generatorschalters festgelegt. Die
Zeiten sind im Bereich von 1 bis 240 Sekunden in einer 1 sec Teilung eingebbar.

Parameter 6:
Wenn nach einem Netzausfall die Verbraucher vom Generator versorgt werden und jetzt eine Sprinkler-
anforderung kommt, konnen die Verbraucher fiir eine parametrierte Zeit ausgeschaltet werden, damit die
Sprinklerpumpe anlaufen kann. Wenn diese Zeit auf ,0° gesetzt ist, werden die Verbraucher nicht ausge-
schaltet. Die Zeit ist im Bereich von 0 bis 24 Sekunden in einer 0,1 sec Teilung eingebbar.

Parameter 7:
Wenn der Netzschalter einen Ausschaltbefehl bekommt, muss 2 Sekunden spiter die Riickmeldung, dass
er ausgeschaltet ist, anliegen. Falls der Schalter nicht ausschaltet, ist keine Ersatzstromversorgung mog-
lich. Hier wird parametriert, ob der Alarm GESTORT: NETZ AUS erfolgen soll oder nicht und es wird die
Alarmkodierung festgelegt.
Achtung! Falls der Alarm auf ABSTELLUNG oder GENERATORAUSSCHALTUNG parametriert ist, ist ein
Notstrombetrieb blockiert!
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NETZ- UND GENERATORUMSCHALTUNG

Parameter 8:
Der Alarm GESTORT: GEN. AUS wird gegeben, wenn ca. 2 Sekunden nach dem Ausschaltbefehl fiir den
Generatorschalter keine Riickmeldung GENERATOR IST AUS registriert wird. Hier wird parametriert, ob
ein Alarm erfolgen soll oder nicht und es wird die Alarmkodierung festgelegt. Das Aggregat erhélt einen
erneuten Startbefehl und geht in den Generatorbetrieb bzw. bei Spitzenlastanlagen in den Netzparallelbe-
trieb tiber.
Falls jetzt ein abstellender Alarm eintritt, wird das Aggregat abgestellt. Um zu verhindern, dass das Ag-
gregat mit Riickleistung betrieben wird, kann iiber einen zu parametrierenden Ausgang ein zusitzlicher
Kuppelschalter oder das Netz ausgeschaltet werden. Der Alarm ist deshalb auf WARNUNG und nicht auf
GENERATORAUSSCHALTUNG zu kodieren.

Parameter 9:

Die Funktion und Kodierung des Alarms NETZSCHALTERFALL wird hier parametriert. Der Alarm wird,
falls parametriert, intern angesteuert, wenn nach Ablauf des Netzeinschaltimpulses keine Riickmeldung
NETZ IST EIN erfolgt. Je nach Parametrierung startet das Aggregat in der AUTO-Stellung und iibernimmt
die Versorgung (VDE 107). In diesem Fall muss zur Riickschaltung auf Netzbetrieb der Alarm geldscht
werden. Nach erfolgter Loschung wird bei intakter Netzspannung nach der Riickschaltverzdgerung auf
Netzbetrieb zuriickgeschaltet.

Achtung! Falls der Alarm auf ABSTELLUNG oder GENERATORAUSSCHALTUNG parametriert ist, ist ein
Notstrombetrieb blockiert!

Parameter 10:
Der Generatorschalter kann auf selbsttitiges Ausschalten (z.B. durch angebaute Uberstromausldser) ii-
berwacht werden. Der Alarm wird intern angesteuert, wenn nach Ablauf des Generatoreinschaltimpulses
keine Riickmeldung GENERATOR IST EIN erfolgt. Hier wird parametriert, ob der Alarm GENERATOR
SCHALTERFALL erfolgen soll oder nicht und es wird die Alarmkodierung festgelegt.
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PARAMETRIERUNG DER RELAIS

Dieser Abschnitt beschreibt die Parametrierung und Funktion einer Maximalbestiickung. Je nach
Ausfiihrung der Automatik konnen einige Funktionen und deren Parameter nicht vorhanden sein.
Der tatsiichliche Funktionsumfang ist aus den jeweiligen Manuals und der entsprechenden
Parameterliste des ParaWin ersichtlich.

Technische Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten.

PARAMETRIERUNG DER RELAIS

Die Parametrierung mit dem Programm ParaWin erfolgt meniigefiihrt, die Auswahl der Funktionen sind im
Klartext angegeben. Fiir die direkte Parametrierung iiber das Display ist die Merkerliste weiter unten zu
verwenden. Die Merkerliste ist einmal alphabetisch nach Funktionen (zum Parametrieren) geordnet und ein
zweites Mal sind die Merker in alpha-numerischer Reihenfolge zur Erkennung der Funktion aus der Merker-
angabe aufgelistet.

Bildschirmanzeige des Parametrierprogramms PARAWIN Anzeige auf dem

Display
++++ Relais und Ausgange ++++ RELAIS;UI{IKii:gNEN

1| 01 F1ag 050 0000 12D
2 | s supe 0000 TABLEAU 2
3 K 1 Betriebsmagnet OEE0 SErprs A

0F80 RELAIS K 1

Parameter 1, Parametrierung der vier Betriebsanzeigen
Die Ansteuerung der vier Anzeigen der rechten Reihe kann in weiten Grenzen festgelegt werden. Sie sind
im PARAWIN mit LD1, LD2, LD3 und LD4, bei der direkten Parametrierung iiber das Display mit LED 1
bis 4 bezeichnet. Es konnen Eingédnge des Relaiszusatzes, Alarme oder interne Merker angezeigt werden.
Die am héaufigsten benétigten Funktionen sind im ParaWin hinterlegt. Weitere Merker sind in der MER-
KERLISTE fiir diese Automatik angegeben.
Die Anzeigen kdnnen zur Anzeige von Betriebszustéinden verwendet werden. Wenn z.B. als Steuersignal
KLEMME 18, START MIT LASTUBERNAHME (Merker 0608) parametriert ist, leuchtet die Anzeige, solange
an dieser Klemme ein Fernstartbefehl ansteht.
Zur Ansteuerung einer internen Funktion kann ein Merker (z.B. FUHLERAUSFALL = 46F0) parametriert
werden.
Falls parallel zur Alarmanzeige auf dem Display eine optische Anzeige erfolgen soll, kann der Merker
dieses Alarms parametriert werden.

Parameter 2, Parametrierung der drei Relais des Tableaus
Die Ansteuerung der drei Ausgangsrelais erfolgt wie vor beschrieben. Sie sind im PARAWIN mit KIT,
K2T und K3T, bei der direkten Parametrierung iiber das Display mit Tableau K1 bis K3 bezeichnet.

Parameter 3, Parametrierung der Relais der Relaiszusitze
Die Ansteuerung dieser Relais erfolgt wie vor beschrieben. Sie sind analog der Beschriftung auf den Re-
laiszusdtzen mit K1 bis K26 bezeichnet.

Nachfolgend sind die Merker fiir die Betriebsanzeigen und Relaisparametrierung aufgelistet. Die linke Spalte
zeigt die Funktion, die rechte den dazugehdrigen Merker. Dieser Merker muss bei der Parametrierung mit
PARAWIN unter SONDERFUNKTION oder bei der direkten Parametrierung iiber das Display eingegeben
werden.
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PARAMETRIERUNG DER RELAIS

MERKER FUR BETRIEBSANZEIGEN UND RELAIS, SORTIERT NACH FUNKTIONEN

|Aggregat lauft 0D10]| |Alarm Uberdrehzahl 2340 IRZ 071-D, Anschluss 6 0580
|Aggregat lduft im Netzbetrieb 4140 | |Anlassdrehzahl tiberschritten 3C01 IRZ 071-D, Anschluss 7 0540
[Aggregat verfligbar 3304 | |Anlasser 3E02 IRZ 071-D, Anschluss 8 0520
Alarm 1 2101 | [Batterie Unterspannung, Ruhestrom J4001 IRZ 071-D, Anschluss 9 0510
Alarm 2 2102 | IBetriebsart AUTO 0040 IRZ 071-D, Anschluss 10 0508
Alarm 3 2104 | [Betricbsart MANUAL 0020 | [RZ 071-D, Anschluss 11 0504
Alarm 4 2108 | [Betricbsart OFF 0010 | [RZ 071-D, Anschluss 12 0502
[Alarm 5 2110 | [Betriebsart TEST 0080 IRZ 071-D, Anschluss 13 0501
Alarm 6 2120 | [Betriebsmagnet 0F80 IRZ 071-D, Anschluss 14 0680
Alarm 7 2140 | |Drehzahlregler hoher 4B10 IRZ 071-D, Anschluss 15 0640
Alarm 8 2180 | |Drehzahlregler tiefer 4B08 IRZ 071-D, Anschluss 16 0620
Alarm 9 2201 | [Frequenz hoher 3704 | [RZ 071-D, Anschluss 17 0610
Alarm 10 2202 | [Frequenz tiefer 3702 | [RZ 071-D, Anschluss 18 0608
Alarm 11 2204 | [Fiihlerausfall Kanal 1 4610 IRZ 071-D, Anschluss 19 0604
[Alarm 12 2208 | [Fiihlerausfall Kanal 2 14620 IRZ 071-D, Anschluss 20 0602
Alarm 13 2210 | [Fiihlerausfall Kanal 3 14640 IRZ 071-D, Anschluss 21 0601
Alarm 14 2220 | [Fihlerausfall Kanal 4 4680 IRZ 071-D, Anschluss 22 0780
|Alarm 15 2240 | |Gasmagnetventil 3E08 IRZ 071-D, Anschluss 23 0740
|Alarm 16 2280 | |Generator ein, Dauerbefehl 3F02 IRZ 071-D, Anschluss 24 0720
IAlarm 17 2301 | |Generator ein, Impuls 3F08 IRZ 071-D, Anschluss 25 0710
Alarm 18 2302 | |Generator Riickleistung 1480 IRZ 071-D, Anschluss 26 0708
Alarm 19 2304 | |Generatorspannung ist gut 3320 IRZ 071-D, Anschluss 27 0704
Alarm Batterie Unterspannung 2308 | |Generatoriiberlast 25F0 IRZ 071-D, Anschluss 28 0702
|Alarm Fehlstart 2320 | |Gliithen 3E01 |RZ 071-D, Anschluss 29 0701
Alarm Gen. Ausschaltung gestort 2408 | |Grenzwert A Kanal | iiberschritten 4901 | JSammelstérung abstellender Alarme [3810
[Alarm Gen. Schalterfall 2420 | |Grenzwert A Kanal 2 Giberschritten  |4904 | J[Sammelstorung flbstellender Alarme, h820
[Alarm Generator Schieflast 2540 | |Grenzwert A Kanal 3 iiberschritten p910 | |Ruhestromfunktion
Alarm Generator therm. Uberlast  |2580 | |Grenzwert A Kanal 4 iiberschritten 1940 | [Sammelstorung aller Alarme 3840
Alarm Generator Uberfrequenz 2680 | |Grenzwert B Kanal 1 iiberschritten 4902 Sammelstorung gller Alarme, 3880
- |Ruhestromfunktion
|Alarm Generator [“Jberspannung 2620 | |Grenzwert B Kanal 2 {iberschritten 4908 Sammelstorung warnender Alarme [3804
[Alarm Generator I"Jberstrom I 2510 | |Grenzwert B Kanal 3 {iberschritten 4920 Sammelstorung warnender Alarme, 0
IAlarm Generator Uberstrom 11 2520 | |Grenzwert B Kanal 4 tiberschritten 980 | JRuhestromfunktion
Alarm Generator Unterfrequenz 2640 | |Hupe ein 0E02 | [Schwebungsrelais ein 4C08
Alarm Generator Unterspannung 2610 | |Inselbetrieb 3708 | [Spannung hdher 3780
Alarm Lstg. Regler gestort 2380 | [KRV ein 4C10| |Spannung tiefer 3740
[Alarm Motor stellt nicht ab 2310 | [Kuppelschalter aus 4C20 | |Startvorbedingungen ein 3410
[Alarm Netz Ausschaltung gestort  [2404 | |Leistung hoher 4608 | [Stopmagnet 3E04
[Alarm Netz Schieflast 2504 | |Leistung tiefer 4604 | [Synchronisierung Gen. Schalter 3C40
Alarm Netz thermische Uberlast 2508 | |[Nenndrehzahl iiberschritten 3C04| [Synchronisierung Netzschalter 3C80
Alarm Netz Uberstrom I 2501 | Netz aus 3F01 | [Taster LED Test 0220
Alarm Netz Uberstrom I1 2502 | [Netz ein Impuls 3F04 | JUberdrehzahl iiberschritten 3C08
IAlarm Netzschalterfall 2410 | |Netz Riickleistung 1501 | |Uberwachung ist ein 0D20
[Alarm Netziiberfrequenz 2608 | |Netzbetrieb 3710 | |Ziinddrehzahl iiberschritten 3C02
[Alarm Netziiberspannung 2602 | |Netzparallelbetrieb 3720 | |Ziindung 3E10
Alarm Netzunterfrequenz 2604 | |Netzspannung ist gut 3310
[Alarm Netzunterspannung 2601 | |RZ 071-D, Anschluss 1 0410
Alarm Phasenfolge Generator 2480 | IRZ 071-D, Anschluss 2 0408
[Alarm Phasenfolge Netz 2440 | [RZ 071-D, Anschluss 3 0404
IAlarm Riickleistung 2401 | [RZ 071-D, Anschluss 4 0402
[Alarm Synchronisierung gestort 2402 | |RZ 071-D, Anschluss 5 0401
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PARAMETRIERUNG DER RELAIS

MERKER FUR BETRIEBSANZEIGEN UND RELAIS, SORTIERT NACH MERKERN

0010 |Betriebsart OFF 2204 |Alarm 11 3804 |[Sammelstdrung warnender Alarme

0020 |Betriebsart MANUAL 2208 |Alarm 12 3308 Sammelstérung yvarnender Alarme,

0040 [Betriebsart AUTO 2210 |Alarm 13 Ruhestromfunktion

0080 [Botricbsart TEST 220 |Alarm 14 3810 [Sammelstorung abstellender Alarme

0220 [Taster LED Test 0240 [Alarm 15 3820 [Sammelstorung abstellender
[Alarme, Ruhestromfunktion

0401 JRZ 071-D, Anschluss 5 2280 |JAlarm 16 3840 [Sammelstorung aller Alarme

0402 [RZ 071-D, Anschluss 4 2301 |JAlarm 17 1850 Sammelstérung g]ler Alarme,

0404 |RZ 071-D, Anschluss 3 2302 |Alarm 18 Ruhestromfunktion

0408 |RZ 071-D, Anschluss 2 304 |Alarm 19 3C01JAnlassdrehzahl Giberschritten

0410 [RZ 071-D, Anschluss 1 2308 |Alarm Batterie Unterspannung 3C02[Ziinddrehzahl {iberschritten

0501 [RZ 071-D, Anschluss 13 2310 JAlarm Motor stellt nicht ab 3C04[Nenndrehzahl dberschritten

0502 [RZ 071-D, Anschluss 12 2320 JAlarm Fehlstart 3C08|Uberdrehzahl iiberschritten

0504 |RZ 071-D, Anschluss 11 2340 |Alarm Uberdrehzahl 3C40|Synchronisierung Gen. Schalter

0508 [RZ 071-D, Anschluss 10 2380 |Alarm Lstg. Regler gestort 3C80|Synchronisierung Netzschalter

0510 |RZ 071-D, Anschluss 9 2401 |Alarm Riickleistung 3E01|Gliihen

0520 [RZ 071-D, Anschluss 8 2402 |Alarm Synchronisierung gestort BE02 JAnlasser

0540 [RZ 071-D, Anschluss 7 2404 |Alarm Netz Ausschaltung gestort 3E04 |Stopmagnet

0580 |RZ 071-D, Anschluss 6 2408 JAlarm Gen. Ausschaltung gestort 3E08 |Gasmagnetventil

0601 |RZ 071-D, Anschluss 21 2410 |Alarm Netzschalterfall BE10Ziindung

0602 |RZ 071-D, Anschluss 20 2420 |Alarm Gen. Schalterfall B3FO1 [Netz aus

0604 [RZ 071-D, Anschluss 19 2440 |Alarm Phasenfolge Netz 3F02 |Generator ein, Dauerbefehl

0608 |[RZ 071-D, Anschluss 18 2480 |Alarm Phasenfolge Generator 3F04 [Netz ein Impuls

0610 [RZ 071-D, Anschluss 17 2501 |Alarm Netz Uberstrom I 3F08 |Generator ein, Impuls

0620 |RZ 071-D, Anschluss 16 2502 |Alarm Netz Uberstrom 1T 4001 |Batterie Unterspannung, Ruhestrom

0640 |RZ 071-D, Anschluss 15 2504 |Alarm Netz Schieflast 4140 |Aggregat lauft im Netzbetrieb

0680 |RZ 071-D, Anschluss 14 2508 |Alarm Netz thermische Uberlast 4604 |Leistung tiefer

0701 JRZ 071-D, Anschluss 29 2510 JAlarm Generator Uberstrom I 4608 |Leistung hoher

0702 [RZ 071-D, Anschluss 28 2520 JAlarm Generator Uberstrom 1T 4610 |Fiihlerausfall Kanal 1

0704 |RZ 071-D, Anschluss 27 2540 JAlarm Generator Schieflast 4620 |Fiihlerausfall Kanal 2

0708 |RZ 071-D, Anschluss 26 2580 |Alarm Generator therm. Uberlast 4640 |Fiihlerausfall Kanal 3

0710 [RZ 071-D, Anschluss 25 25F0 |Generatoriiberlast 4680 |Fiihlerausfall Kanal 4

0720 |RZ 071-D, Anschluss 24 2601 JAlarm Netzunterspannung 4901 |Grenzwert A Kanal 1 iiberschritten

0740 [RZ 071-D, Anschluss 23 2602 |Alarm Netziiberspannung 4902 |Grenzwert B Kanal 1 iiberschritten

0780 [RZ 071-D, Anschluss 22 2604 |Alarm Netzunterfrequenz 4904 |Grenzwert A Kanal 2 iiberschritten

0D10]Aggregat liuft 2608 |Alarm Netziiberfrequenz 4908 |Grenzwert B Kanal 2 iiberschritten

0D20|Uberwachung ist ein 2610 |Alarm Generator Unterspannung 4910 |Grenzwert A Kanal 3 iiberschritten

0E02 [Hupe ein 2620 |Alarm Generator Uberspannung 4920 |Grenzwert B Kanal 3 iiberschritten

0F80 |Betriebsmagnet 2640 |Alarm Generator Unterfrequenz 4940 |Grenzwert A Kanal 4 iiberschritten

1480 |Generator Riickleistung 2680 |Alarm Generator Uberfrequenz 4980 |Grenzwert B Kanal 4 iiberschritten

1501 [Netz Riickleistung 3304 JAggregat verfiigbar 4B08[Drehzahlregler tiefer

2101 |Alarm 1 3310 [Netzspannung ist gut 4B10|Drehzahlregler hoher

2102 |JAlarm 2 3320 |Generatorspannung ist gut 4C08|Schwebungsrelais ein

2104 |Alarm 3 3410 [Startvorbedingungen ein 4CI10|KRV ein

2108 JAlarm 4 3702 |Frequenz tiefer 4C20|Kuppelschalter aus

2110 JAlarm 5 3704 |Frequenz hoher

2120 |JAlarm 6 3708 |Inselbetrieb

2140 |Alarm 7 3710 [Netzbetrieb

2180 JAlarm 8 3720 |Netzparallelbetrieb

2201 JAlarm 9 3740 |Spannung tiefer

2202 JAlarm 10 3780 |Spannung hoher
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SYNCHRONISIERUNG

Dieser Abschnitt beschreibt die Parametrierung und Funktion einer Maximalbestiickung. Je nach
Ausfithrung der Automatik konnen einige Funktionen und deren Parameter nicht vorhanden sein.
Der tatsiichliche Funktionsumfang ist aus den jeweiligen Manuals und der entsprechenden

Parameterliste des ParaWin ersichtlich.

Technische Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten.

SYNCHRONISIERUNG

Im Parametrierprogramm ParaWin sind hierfiir drei Gruppen vorgesehen. Bei der direkten Parametrierung
iiber das Display sind die drei Funktionen zu einer Gruppe zuammengefasst.

Bildschirmanzeige des Parametrierprogramms PARAWIN

Anzeige auf dem
Display

++++ Synchronisierung ++++ SYN. FUNKTION
Y < £/U REGELUNG
1 J Intern Synchronisiergerat frei ben? INT. SY-GE T
a ernes Synchronisiergera eigegeben? [+] = aktiv
2 0.30 Hz Zul&dssige Differenzfrequenz 0.30 Hz <DELTA f
3 10 +/-% Zul&dssige Differenzspannung 10 $ < DELTA U
. . EINSCHALTIMPULS
4 120 msec Schaltereigenzeit 120 ms VOREILUNG
. . » SY-IMPULSLAENGE
5 0.5 sec Einschaltimpuls, Lange 0.5 sec
N .. SYNCHR. GESTOERT
6 180 sec Synchronisierung gestdrt nach Sekunden 180s VERZOEGERT
7 Hims U Tadlic bei S n 0 STt UMSCHALTUNG BEI
ein mschaltung bei Synchronisierung gestdrt? _ SY-GESTOERT
8 Ja Alarm Synchronisierung gestort aktiv? Parametrierung unter:
9 |A-U-W-I Kodierung Synchronisierung gestort KODIERUNG DER ALARME
10 0.5 sec Stellimpuls Frequenzabgleich 0.5 s f£-BEFEHL
11 3.0 sec Pause zwischen zwei Impulsen 3.0 s £-PAUSE
12 0.8 sec Impuls Spannungsabgleich 0.8 s U-BEFEHL
13 2.5 sec Pause zwischen zwei Stellimpulsen 2.5 s U-PAUSE

Parameter 1:
Falls ein externes Synchronisiergerit verwendet werden soll, ist der Parameter auf NEIN zu setzen. Die
Relais SYNCHRONISIERUNG NETZ bzw. GENERATOR, falls parametriert, werden trotzdem betétigt. Freige-
geben ist auch die Meldung SYNCHRONISIERUNG GESTORT und die Funktion von Parameter 7 (Umschal-
tung bei Synchronisierung gestort?).

Parameter 2 und 3:
Hier werden die maximal zulédssige Differenzfrequenz und Spannungsabweichung eingegeben. Falls ein
Kriterium groBer als der zuldssige Wert ist, ist die Synchronisierung gesperrt. Die Differenzfrequenz kann
im Bereich von 0,1 bis 0,6 Hz mit einer Auflésung von 0,01 Hz, die Differenzspannung von 4 bis 20%
mit einer Auflésung von 1% eingegeben werden. Die Spannungs- und Frequenzwerte der beiden Systeme
werden wie bei einem Doppelvolt- und frequenzmesser unter Istwerte nach den Generatorwerten ange-

zeigt.

Parameter 4:
Der Synchronisierimpuls wird um diese Zeit voreilend dem Nulldurchgang ausgegeben. Der Einstellbe-
reich ist 40 bis 250 msec.

Parameter 5:
Der Synchronisierimpuls wird fiir diese Dauer (einstellbar 0,1 bis 1 sec, in 0,1 sec Stufung) ausgegeben.
Zu beachten ist, dass die Zeit nicht zu lang gewahlt werden sollte, da der Impuls iiber die tatsédchliche
Phasengleichheit anstehen bleiben kann.

Parameter 6 und 7:
Mit Beginn der Synchronisierung wird eine Zeitstufe gestartet. Erfolgt keine Zuschaltung innerhalb dieser
Zeit, wird intern die Meldung SYNCHRONISIERUNG GESTORT erzeugt. Sie kann auf einen Alarm oder auf
ein Relais parametriert oder ignoriert werden. Die Zeit ist einstellbar von 0 bis 2400 Sekunden in einer
10 sec Teilung. Weiterhin kann parametriert werden, ob bei anstehendem Alarm SYNCHRONISIERUNG
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GESTORT (der Alarm muss aktiv sein: Parameter 8 auf JA) mit Unterbrechung (JA) umgeschaltet werden
soll, oder ob (NEIN) weiter versucht wird zu synchronisieren.

Parameter 8 und 9:
Wenn die zulédssige Synchronisierzeit abgelaufen ist, kann ein interner Alarm angesteuert werden. (Siche
Parameter 6 und 7). Die Kodierung fiir den internen Alarm erfolgt unter Parameter 9. Die direkte Para-
metrierung beider Parameter iiber das Display erfolgt unter KODIERUNG DER ALARME.

Parameter 10 und 11:
Falls die Frequenz nachgeregelt werden muss, wird hier die Dauer der Stellbefehle fiir den Drehzahlregler
festgelegt. Nach jedem Befehl wird eine Pause eingefiigt, um der Maschine Zeit zu geben, den Befehl
auszufiihren. Die Impuls- und Pausenzeit sind die selben wie fiir die Frequenzregelung im Inselbetrieb.

Parameter 12 und 13:
Fall die Spannung nachgeregelt werden muss, wird hier die Dauer der Stellbefehle fiir den Generator-
spannungsregler festgelegt. Nach jedem Befehl wird eine Pause eingefiigt, um dem Generatorspannungs-
regler Zeit zu geben, den Befehl auszufiihren. Die Impuls- und Pausenzeit sind die selben wie fiir die
Spannungsregelung im Inselbetrieb.

FUNKTION

Das interne Synchronisiergerét ist ein Zwei-Kanalgerét mit einer eingebbaren Schaltereigenzeit. Der zweite
Kanal ist weitestgehend unabhéngig vom ersten und durch ein einstellbares Schwebungsrelais realisiert.
Unter Istwerte erfolgt eine Anzeige analog eines Doppelvolt- und frequenzmessers und eines Zeigersyn-
chronoskops.

230 V 50.00 Hz Doppelvolt- und frequenzmesser. Die obere Anzeige zeigt das Netz bzw. die
234 Vv 50.23 Hz Schiene, die untere das System, welches dazu synchronisiert wird.

Displayanzeige des Synchronoskops. Das Zeichen [>] bzw. [<] lauft wie
beim Zeigersynchronoskop um. Synchronismus ist beim Zeichen [ | ].

Die Synchronisierzeit kann iiberwacht und bei Uberschreitung ein Alarm gegeben werden. Weiterhin kann
parametriert werden, ob dann

- mit einer Unterbrechung umgeschaltet werden soll,

- weiter versucht wird ,die Systeme zu synchronisieren oder

- der Generator abgestellt wird.

Nach Anwahl des Synchronisiergerites wird iiberpriift, ob die Differenzfrequenz und Spannungsdifferenz
innerhalb der erlaubten Toleranzen liegen. Ist dieses nicht der Fall, wird ein entsprechender Befehl auf die
Drehzahlverstellung bzw. auf den Sollwerteinsteller der Generatorspannung gegeben. Um der Maschine Zeit
fiir die Ausfithrung des Befehls zu geben, lduft nach dem Befehl eine Pausenzeit ab. Wihrend dieser Pausen-
zeit ist der Synchronisiervorgang blockiert.

Spannungsabgleich

Vor der Synchronisierung kann ein Spannungsabgleich der beiden Systeme vorgenommen werden. Es
werden die Mittelwerte der drei Spannungen beider Systeme miteinander verglichen. Ist die Differenz der
beiden Mittelwerte grofer als die zugelassene Prozentangabe, wird die Synchronisierung blockiert. Gleich-
zeitig werden entsprechende Befehle, - je nach Ausfiithrung und Moglichkeit -, auf einen motorisch betétig-
ten Sollwerteinsteller der Generatorspannung oder ein Analogsignal zum Generatorspannungsregler gege-
ben.

Die Betdtigungs- und Pausenzeiten bei der Spannungsverstellung sind die selben wie bei der Spannungsrege-
lung im Inselbetrieb. Durch den Spannungsabgleich und nachfolgender Spannungsregelung im Inselbetrieb
kénnen z.B. bei einer tiefen Netzspannung die Verbraucher durch eine Ubergabesynchronisierung iibernom-
men und anschlieend im Generatorbetrieb mit Normalspannung betrieben werden.

Frequenzabgleich

Die Frequenzen beider Systeme diirfen nicht zu dicht oder zu weit auseinander liegen. Falls die Differenz-
frequenz zu klein (<0,05 Hz) ist, betrdgt die Schwebung mehr als 20 Sekunden. In diesem Fall werden
Verstellimpulse in Richtung hoher gegeben, um eine kiirzere Zuschaltzeit zu erreichen.

Falls die Differenzfrequenz grofler als die zugelassene ist, werden Verstellimpulse zur Angleichung der
Frequenzen gegeben. Um der Maschine Zeit fiir die Ausfithrung des Befehls zu geben, lduft nach jedem
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Befehl eine Pausenzeit ab. Wéhrend dieser Pausenzeit ist der Synchronisiervorgang blockiert. Die Betéti-
gungs- und Pausenzeit bei der Drehzahlverstellung sind die selben wie bei der Frequenzregelung im Inselbe-
trieb.

Schwebungsrelais

Die Einstellung des Schwebungsrelais ist unkritisch. Sie erfolgt iiber ein Potentiometer, welches durch eine
Bohrung auf der Oberseite der Automatik zugénglich ist. Der mechanische Einstellbereich des Potentio-
meters betragt 270°, analog einem elektrischen Winkel der Zuschaltfreigabe von 3° bis 30°. Der Linksan-
schlag (von oben auf das Potentiometer gesehen: entgegen dem Uhrzeigersinn) entspricht 3°.

FREQUENZREGELUNG IM INSELBETRIEB

Bei der direkten Parametrierung iiber das Display, liegen diese Parameter hinter denen des Synchronisierge-
rites. Beim Parametrierprogramm PARAWIN ist die Frequenzregelung eine eigene Funktionsgruppe.

Bildschirmanzeige des Parametrierprogramms PARAWIN Anzeige auf dem

Display
++++ Frequenzregler im Inselbetrieb ++++ FREQUENZREGLER
Tednensreger + i SPANNUNGSREGLER
1 Ja .... - Frequenzregelung im Inselbetrieb freigegeben? + £-REGLER aktiv
+ U-REGLER aktiv
2 49.50 Hz - Untere Frequenz 49.50 Hz min
3 50.50 Hz - Obere Frequenz 50.50 Hz max
4 0.5 sec - Liange Verstellimpuls bei Frequenzabweichung 0.5 s £f-BEFEHL
5 0.5 sec - Pause zwischen zwei Stellimpulsen 3.0 s f£-PAUSE

Parameter 1:
Hier wird festgelegt, ob im Inselbetrieb eine Frequenzregelung erfolgen soll oder nicht.

Parameter 2 und 3:
Innerhalb dieser Frequenzgrenzen wird kein Stellbefehl zum Drehzahlregler gegeben. Wenn sich der Ist-
wert der Frequenz auf3erhalb dieses Fensters befindet, wird die Drehzahl entsprechend nachgeregelt.

Parameter 4 und 5:
Falls die Frequenz nachgeregelt werden muss, wird hier die Dauer der Stellbefehle fiir den Drehzahlregler
festgelegt. Nach jedem Befehl wird eine Pause eingefiigt, um der Maschine Zeit zu geben, den Befehl
auszufiihren. Die Impuls- und Pausenzeit sind die selben wie fiir die Frequenzregelung bei der Synchroni-
sierung.

Fiir diese Funktion kénnen die obere und untere Frequenz eingegeben werden. Befindet sich die Generator-
frequenz innerhalb dieses Fensters, werden keine Verstellimpulse zur Maschine gegeben. Wenn die Fre-
quenz auBlerhalb dieses Fensters liegt, werden entsprechende Befehle zum Drehzahlregler gegeben. Zwi-
schen zwei Befehlen wird eine Pause gemacht, damit der Motor Zeit bekommt, den Befehl auszufiihren.

Die Signalgabe zum Drehzahlregler ist unter DREHZAHLSIGNALE UND REGLER beschrieben.
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SPANNUNGSREGELUNG IM INSELBETRIEB

Bei der direkten Parametrierung iiber das Display liegen diese Parameter hinter denen des Synchronisiergera-
tes. Beim Parametrierprogramm PARAWIN ist die Spannungsregelung eine eigene Funktionsgruppe.

. . . . Anzeige auf dem
Bildschirmanzeige des Parametrierprogramms PARAWIN Dgisplay
++++ S 1 i T lbetrieb ++++ FREQUENZREGLER
pannungsregler im Inselbetrie SP UNGSREGLER
+ f£-REGLER aktiv
1 Ja .... — Spannungsregelung im Inselbetrieb freigegeben + U-REGLER aktiv
2 228 Volt - Unterer Spannungswert 228 Volt min
3 235 Volt - Oberer Spannungswert * 235 Volt max
4 0.5 sec - Linge Verstellimpuls bei Spannungsabweichung 0.5 s U-BEFEHL
5 0.5 sec - Pause zwischen zwei Stellimpulsen 0.5 s U-PAUSE

Parameter 1:
Hier wird festgelegt, ob im Inselbetrieb eine Spannungsregelung erfolgen soll oder nicht.

Parameter 2 und 3:
Innerhalb dieser Spannungsgrenzen wird kein Stellbefehl zum Generatorspannungsregler gegeben. Wenn
sich der Istwert der Spannung auflerhalb dieses Fensters befindet, wird die Generatorspannung entspre-
chend nachgeregelt.

Parameter 4 und 5:
Falls die Spannung nachgeregelt werden muss, wird hier die Dauer der Stellbefehle fiir den Generator-
spannungsregler festgelegt. Nach jedem Befehl wird eine Pause eingefiigt, um dem Generatorspannungs-
regler Zeit zu geben, den Befehl auszufiihren. Die Impuls- und Pausenzeit sind die selben wie fiir die
Spannungsregelung beim Synchronisieren.

Die Automatik gibt bei freigegebener Funktion Befehle fiir den Generatorspannungsregler ab, wenn sich die
Spannung nicht in dem parametrierten Fenster befindet. Zwischen zwei Befehlen wird eine Pause gemacht,
damit der Generatorspannungsregler einschwingen kann.
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Dieser Abschnitt beschreibt die Parametrierung und Funktion einer Maximalbestiickung. Je nach
Ausfithrung der Automatik konnen einige Funktionen und deren Parameter nicht vorhanden sein.

Der tatsiichliche Funktionsumfang ist aus den jeweiligen Manuals und der entsprechenden

Parameterliste des ParaWin ersichtlich.

Technische Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten.

LEISTUNGSREGLER

Im Parametrierprogramm ParaWin sind hierfiir zwei Gruppen vorgesehen. Bei der direkten Parametrierung
tiber das Display sind die beiden Funktionen zu einer Gruppe zuammengefasst.

Bildschirmanzeige des Parametrierprogramms PARAWIN

Anzeige auf dem
Display

++++ Leistungsregler ++++

LEISTUNGSREGLER
COS-PHI REGLER.

1 Ja Interner Leistungsregler freigegeben? + LSTG.REGL. EIN
2 Nein Gleitwertregelung eingeschaltet? - GLEITWERT EIN
SOLLWERT UEBER
3 ...Nein Sollwert Uber CAN?
- CAN
. NENNLEISTUNG
4 300 kW Nennleistung des Aggregates 300 kW
5 290 kW Sollwert bei Festwertregelung 290 kW FESTWERT
6 10 kW Totzone bei Regelung 10 kW TOTZONE
7 2.5 sec Stellimpuls 2.5 s STELLIMP.
8 4.5 sec Pause zwischen zwei Stellimpulsen 4.5 s PAUSE
. BELASTUNGSZEIT
9 180 sec Belastungszeit 180 sec
ENTLASTUNGSWERT
10 30 kW Entlastungswert 30 kW
UEBERWACHUNGS -
11 180 sec Uberwachungszeit Entlasten ZEIT
180 s ENTLASTEN
) . i} . , VERZ. LSTG REGL.
12 180 sec Alarmverzdgerung 'Gestort: Leistungsregler 180 s GESTOERT
ALARM LSTG.REGL.
] ~ . 5 |l 1 2
13 Ja Alarm 'Gestort: Leistungsregler' aktiv? + [+ = aktiv]
14 |A-U-S-0 Kodierung Alarm 'Gestdrt: Leistungsregler' Siehe KODIERUNG DER
ALARME
. . RUECKLEISTUNG
15 -30 kW Ruckleistung — 30 kW
RUECKLEISTUNG
16 10.0 sec Alarmverzdgerung 'Generator: Rickleistung' 10.0 s VERZOE-
GERT
ALARM RUECKLSTG.
' . Tt ] v S
17 Ja Alarm 'Generator: Riickleistung' aktiv? + [+ = aktiv]
18 |A-U-S-0 Kodierung Alarm 'Generator: Riickleistung' Siehe KODIERUNG DER

ALARME

Parameter 1:

Parameter 2:

Falls der interne Leistungsregler nicht benutzt wird, ist dieser Parameter auf NEIN bzw. bei direkter Pa-
rametrierung auf [ - | zu setzen. Zur Ansteuerung eines externen Leistungsreglers stehen alle bendtigten
Steuersignale zur Verfiigung. Die Beschreibung folgt weiter unten.

Dieser Parameter ist nur wirksam, wenn der interne Leistungsregler aktiviert ist. Wenn das Aggregat im
Parallelbetrieb auf einen Festwert geregelt werden soll, ist hier NEIN zu parametrieren.
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Wenn die Gleitwertregelung eingeschaltet ist, muss die Sollwertvorgabe entweder {iber den Analogein-
gang 4 oder den CAN-Bus erfolgen. Die Skalierung des Eingangssignals ist in der Beschreibung des Leis-
tungsreglers weiter unten beschrieben.

Parameter 3:
Wenn der Sollwert fiir die Leistungsregelung iiber den CAN-Bus vorgegeben wird, sind die Parameter 2
und 3 auf <Ja> zu setzen.

Parameter 4:
Die Nennleistung des Aggregates wird zur Begrenzung der Leistungsvorgabe bendtigt. Diese Grenze
kann als Sollwert nicht iiberschritten werden. Falls das Aggregat zeitweise mit 110% Belastung betrieben
werden soll, ist dieser Wert entsprechend hoch zu setzen.

Parameter 5:
Auf diese Belastung wird das Aggregat bei FESTWERTREGELUNG geregelt.

Parameter 6:
Fiir die Regelung kann eine Totzone definiert werden. Wenn sich der Istwert im Bereich des Sollwertes
+/- dieser Totzone befindet, gilt der Regler als eingeschwungen und es werden keine Verstellimpulse ge-
geben.

Parameter 7 und 8:
Zur Nachregelung der Leistung werden Impulse zur Drehzahlverstellung gegeben. Nach jedem Impuls
wird eine Pause gemacht, damit der Motor den Befehl ausfiihren kann. Die Betétigungs- und Pausenzeit
werden hier festgelegt. Die Zeiten sind einstellbar von 0,1 bis 24 Sekunden mit einer 0,1 sec Teilung.

Parameter 9:
Nach dem Zuschalten wird als aktueller Sollwert sofort 20% des tatsdchlichen Sollwertes vorgegeben.
Wahrend der hier parametrierten Zeit wird dann alle 10 Sekunden der aktuelle Sollwert so erhoht, dass er
nach Ablauf dieser Belastungszeit dem endgiiltigen entspricht. Von nun an folgt die Regelung direkt der
Sollwertvorgabe.

Parameter 10:
Wenn das Aggregat abgewéhlt ist, wird es entlastet. Wenn die Leistung unter diesen Wert fallt, wird der
Generator ausgeschaltet und das Aggregat nach der Nachlaufzeit abgestellt.

Parameter 11:
Die Entlastung des Aggregates wird liberwacht. Falls nach dieser Zeit die Entlastung bis zum gewtlinsch-
ten Wert nicht erfolgt ist, wird der Generator unabhingig von der Belastung ausgeschaltet.

Parameter 12, 13 und 14:
Der Leistungsregler wird auf seine Funktion hin iiberwacht. Wenn der Regler fiir die hier eingegebene
Zeit nicht mindestens einmal eingeschwungen war, wird auf REGLER GESTORT erkannt. Falls ein Alarm
ausgelost werden soll, ist Parameter 12 auf JA zu setzen. Parameter 13 legt dann die Kodierung des A-
larms fest.

Parameter 15, 16, 17 und 18:
Im Parallelbetrieb sollte der Generator auf Riickleistung i{iberwacht werden. Parameter 14 legt die
Schwelle fest. Wenn die Aggregatleistung unter diesen Wert fillt, wird nach der Verzogerungszeit, Para-
meter 15, intern auf RUCKLEISTUNG erkannt. Falls das Signal einen Alarm ausldsen soll, ist Parameter 16
auf JA zu setzen und unter 17 die Alarmkodierung fest zu legen.

Die Signalgabe zum Drehzahlregler ist unter DREHZAHLSIGNALE UND REGLER beschrieben.

FUNKTION DES LEISTUNGSREGLERS

Der Leistungsregler kann als Festwert- oder Gleitwertregler parametriert werden. Er belastet die Maschine
im Netzparallelbetrieb bei Festwertregelung mit der parametrierten Nennlast bzw. bei Gleitwertregelung
entsprechend dem vorgegebenen Sollwert, der iiber den Analogkanal 4 erfasst wird oder iiber den CAN-Bus
vorgegeben wird.. Der Regler ist nur in den Betriebsarten AUTO und TEST freigegeben.

Nach dem Parallelschalten wird die Maschine mit 20% des Sollwertes belastet. Wéhrend der parametrierten
Belastungszeit wird der Sollwert von 20% auf 100% erhoht. Wenn der Istwert einmal in dem Sollwertfenster
war, ist diese Rampenfunktion ausgeschaltet, d.h. die Maschine folgt sofort einem sich dndernden Sollwert.
Wenn die Abwahl des Aggregates erfolgt ist, wird der Generator entlastet. Sobald der Istwert unter den
parametrierten Abschaltpunkt fallt, wird der Generatorschalter ausgeschaltet. Mit Beginn der Entlastung wird
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ein Timer gestartet. Falls in der vorgegebenen Zeit keine Entlastung erfolgt ist, liegt wahrscheinlich ein
Fehler der Drehzahlregelung vor und der Schalter wird unabhingig von der Last des Generators ausgeschal-
tet.

ANSTEUERUNG EINES EXTERNEN LEISTUNGSREGLERS

Wenn die Leistungsregelung extern erfolgen soll, kann der interne Leistungsregler gesperrt werden. Es muss
dann fiir die Ansteuerung des externen Reglers ein Ausgang der KEA mit der Funktion LEISTUNGSREGLER
EIN und ein zweiter fiir das Signal ENTLASTEN parametriert werden. Der Befehl LEISTUNGSREGLER EIN wird
gegeben , wenn in der Betriebsart Automatik ein Spitzenlastbefehl gegeben wurde und das Aggregat parallel
zum Netz lauft. Wenn der Spitzenlastbefehl weggenommen wird, wird das Signal ENTLASTEN gegeben. Die
Ausschaltung des Generators erfolgt entweder durch den parametrierten Entlastungswert oder durch den
Eingang AGGREGAT IST ENTLASTET.

Externe Sollwertvorgabe

Wenn der Regler auf GLEITWERT gestellt ist, muss der Sollwert iiber den Analogkanal 4 zugefiihrt werden.
Dieser Eingang muss dann normalerweise fiir eine Stromschleife 4 — 20 mA bestiickt und parametriert
werden. Beispiel:

Der Strom von 4 mA soll einen Sollwert von 10 kW, der Strom 20 mA einen von 300 kW vorgeben. Es muss
auf den Steckplatz des Analogeingangs 4 eine Interfacekarte fiir Stromschleifen (Typ:3) eingesetzt werden.
Die UNTERE REFERENZ bezieht sich immer auf 0 mA und muss errechnet werden.

(Paoma — Pama) / 16 mA = A [kW/mA] A =(300-10) /16 = 18.125 [kW/mA]

18.125 kW entsprechen nach dieser Rechnung 1 mA. Der Nullpunkt liegt 4 mA weiter zuriick, das entspricht
4 mA x 18.125 kW =72.5 kW und somit ist die

UNTERE REFERENZ == Pypp — 72.5 10-72.5 =-62.5 kW
Fiir die UNTERE REFERENZ werden (gerundet) —63 kW, fiir die OBERE REFERENZ 300kW parametriert.

Die zusammengefasste Formel lautet UNTERE REFERENZ = (5 X P4na-Paoma) / 4

|
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Cos PHI REGLER
. . . . Anzeige auf dem
Bildschirmanzeige des Parametrierprogramms PARAWIN &
Display
++++ Cos phi Regler im Parallelbetrieb ++++ COS-PHI
REGLER
1 JA .... — Cos phi Regler im Parallelbetrieb freigegeben? + NETZFUEHRUNG
2 JA .... - Istwert ist cos phi des Netzes? + REGLER aktiv
3 -0.80 .... - Unterer zuldssiger cos phi des Generators -0.80 cos <LIMIT
4 -0.99 .... - Oberer zuldssiger cos phi des Generators -0.99 cos >LIMIT
5 -0.85 .... - Unterer cos phi (negativer Wert = induktiv) -0.85 cos min.
6 -0.95 .... - Oberer cos phi (negativer Wert = induktiv) -0.95 cos max.
7 1.5 sec - Lange Verstellimpuls bei Abweichung 1.5 sec BEFEHL
] 5.0 sec - Pause zwischen zwei Stellimpulsen 5.0 sec PAUSE
9 JA .... — Cos phi Regler, Befehle +/- tauschen? Parametrierung
nur mit ParaWin
19 300 sec - Cos phi Regelung gestort nach ... Sekunden VERZ. COS REGLER
300 s VERZOEGERT

Parameter 1:
Hier wird festgelegt, ob der interne cos ¢ Regler benutzt wird oder nicht.

Parameter 2:
Falls der cos ¢ des Netzes geregelt werden soll (nur moglich bei Automatiken, die den Netzstrom erfas-
sen), ist hier <JA> zu parametrieren.

Parameter 3 und 4:
Diese Parameter sind nur vorhanden bei Anlagen mit Netzstrommessung. Wenn der cos ¢ des Netzbezu-
ges geregelt werden soll, wird der cos ¢ des Generators iiberwacht und darf nur zwischen diesen beiden
Punkten liegen. Diese Uberwachung ist wichtig, wenn im Parallelbetriecb der Generator nicht die ge-
wiinschte Blindlast erzeugen kann. Diese beiden Endgrenzwerte wirken dann wie 'Endschalter’.

Parameter 5 und 6:
Die Erregung des Generators wird so geregelt, dass der cos ¢ zwischen diesen beiden Punkten liegt.

Parameter 7 und 8:
Zur Nachregelung des cos ¢ werden Impulse zur Generatorerregung gegeben. Nach jedem Impuls wird
eine Pause gemacht, damit der Generator den Befehl ausregeln kann. Die Betdtigungs- und Pausenzeit
werden hier festgelegt. Die Zeiten sind einstellbar von 0,1 bis 24 Sekunden mit einer 0,1 sec Teilung.

Parameter 9:
Die Befehle zum Spannungsregler konnen separat fiir die Spannungs- und die cos ¢ Regelung und als
zusammengefasste Kommandos ausgegeben werden. Die Befehle des cos ¢ Reglers kdnnen durch diesen
Parameter getauscht werden.

Parameter 10:
Der cos ¢ Regler wird auf seine Funktion hin {iberwacht. Wenn fiir die hier eingegebene Zeit der Regler
nicht mindestens einmal eingeschwungen war, wird auf REGLER GESTORT erkannt. Falls ein Alarm hier-
von abgeleitet werden soll, ist eine der ersten 19 Alarme entsprechend mit dem Text und dem Merker
COS @ REGLER GESTORT fiir den Alarmeingang zu parametrieren. Siche ALARME weiter vorn.

FUNKTION DES COS @ REGLERS

Anlagen ohne Netzstrommessung

Der cos @ Regler wird im Netzparallelbetrieb freigegeben wenn der Generatorstrom von L2 (dieser cos ¢
wird als Istwert verwendet) 10% des Generatornennstroms iiberschritten hat. Die Erregung des Generators
wird so geregelt, dass dieser cos ¢ innerhalb des parametrierten Fenster liegt. Die Nachstellung erfolgt durch
Verstellimpulse zu einem motorbetétigten Sollwerteinsteller. Ein Analoggsignal bzw. eine CAN Bus Kopp-
lung direkt zum Generator ist in Vorbereitung.

Nach Aufhebung des Parallelbetriebes wird widhrend der Nachlaufzeit die Generatorspannung auf das
parametrierte Fenster fiir die Spannungsregelung im Inselbetrieb geregelt.
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Anlagen mit Netzstrommessung

Durch die Parametrierung wird festgelegt, ob der cos ¢ des Netzbezuges oder der des Generators geregelt
wird. Der Regler wird bei der netzgefiihrten Regelung freigegeben wenn in L2 des Netzes und des Genera-
tors mindestens 10% des jeweiligen Nennstromes flieBt. Bei der generatorgefiihrten Regelung wird nur ein
entsprechendes Stromsignal in der Phase L2 des Generators benétigt. Die Erregung des Generators wird so
geregelt, dass dieser cos ¢ innerhalb des parametrierten Fenster liegt. Die Nachstellung erfolgt durch Ver-
stellimpulse zu einem motorbetétigten Sollwerteinsteller. Ein Analoggsignal bzw. eine CAN Bus Kopplung
direkt zum Generator ist in Vorbereitung.

Falls bei der netzgefiihrten Regelung der Generator nicht die gewiinschte Blindleistung erzeugen kann,
konnte die Verstellung der Erregung den zuldssigen Bereich verlassen. Um diese zu verhindern kann ein
zusatzlicher Bereich parametriert werden. in dem sich der cos ¢ des Generators bewegen darf. Befindet er
sich auBlerhalb dieses Fensters, wird er entsprechend nachgeregelt.

Nach Aufhebung des Parallelbetriebes wird wéhrend der Nachlaufzeit die Generatorspannung auf das
parametrierte Fenster fiir die Spannungsregelung im Inselbetrieb geregelt.

Seite 40



NETZAUSFALLSCHUTZ IM PARALLELBETRIEB

Dieser Abschnitt beschreibt die Parametrierung und Funktion einer Maximalbestiickung. Je nach
Ausfiihrung der Automatik konnen einige Funktionen und deren Parameter nicht vorhanden sein.
Der tatséichliche Funktionsumfang ist aus den jeweiligen Manuals und der entsprechenden
Parameterliste des ParaWin ersichtlich.

Technische Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten.

NETZAUSFALLSCHUTZ IM PARALLELBETRIEB

Nachfolgend sind die Parameter fiir die Erkennung eines Netzausfalles im Parallelbetrieb aufgelistet. Es ist
die Parametrierung iiber das ParaWin und direkt tiber das Display dargestellt. Fiir die direkte Parametrierung

liegen die Parameter unter NETZWAECHTER und folgen auf die Spannungswichterparameter.

. . . . Anzeige auf dem
Bildschirmanzeige des Parametrierprogramms PARAWIN Dgisplay
NETZWAECHTER
++++ Netzparallelbetrieb ++++
1 1.0 Akt ivi L NETZPARALLEL
.0 sec ivierungsverzdgerung 1.0s VERZOEGERT
NETZ: du/dt
2 15 Volt Netzausfall wenn du/dt > ... Volt 15 V >FEHLER
, NETZ: du/dt
3 Ja du/dt freigegeben + UEBERWACHEN?
NETZ: df/dt
4 0.2 Hz Netzausfall wenn df/dt > ... Hz 0.20 Hz >FEHLER
i NETZ: df/dt
2 %
5 Ja df/dt freigegeben? + UEBERWACHEN?
NETZ: VEKTORSPRG
6 15 Grad Netzausfall wenn Vektorsprung > ... Grad 15 GRAD >Fehler
7 J Vekt frei ben? NETZ: VEKTORSPRG
a ektorsprung freigegeben? + UEBERWACHEN?
NETZBEZUG max.
8 300 kW Netzbezug, oberer Wert 300 kW
NETZBEZUG min.
9 200 kW Netzbezug, unterer Wert 200 kW
10 60 v " fiir Netzb ALARM NETZBEZUG
sec erzogerung fir Netzbezug 60 s VERZOGERT
NETZ MINDESTLAST
. _ . . -
11 | Nein .... Netzbezug fur Netzausfallerkennung freigegeben? - UEBERWACHEN?
NETZ SCHIEFLAST
_ . . . =
12 Ja .... Schieflast fiir Netzausfallerkennung freigegeben? + UEBERWACHEN?

Parameter 1:
Nach Beginn des Parallelbetriebes wird eine Verzogerungszeit wirksam bevor die Netzausfallerfassung
aktiviert wird. Dadurch fiihren etwaige Spannungs- oder Vektordnderungen nicht zu einer Falschauslo-
sung. Die Zeit ist einstellbar von 0 bis 4 Sekunden mit einer 0.1 sec Teilung.

Parameter 2:
Als Netzausfallerkennung werden nicht nur die festgelegten Spannungspegel verwendet, sondern auch
Spannungsidnderungen (du/dt) innerhalb von 4 Perioden. Der Vorteil liegt darin, dass schnelle Span-
nungsdnderungen als Netzausfall erkannt werden.

Parameter 3:
Hier wird gesperrt oder freigegeben, ob das Signal du/dt zur Netzausfallserkennung herangezogen wird
oder nicht.

Parameter 4:
Als Netzausfallerkennung werden nicht nur Eckfrequenzen verwendet, sondern auch Frequenzénderun-
gen (df/dt) innerhalb von 4 Perioden.. Der Vorteil liegt darin, dass schnelle Frequenzinderungen ebenfalls
als Netzausfall erkannt werden.

Parameter 5:
Hier wird gesperrt oder freigegeben, ob das Signal df/dt zur Netzausfallserkennung herangezogen wird
oder nicht.
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Parameter 6:
Bei einem Netzausfall, verbunden mit einer Lastdnderung des Aggregates, kommt es zu einem Sprung der
Spannungsvektoren. Bei Uberschreitung der parametrierten Winkeldnderung wird auf Netzausfall er-
kannt.

Parameter 7:
Hier wird gesperrt oder freigegeben, ob ein Vektorsprung zur Netzausfallserkennung herangezogen wird
oder nicht.

Parameter 8 und 9:
Der Netzbezug kann durch zwei Grenzwerte iiberwacht werden. Dieses Signal kann fiir verschiedene
Funktionen benutzt werden. Es kann ein Mindestnetzbezug zur Netzausfallerkennung, ein Startsignal fiir
den Spitzenlastbetrieb, 0.4. parametriert werden.

Parameter 10:
Wenn der Istwert des Netzbezuges unter den unteren Wert féllt oder iiber den oberen Wert steigt, lauft
diese Verzogerungszeit ab, bis das Signal aktiv ist. Die Zeit ist einstellbar im Bereich von 1 bis 240 Se-
kunden mit einer 1 sec Teilung.

Parameter 11:
Hier wird festgelegt, ob das Signal des Netzbezuges (Unterschreitung des unteren Grenzwertes) zur Netz-
ausfallerkennung verwendet wird oder nicht.

Parameter 12:
Die Schieflasterkennung kann zur Sicherungsiiberwachung benutzt werden. Es wird der fiir die normale
Schieflast vorgesehene Grenzwert benutzt. Die hier gegebene Freigabe ist unabhingig von der normalen
Uberwachung. Wenn also die normale Schieflastiiberwachung nicht gewiinscht ist, im Netzparallelbetrieb
aber aktiv sein soll, ist hier JA zu parametrieren.

FUNKTION

Nach Parallelschaltung der Systeme lduft die parametrierte Zeit ab, bevor die Netzausfallerfassung aktiviert
wird. Falls danach ein Netzausfall erkannt wird, wird sofort ein Aus-Befehl auf das Relais K 6 des Relaiszu-
satzes (Netzschalter aus) gegeben und der normale Netzspannungswichter auf UNTERSPANNUNG gesetzt.
Die parametrierte Abfallzeit des Netzspannungswéchters ist in diesem Fall nicht wirksam. Das Aggregat
geht je nach Betriebsart in den Netzersatzbetrieb iiber oder stellt ab.

Nach einer Netzausfallerkennung lduft in jedem Fall die Riickschaltverzogerung ab, um ein unndtiges
Umschalten zwischen Netz und Generator bei erneutem Netzausfall zu vermeiden. Je nach Betriebsart des
Aggregates synchronisiert es wieder ans Netz oder das Netz wird bei stehendem Aggregat wieder einge-
schaltet. Alle nachstehenden Funktionen konnen fiir eine Netzausfallerkennung freigegeben oder gesperrt
werden.

Uberwachung auf Spannungs- bzw. Frequenzinderungen

Permanent werden (auch wenn die Systeme nicht parallel sind) die Netzspannungs- und Frequenzwerte nach
jeder Messung gespeichert und mit den vorherigen verglichen. Ist im Parallelbetrieb eine Abweichung (du/dt
bzw. df/dt, positiv oder negativ) groBer als der parametrierte Wert, wird bei freigegebener Funktion ein
Netzausfall erkannt. Der Vorteil dieser Messungen liegt darin, dass schnelle Spannungs- bzw. Frequenzinde-
rungen ebenfalls als Netzausfall erkannt werden.

Uberwachung auf feste Grenzen

Die Netzspannung wird auf die Grenzwerte der Parametrierung fiir den Ersatzstrombetrieb iiberwacht, auch
wenn sie hierfiir (z.B. Netzunter- und Uberfrequenz) nicht freigegeben sind. Die Schaltpunkte wirken
unverzogert, d.h. bei Unter- bzw. Uberschreitung wird sofort ein Netzausfall erkannt. Durch diese Uberwa-
chung wird sicher gestellt, dass auch bei langsamer Driftung von Spannung oder Frequenz (du/dt bzw. df/dt
spricht nicht an) ein Netzausfall erkannt wird.

Vektorsprung

Die Lange jeder Periode wird gemessen und mit der vorherigen verglichen. Eine Abweichung wird in
Grad el umgerechnet. Sie ist das MaB fiir einen Vektorsprung. Wenn die Abweichung grofer als der para-
metrierte Wert ist, liegt wahrscheinlich ein Netzausfall vor.
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Mindestnetzbezug

Weiterhin kann der Netzbezug auf einen Mindestbetrag hin iiberwacht werden. Wenn diese Uberwachung
freigegeben ist, wird sofort auf NETZAUSFALL erkannt, wenn der untere Grenzwert unterschritten wird.

Schieflast

Zusitzlich zu allen vorstehenden Uberwachungen kann der Netzstrom auf Schieflast iiberwacht werden.
Wenn z.B. eine Einspeisesicherung ausfillt, erfolgt die Erkennung auf Schieflast. Um zu verhindern, dass
jetzt das Aggregat versucht, die gewiinschte Leistung weiterhin ins Netz {iber nur zwei Phasen abzugeben,
kann die Schieflasterkennung zur Authebung des Netzparallelbetriebes benutzt werden.

Es wird der fiir die normale Schieflast vorgesehene Grenzwert benutzt. Die Erkennung erfolgt ohne Zeitver-
zdgerung.

PLOMBIERUNG DER EINSTELLWERTE

Im Inneren der Automatik auf der mittleren Platine befindet sich eine Steckbriicke. Wenn diese Briicke
geoffnet ist, konnen die Parameter 2 bis 7 nicht mehr veréndert werden. Die Haube der KEA ist plombierbar,
so dass bei geschlossener Briicke und plombierter Haube keine Anderung der Einstellwerte vorgenommen
werden kann.

NETZBEZUG ALS ALLGEMEINE FUNKTION

Der Netzbezug wird gemessen und durch zwei zeitverzogerte Schwellwerte {iberwacht. Steigt der Netzbezug
iiber den OBEREN WERT (Parameter 8), wird die Zeitverzogerung gestartet. Féllt er wahrend der Verzogerung
unter den OBEREN WERT (nicht unter den UNTEREN WERT), wird die Zeitstufe zuriickgesetzt. Nach Ablauf
der Verzdgerungszeit wird der Merker NETZBEZUG UBERSCHRITTEN gesetzt.

Wenn erkannt wurde, dass der Netzbezug fiir die parametrierte Zeit iiber dem OBEREN WERT lag und der
Merker gesetzt ist, muss er fiir die Dauer dieser Verzogerungszeit unter dem UNTEREN WERT liegen. Danach
wird der Merker NETZBEZUG UBERSCHRITTEN geldscht.

Diese Funktion kann, falls sie nicht zur Netzausfallerkennung verwendet wird, fiir viele Steuerungsaufgaben
verwendet werden. Der Merker kann ein Ausgangsrelais ansteuern, so dass z.B. bei zu hohem Netzbezug das
Aggregat liber den Fernstart gestartet und gestoppt oder ein Lastabwurf eingeleitet werden kann.
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SONSTIGE PARAMETER

Dieser Abschnitt beschreibt die Parametrierung und Funktion einer Maximalbestiickung. Je nach
Ausfithrung der Automatik konnen einige Funktionen und deren Parameter nicht vorhanden sein.
Der tatsiichliche Funktionsumfang ist aus den jeweiligen Manuals und der entsprechenden
Parameterliste des ParaWin ersichtlich.

Technische Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten.

SONSTIGE PARAMETER

Anzeige auf dem

Bildschirmanzeige des Parametrierprogramms PARAWIN Display

SONSTIGE

++++ Batteriewdchter ++++
PARAMETER

BATT. WAECHTER
25.0 V < Fehler

—_—

25.0 Volt - Alarm 'Batterie: Unterspannung' bei Unterschreitung

BATT. WAECHTER

2 26.5 Volt - keine 'Batterie: Unterspannung' bei Uberschreitung 26.5 V =>normal

BATT. WAECHTER

300 sec - Verzdgerung Alarm 'Batterie: Unterspannung'

3 gertng P J 300 sec ABFALL

4 Ja .... - Alarm 'Batterie: Unterspannung' aktiv? Parametrierung unter:
KODIERUNG DER ALARME

S5JA-U-W-I ... - Kodierung Alarm 'Batterie: Unterspannung' Parametrierung unter:

KODIERUNG DER ALARME

Parameter 1 und 2:
Bei Unterschreitung der Batteriespannung von Parameter 1 wird die Abfallverzogerung gestartet. Steigt
die Spannung wéhrend dieser Verzdgerung iiber den Wert von Parameter 1, wird die Zeitstufe zuriickge-
setzt. Nach Ablauf der Zeitstufe wird auf BATTERIE UNTERSPANNUNG erkannt.
Wenn die Spannung iiber den Wert von Parameter 2 steigt, wird das Signal BATTERIE UNTERSPANNUNG
unverzogert zuriickgenommen.

Parameter 3:
Hier wird die Verzdgerungszeit fiir den Alarm BATTERIE UNTERSPANNUNG im Bereich von 10 bis 2400
Sekunden mit einer 10 sec Teilung eingegeben.

Parameter 4:
Im Stoérungsfall kann ein interner Alarm angesteuert werden oder es wird kein Alarm ausgeldst.

Parameter 5:
Die Parametrierung fiir den vorstehenden Alarm wird hier eingegeben. Achtung: Eine Kodierung auf
ABSTELLUNG oder GEN. AUSSCHALTUNG verhindert einen Notstrombetrieb!

FUNKTION DES BATTERIESPANNUNGSWACHTERS

Wenn der Batteriespannungswichter benutzt wird, muss der Pluspol der Messspannung an Klemme 1 von
X 401 gelegt werden. Fillt die Spannung unter den unteren Wert (Parameter 1), wird die Abfallverzogerung
gestartet. Steigt die Spannung wihrend der Verzogerung iiber diesen Ansprechwert (nicht den Riickfallwert),
wird die Zeitstufe zuriickgesetzt. Nach Ablauf der Verzdgerung wird, falls freigegeben, der Alarm ausgelost.
Auf den direkten Wéchterausgang kann ein Relais (in Ruhestrom) parametriert werden, so dass auch bei der
Betriebsart OFF eine Weitermeldung in Ruhestrom mdglich ist. Dieses Signal ist immer aktiv, also auch
dann, wenn kein Alarm ausgeldst werden soll.

Abgleich
Der Batteriespannungswichter kann mit dem Parametrierprogramm PARAWIN abgeglichen werden. Hierzu

ist wie folgt zu verfahren:
1. als IDENT-Nummer das Wort <MEISTER> eingeben,
2. dann erst die Parameter aus dem Gerét laden,
3. unter Optionen <ABGLEICH> anklicken.

Der weitere Vorgang ist meniigefiihrt. Zuerst erfolgt der Abgleich von Spannungen und Stromen. Diese
Meniipunkte werden durch ABBRUCH {iibergangen. Es miissen dann 24 V an Klemme 1 von X 401 (Batterie-
wichtereingang) anliegen und OK gegeben werden. Die Riickfrage, ob der Wert {ibernommen werden soll,
ist mit JA oder ABBRUCH zu beantworten.
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Falls die Werkeinstellung zuriickgeladen wird, wird dieser Abgleich ebenfalls auf die Werkseinstellung
zuriick gesetzt.
START- UND BETRIEBSSTUNDENZAHLER

Der Start- und der Betriebsstundenzéhler konnen nur iiber das Display, nicht mit dem Parametrierprogramm
PARAWIN, gestellt werden. Die Anzeige ist zweimal vorhanden: unter ISTWERTE werden sie nur angezeigt,
unter SONSTIGE PARAMETER folgen sie den Parametern des Batteriespannungswéchters und kénnen hier
auch gestellt werden.

ZAEHLER ‘| Beginn der Zéhler.

000010 STARTS
000103 h BETRIEB

6-stelliger Startzdhler. Es werden die Anlassversuche gezéhlt.
6-stelliger Betriebsstundenzéhler.

SONSTIGE ZEITSTUFEN
++++ S ti P t ++++ SONSTIGE
onstige Parameter ZETTSTUFEN
1 0 sec - Verzdgerung Alarm 13 0 sec ALARM 13
2 20 sec - Verzogerung Alarm 14 20 sec ALARM 14
. HUPE AUS NACH
3 90 sec - Zeit Hupe aus 90 sec

Parameter 1 und 2:
Die Alarme 13 und 14 kénnen von der Alarmauslosung verzégert angesteuert werden. Der Kontakt muss
fiir die parametrierte Zeit geschlossen bzw. gedffnet sein, bevor der Alarm auflauft. Diese Alarme kénnen
somit z.B. fiir Leckwarngerite verwendet werden, deren Versorgungsspannung 230 V AC ist. Damit bei
der Netz- Generatorumschaltung kein Alarm gegeben wird, kann hier eine Verzégerung zur Uberbrii-
ckung der Spannungslosigkeit der Sammelschiene vorgesehen werden. Die Zeiten sind im Bereich von 1
bis 240 Sekunden in einer 1 sec Teilung eingebbar.

Parameter 3:
Falls ein Alarm nicht quittiert wurde, ist die Hupe eingeschaltet. Wenn nach der parametrierten Zeit keine
Quittierung erfolgte, wird der Alarm automatisch quittiert (nicht geldscht!), damit die Hupe ausgeschaltet
wird. Jeder neu auflaufende Alarm schaltet die Hupe erneut ein. Die Zeit ist im Bereich von 10 bis 2400
Sekunden in einer 10 sec Teilung eingebbar.

|
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CAN SCHNITTSTELLEN

Dieser Abschnitt beschreibt die Parametrierung und Funktion der CAN-Schnittstellen. Nur die
Automatiken der Reihe KEA 101 und 102 sind mit CAN-Schnittstellen ausgeriistet.
Der Softwareversion muss 4 / 06.03.06 oder hoher sein.
Technische Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten.

DATENAUSTAUSCH UBER CAN-SCHNITTSTELLEN

Nachstehende Parameter sind fiir die Anpassung der Schnittstellen vorgesehen. Die Parametrierung kann nur
mit PARAWIN erfolgen und nicht direkt iiber das Display.

Bildschirmanzeige des Parametrierprogramms PARAWIN

++++ CAN 0 ++++

1 Ja .... — Kopplung an ein Bedientableau?
2 |[Nein .... - Reserviert

3 |Nein .... - Reserviert

4 INein .... - Reserviert

5 Ja .... - Kopplung an eine ZLT

6 |[Nein .... - Reserviert

7 [Nein .... - Reserviert

8 [INein .... - Schnittstelle deaktiviert?

9 250 kbps - Baudrate CAN O

10 3 Nr - Maschinennummer fiir Bedientableau
11 31 Nr - Adresse Funktion 2
12 31 Nr - Adresse Funktion 3
13 31 Nr - Adresse Funktion 4
14 31 Nr - Maschinennummer fir ZLT
15 31 Nr - Adresse Funktion 6
16 31 Nr - Adresse Funktion 7
++++ CAN 1 ++++
1 |Nein .... - Reserviert
2 |[Nein .... - Reserviert
3 |Nein .... - Reserviert
4 INein .... - Reserviert
5 Ja .... - CAN Modul
6 |[Nein .... - Reset CAN Modul
7 [Nein .... - Reserviert
8 INein .... - Schnittstelle deaktiviert?

9 125 kbps - Baudrate CAN 1

10 31 Nr - Adresse Funktion 1
11 31 Nr - Adresse Funktion 2
12 31 Nr - Adresse Funktion 3
13 31 Nr - Adresse Funktion 4
14 31 Nr — Adresse des CAN Moduls
15 31 Nr - Adresse Funktion 6
16 31 Nr - Adresse Funktion 7
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Parameter 1 bis 8:
Hier wird festgelegt, welcher Datenverkehr iiber
die Schnittstelle abgewickelt werden soll. Es sind
pro CAN-Schnittstelle jeweils drei Funktionen
moglich, die gleichzeitig aktiviert werden konnen.
Sie konnen jeweils aus sieben Funktionen (unter-
schiedliche bei CAN 0 und CAN 1) gewihlt wer-

HHCAN 0 H+H

de_n' . . . . *  Kopplung an ein Bedientableau?
Die Gruppen, aus denen jeweils eine Funktion
aktiviert werden kann, sind wie nebenstehend " Reserviert

markiert. Daraus folgt, dass aus der ersten Gruppe
von den vier Funktionen nur eine ausgewiahlt wer-
den kann und bei der zweiten Gruppe kann nur " Reserviert
eine Funktion von den beiden aktiviert werden.
Die dritte Gruppe besteht aus nur einer Funktion,
die mit denen der Gruppe 1 und 2 parallel berie- " Kopplung an eine ZLT
ben werden kann.

Falls die Schnittstelle nicht benutzt wird, ist sie zu
deaktivieren. Alle Funktionen sind dann ebenfalls
geldscht. r
Die Auswahl geschieht durch Anklicken des ent-
sprechenden Buttons mit der Maus. Innerhalb ei-
ner Gruppe kann nur ein Button gesetzt werden. © Gohmittstelle deaktiviet?
Falls alle Funktion innerhalb einer Gruppe deakti-

oK.

" Reserviert

" Reserviert

Feserviert

viert werden sollen, ist zundchst der Button
SCHNITTSTELLE DEAKTIVIERT? anzuklicken. Dadurch
werden alle Funktionen geldscht. danach sind die
gewiinschten Funktionen wieder auszuwéhlen.

Parameter 9:
Die Baudrate fiir die Schnittstelle ist hier eingegeben. Um ein versehentliches Umparametrieren zu ver-
meiden, ist die Anderung nur mit dem Passwort >Meister< mdglich. Die Baudraten der KEA und aller an
der jeweiligen Schnittstelle angeschlossener Gerdte miissen gleich sein. Die vorgesehenen Baudraten
sind: 20, 25, 50, 100, 125, 250 und 500 bps.

Parameter 10 —16:
Da fiir eine Abfrage einer Mehrmotorenanlage durch eine ZLT alle Teilnehmer auf einen Bus geschaltet
sind, muss zur Identifikation bei jeder KEA eine entsprechende Maschinennummer fiir die Funktion ein-
gegeben werden.. Die Nummer 1 — 31 sind zugelassen. Die Nummer einer Maschine kann (muss aber
nicht) fiir die verschiedenen Funktionen unterschiedlich sein.
Die Adresse eines CAN-Zusatzmoduls kann im bereich von 8 bis 127 eingestellt werden.

ANSCHLUSS

Die CAN-Bus Schnittstellen sind potentialfrei. Der CAN-Bus wird an die Klemmleiste X 601 angeschlossen.
Die Belegung ist wie folgt:

Klemmleiste X601
Anschluss 1 GND CAN 0 Anschluss 5 |GND CAN 1
Anschluss 2 CAN 0 low Anschluss 6 |CAN 1 low
Anschluss 3 GND CAN 0O Anschluss 7 GND CAN 1
Anschluss 4 CAN 0 high Anschluss 8 | CAN 1 high
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KOPPLUNG MIT EINEM BEDIENTABLEAU
Die Verbindung zwischen dem Bedientableau KEA 101 BOO (Front mit Netz- und Generatorsymbol) bzw.
KEA 101 B0O (Front nur mit Generatorsymbol) und der Automatik in der Schaltanlage wird iiber die CAN 0
Schnittstellen hergestellt. Die parametrierten Aggregatnummern miissen ebenso wie die Baudraten gleich
eingestellt sein. Die Baudrate richtet sich nach der Entfernung zwischen Schaltanlage und Bedientableau.
Die nachstehende Tabelle gibt die zu erwartende maximale Entfernung an. Zu beachten ist eine entsprechen-
de Kabelqualitét.

Baudrate Buslinge

500 kbit/s 100 m

250 kbit/s 250 m

125 kbit/s 500 m

< 50 kbit/s 1000 m
FUNKTION

Folgende Betriebsarten sind moglich:

1. Anzeige aller Meldungen und Istwerte. Fernbedienung und Umwabhl der Istwerte ist moglich.

2. Anzeige aller Meldungen und Istwerte. Keine Fernbedienung. Umwahl der Istwerte ist moglich.

3. Anzeige aller Meldungen und der durch die KEA in der Schaltanlage angewahlten Istwerte. Fernbedie-
nung und Umwahl der Istwerte ist gesperrt.

Betriebsart 1

Die Betriebsartenanwahl muss in der Schaltanlage gesperrt werden. Unter SONSTIGE PARAMETER muss in
der KEA der Parameter FERNBEDIENUNG FREIGEGEBEN mit JA eingegeben sein. Eine Fernbedienung iiber
alle Tasten des Tableaus ist moglich. Vor Ort kénnen die Istwerte jedoch auch angewéhlt werden.

Betriebsart 2

Die Betriebsartenanwahl in der Schaltanlage ist freigegeben. Unter SONSTIGE PARAMETER muss in der KEA
der Parameter FERNBEDIENUNG FREIGEGEBEN mit JA eingegeben sein. Eine Fernbedienung iiber die Tasten,
mit Ausnahme derjenigen fiir die Displaybedienung, ist gesperrt Die Anwahl der Istwerte ist somit weiterhin
moglich.

Betriebsart 3

Die Betriebsartenanwahl in der Schaltanlage ist freigegeben. Unter SONSTIGE PARAMETER muss in der KEA
der Parameter FERNBEDIENUNG FREIGEGEBEN mit NEIN eingegeben sein. Eine Fernbedienung iiber alle
Tasten ist gesperrt, dadurch wird nur der Istwert, der durch die KEA in der Schaltanlage angewahlt ist,
angezeigt.

Die Funktion ist ausfiihrlich im Manual TA101B00-D beschrieben

DATENKOPPLUNG AN EINE ZLT

Die KEA 101 ist Slave in diesem Fall, d.h. sie stoft keine Telegramme an sondern wird vom Master aufge-
fordert, bestimmte Daten zu senden. Die Aufforderung Daten zu senden, erfolgt durch das RTR-Bit. Die
Lange des Datenbereichs des Telegramms muss 8 betragen. Es wird der Extended Identifier benutzt. Die
KEA sendet ein Telegramm mit den angeforderten Daten (immer 8 Bytes) zuriick.
Durch die ZLT kann die Leistung vorgegeben werden, mit der das Aggregat im Netzparallelbetrieb belastet
wird. Bei diesem Kommando darf das RTR-Bit nicht gesetzt sein. Die Datenpunktlisten

— Analogwerte zur ZLT,

— Analogwerte zur KEA,

— Bitmuster zur ZLT,

—  Zidhlwerte fiir ZLT und

— Liste der Identifier A
folgen weiter unten.
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CAN SCHNITTSTELLEN

ANSCHLUSS EINES I/O-INTERFACES
Zur Erweiterung der Einginge (um zum Beispiel die freigewordenen Alarmmeldungen bei Fortfall der
Netzstrommessung zu benutzen) kann ein /0O Modul (CANOpen) an die CAN 1-Schnittstelle angeschlossen
werden. Das I/O Modul des WAGO-Systems 752 ist zum Beispiel erfolgreich eingesetzt. Es gelten folgende
Einschrankungen:
— Die Automatik ist immer Master, es darf kein weiterer Master angeschlossen sein.
— Die Abfrage der Eingénge erfolgt durch den Befehl 40y.y.
— Der Slave muss in der Quittung 4Fy., senden.
— Das Setzen der Ausginge erfolgt mit Befehl 2E .
— Es werden die Adressen 6000y., Subindex 1 und 2, fiir die Eingéinge abgefragt.
— Die Ausgénge werden unter 6200y, Subindex 1 und 2 beschrieben.
— Es werden keine Fehlermeldungen oder Lifesignale des Interfacemoduls beachtet.

Die Funktionen der Ausgéinge werden wie die normalen Relais der Automatik parametriert. Es stehen somit
16 weitere Ausginge zur Verfligung, die iiber den CAN-Bus mehrere hundert Meter weit iibertragen werden
koénnen. Ebenso konnen hier Alarmkontakte erfasst werden, die von der Automatik verarbeitet werden.

EINSTELLUNG DES MODULS
Fiir den Betrieb eines CANOpen Interfaces sind unter CAN 1 des PARAWIN zwei Meniipunkte eingerichtet:

v CAM Modul

" Reset CAM Madul

Reset CAN Modul

Falls das CAN-Modul in Stérung geht, kann es durch RESET CAN MODUL wieder aktiviert werden bzw. die
Alarm LEDs werden geldscht. Die Resetsequenz wird an alle Teilnehmer (Adresse 0000) nur einmal gege-
ben. Nach Ausfithrung des Befehls wird er in der KEA geldscht, so dass beim ParaWin dieser Button nicht
gesetzt wird. Die Resetsequenz bestehlt aus den nacheinander gesendeten Kommandos:

—  Stop Remote Node (Kommando 2),

— Stop Communication (Kommando 130),

—  Enter Pre-operational (Kommando 128) und

—  Start Kommando (1).

CAN Modul

Die Bitraten und die Modul-ID des Gerites und der KEA miissen auf die gleichen Werte eingestellt sein. Die
Modul-ID ist begrenzt auf den Adressraum 8 bis 127. Die Eingangssignale des I/0O-Moduls (SDO) werden
ca. alle 50 msec. angefordert. Die Ausgangssignale werden zum Modul gesendet wenn sich ein Signal
gedndert hat oder, falls keine Anderung eingetreten ist, alle 2 Sekunden.
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CAN SCHNITTSTELLEN

DATENPUNKTLISTE FUR ZLT UBER CAN 0

ANALOGWERTE ZUR ZLT

Identifier B Bedeutung Darstellung Format

2 2880 Netzspannung L1 230 Volt Wort

Netzspannung L2 230 Volt Wort

Netzspannung L3 230 Volt Wort

Netz. Frequenz 5000 = 50.00 Hz |Wort in 0.01 Hz
2 2888 Netzstrom L 300 A Wort

Netzstrom L2 300 A Wort

Netzstrom L3 300 A Wort

Netz Wirkleistung 100.0 kW Realwort 0.1 kW
22890 Cos ¢ Netz L1 -0.00/1/0.00 Wort

Cos ¢ Netz L2 -0.00/1/0.00 Wort

Cos ¢ Netz L3 -0.00/1/0.00 Wort

Scheinleistung Netz 100.0 kVA Realwort 0.1 kVA
2 2898 Netzbelastung in % 100 % Wort

Reserviert

Reserviert

Reserviert
228A0 | Generator Spannung L1 230 volt Wort

Generator Spannung L2 230 Volt Wort

Generator Spannung L3 230 volt Wort

Generator Frequenz 5000 = 50.00 Hz |Wort in 0.0l Hz
2 28A8 Generator Strom L1 300 A Wort

Generator Strom L2 300 A Wort

Generator Strom L3 300 A Wort

Generator Wirkleistung 100.0 kw Realwort 0.1 kW
2 28B0 Schleppzeigerwerte Strom Generator L1 300 A Wort

dito L2 300 A Wort

dito L3 300 A Wort

Generator Belastung in % 100 % Wort
228B8 | Cos ¢ Generator L1 -0.00/1/0.00 Wort

Cos ¢ Generator L2 -0.00/1/0.00 Wort

Cos ¢ Generator L3 -0.00/1/0.00 Wort

Scheinleistung Generator 100.0 kVA Realwort 0.1 kVA
2 28C0 Batteriespannung 245 =24.5 Volt Wort in 0.1 Volt

Drehzahl 1500 rpm Wort

Analogwert 1 43=4.3 Bar Oldruck in 0.1

dito 2 90 =90 C Temp. ganze Zahl
2 28C8 dito 3 wie vor Wort

dito 4 wie vor Wort

Signal Analogausgang 5 unterschiedlich |Wort

Signal Analogausgang 5 unterschiedlich |Wort
228D0 | Verbraucherleistung 200 kw Realwort in kW

Verbraucher Scheinleistung 200 kVA Realwort in kVA

Reserviert

Reserviert
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CAN SCHNITTSTELLEN
BITMUSTER ZUR ZLT
Identifier B 22530
Byt | Bit Funktion Byte | Bit Funktion

e
0 0 |Fehler 1 4 0 |Netz Uberstrom |

1 |Fehler2 1 |Netz Uberstrom II

2 |Fehler 3 2 | Netz Schieflast

3 | Fehler 4 3 | Netz. thermische Uberlast

4 |Fehler 5 4 | Generator Uberstrom I

5 |Fehler 6 5 | Generator Uberstrom II

6 |Fehler7 6 | Generator Schieflast

7 |Fehler 8 7 | Generatorthermische Uberlast
1 0 |Fehler9 5 0 |Netz Unterspannung

1 |Fehler 10 1 | Netz Uberspannung

2 |Fehler 11 2 | Netz Unterfrequenz

3 |Fehler 12 3 | Netz Uberfrequenz

4 |Fehler 13 4 | Generator Unterspannung

5 |Fehler 14 5 | Generator Uberspannung

6 | Fehler 15 6 | Generator Unterfrequenz

7 | Fehler 16 7 | Generator Uberfrequenz
2 0 |Fehler 17 6 0 |Reserviert

1 |Fehler 18 1 | Reserviert

2 | Fehler 19 2 | Reserviert

3 | Batterie Unterspannung 3 |Reserviert

4 | Motor stellt nicht ab 4 | Reserviert

5 | Fehlstart 5 |Reserviert

6 | Uberdrehzahl 6 |Reserviert

7 | Leistungsregler gestort 7 | Reserviert
3 0 |Riickleistung 0 |Reserviert

1 | Synchronisierung gestort 1 |Reserviert

2 | Netz aus gestort 2 | Reserviert

3 | Generator Aus gestort 3 | Reserviert

4 | Netzschalterfall 4 | Reserviert

5 | Generator Schalterfall 5 |Reserviert

6 | Netz Phasenfolge 6 |Reserviert

7 | Generator Phasenfolge 7 | Reserviert
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CAN SCHNITTSTELLEN
BITMUSTER ZUR ZLT
Identifier B 2 2538
Byt | Bit Funktion Byte | Bit Funktion, Direkter Wichterausgang
e
0 0 | Cos phi Regler gestort 4 0 | Netzunterspannung
1 | Sammelstérung Warnung 1 | Netziiberspannung
2 | Sammelstorung Abstellung 2 | Netzunterfrequenz
3 | Sammelstorung alle Alarme 3 | Netziiberfrequenz
4 4 | Generator Unterspannung
5 5 | Generator Uberspannung
6 6 | Generator Unterfrequenz
7 7 | Generator Uberfrequenz
1 0 | Aggregat verfiigbar 5 0 | Netziiberstrom I
1 | Aggregat lauft 1 | Netziiberstrom II
2 | Netzschalter ist ein 2 | Netz Schieflast
3 | Generator Schalter ist 3 |Reserviert
4 | Betriebsart Off 4 | Generator Uberstrom |
5 | Betriebsart Manual 5 | Generator Uberstrom II
6 |Betriebsart Auto 6 | Generator Schieflast
7 | Betriebsart Test 7 |Reserviert
2 0 |Netzausfall 6 0 |Reserviert
1 | Spitzenlastanforderung 1 |Reserviert
2 | Fernstart 2 | Reserviert
3 | Notstop betitigt 3 |Reserviert
4 4 | Reserviert
5 5 |Reserviert
6 6 |Reserviert
7 7 | Reserviert
3 0 |Reserviert 0 |Reserviert
1 |Reserviert 1 |Reserviert
2 | Reserviert 2 | Reserviert
3 | Reserviert 3 |Reserviert
4 | Reserviert 4 | Reserviert
5 | Reserviert 5 |Reserviert
6 |Reserviert 6 |Reserviert
7 | Reserviert 7 | Reserviert
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CAN SCHNITTSTELLEN

ZAHLWERTE FUR ZLT

Identifier B Byte Funktion Format
2 2580 Byte 0 — 3 | Betriebsstunden Langwort (benutzt 24 Bit)
Byte 4 — 7 | Startzéhler Langwort (benutzt 24 Bit)

22588 Byte 0 — 3 | Reserviert

Byte 4 — 7 | Reserviert

22590 Byte 0 — 3 | Reserviert

Byte 4 — 7 | Reserviert

22598 Byte 0 — 3 | Reserviert

Byte 4 — 7 | Reserviert

2 25A0 Byte 0 — 3 | Reserviert

Byte 4 — 7 | Reserviert

2 25A8 Byte 0 — 3 | Reserviert

Byte 4 — 7 | Reserviert

ANALOGWERTE ZUR KEA

Identifier B| Byte Bedeutung Wert Format
2 25B0 0,1 Kommando 24 3C Wort
23 Sollleistung im Ganzzahlige Leistungsvorgabe in kW Wort

’ Parallelbetrieb (0 bis Maximalleistung)

4,5 Kommando Reserviert Wort
6,7 Reserviert Reserviert Wort

Identifier B| Byte Bedeutung Wert Format
2 25B8 0,1 Kommando Reserviert Wort
2,3 Reserviert Reserviert Wort
4,5 Kommando Reserviert Wort
6,7 Reserviert Reserviert Wort

Identifier B| Byte Bedeutung Wert Format
225C0 0,1 Kommando Reserviert Wort
2,3 Reserviert Reserviert Wort
4,5 Kommando Reserviert Wort
6,7 Reserviert Reserviert Wort

Identifier B| Byte Bedeutung Wert Format
2 25C8 0,1 Kommando Reserviert Wort
2,3 Reserviert Reserviert Wort
4,5 Kommando Reserviert Wort
6,7 Reserviert Reserviert Wort

Das RTR-Bit darf bei der Befehlsgabe nicht gesetzt werden!
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CAN SCHNITTSTELLEN
LISTE DER IDENTIFIER A
Aggregat | Identifier | Aggregat | Identifier | Aggregat | Identifier | Aggregat | Identifier

1 82 9 92 17 A2 25 B2
2 84 10 94 18 A4 26 B4
3 86 11 96 19 A6 27 B6
4 88 12 98 20 A8 28 B8
5 8A 13 9A 21 AA 29 BA
6 8C 14 9C 22 AC 30 BC
7 8E 15 9E 23 AE 32 BE
8 90 16 A0 24 BO

Beispiel fir Erstellung des Extended Identifiers:

— Aggregat 5 soll das Bitmuster der Fehlermeldungen senden.
— Der Extended Identifier setzt sich zusammen aus Identifier A + B.
— Der Identifier A errechnet sich wie folgt: 128 + 2* Aggregatnummer. Im Beispiel 128 +2*5 = 138.
— Das Ergebnis 138 wird in eine hexadezimale Zahl gewandelt. 1383 =8A,,

— Der Identifier A ist 8 A und somit der gesamte (Identifier B ist laut Tabelle 2 2530) 08A2 2530.

— Die Daten miissen durch das zu setzende Bit RTR angefordert werden.

Aufbau des 29 Bit Identifiers

Bit 31 Bit 30 Bit 29 Bit 28 Bit 27 Bit 26 Bit 25 Bit 24
ID AP, ID A P, ID A Py ID A N4 ID A N; ID AN, ID AN, ID A N,

Bit 23 Bit 22 Bit 21 Bit 20 Bit 19 Bit 18 Bit 17 Bit 16
ID AK,y ID A K; ID AK, SRR*) IDE*) ID A K| ID A K, ID B Qs

Bit 15 Bit 14 Bit 13 Bit 12 Bit 11 Bit 10 Bit 9 Bit 8
IDB Q4 ID B Q3 IDBQy; IDBQy, ID B Qy ID B Q ID B Qg ID B Q

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
IDBQ, | IDBQs; | IDBQ, | IDBQ, | IDBQ, | IDBQ, | IDBQ, RTR

*) SRR = Substitude Remote Request. Dieses Bit muss auf 1 gesetzt werden.
IDE = ID Extended. Dieses Bit muss zur Kennzeichen des Extended Identifiers auf 1 gesetzt werden.

Zur Erklarung:
Der komplette Identifier B ist in den Tabellen angegeben. Ersetzt sich aus 5 Bits fiir eine Kennung der
Funktion und 16 Bits der Quelle zusammen.
Der Identifier A setzt sich aus 3 Bits fiir die Prioritdt und 5 Bits fiir die Aggregatnummer zusammen
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MA101000-D Installatiqngvorschrift -
06-03-29 Technische Daten HKUHSE

Ersatz fiir: 06-03-08 KEA 101 -112 Powerful Solutions

Die nachstehenden Warnhinweise bzw. Installationsvorschriften sind unbedingt,
auch bei Umriistung ilterer Anlagen, zu beachten.

— Anwendbare Vorschriften, insbesondere die der VDE, sind einzuhalten.

— Vor einer Inbetriebnahme sind die Hinweise des SERVICE MANUALS zu beachten.

— Der Anschluss des Gerites ist sorgféltig auszufiihren, da ein Falschanschluss ggf. zur Zersto-
rung des Gerétes fithren kann.

— Der PE(N) muss unbedingt an Klemme 5 von X403 angeschlossen sein.

— Der Ableitstrom der Entstorfilter bei 2-phasigem Spannungsausfall betrdgt 22 mA.

— Die Installation und Inbetriebnahme diirfen nur durch ausreichend qualifiziertes Personal
erfolgen.

— Die Parametrierung des Gerétes muss unbedingt so erfolgen, dass eine Gefdhrdung von Perso-
nen und Sachen ausgeschlossen ist. Verwenden Sie nur die aktuelle Version der Parametrier-
software ParaWin. Siehe http://www.kuhse.de/, dann SERVICE und DOWNLOAD.

— Soll die Batterie abgeklemmt werden, muss vorher das Ladegerit ausgeschaltet sein.

— Der Batterieminus muss in der Schaltanlage an der Eingangsklemme geerdet werden. Der
Mindestquerschnitt betrigt 10 mm®.

— Die Versorgungsspannung (12 bzw. 24 V DC) wird mit einem auf dem RZ 071-D befindlichen
Schalter gewdhlt.

— Wenn die Versorgungsspannung der Automatik abgeschaltet wurde, darf sie erst nach ca. 20
Sekunden wieder angelegt werden.

— Alle Spulen miissen mit einer Freilaufdiode (bei Gleichspannung) oder mit einer fiir die Induk-
tivitdt der Spule ausgelegter Loschkombination beschaltet werden. Dieses gilt auch fiir Relais
und Induktivitéten, die in der Schaltanlage eingesetzt sind oder extern angesteuert werden.

— Die Stromwandler miissen kurzgeschlossen werden bevor die Stecker X 502 oder X 503 der
Strommessung von der Automatik abgezogen werden.

— Die Abschirmungen der Analogsignale diirfen nur an die Erdungsschrauben neben der Klemm-
leiste X 401 angeschlossen sein und sonst keine weitere Verbindung zu anderen Metallteilen ha-
ben.

— Falls der Datensatz einer KEA mit einem Softwarestand vor dem 28.02.2006 in eine mit einem
Softwarestand nach dem 28.02.2006 oder umgekehrt geladen wurde, muss die Versorgungs-
spannung der Automatik fiir ca. 30 Sekunden abgeschaltet werden, damit die Parameter {iber-
nommen werden.

ANDERUNGSHISTORIE
Erstellt Anderung Ausgabe Erstellt Anderung Ausgabe
06-01-03 | Erstausgabe 06-01-03
06-01-25 | KEA 112 MOBL, KEA 102 INSL 06-01-25
06-03-08 | Technische Daten, Analogein- und Ausgénge | 06-03-08
06-03-29 | Warnhinweise 06-03-29

Technische Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten.

Alfred Kuhse GmbH, D-21423 Winsen/Luhe, An der Kleinbahn 39. Telefon +49 (0)4171 798-0, Fax +49 (0)4171 798-117, http://www kuhse.de
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MA101000-D -A2- 06-03-29

ANSCHLUSS RZ 071-D

Die folgenden Schaltbilder zeigen den Maximalanschluss. Je nach Ausfithrung der Automatik kdnnen einige
Klemmen nicht belegt sein. Siehe hierzu die jeweilige Betriebsanleitung und Service Manual.

Connector to relay unit RZ 071-E
Verbindung zum RZ 071-E
U

L= ]

Operati lenoid / Berieb . K12 gibt bei den Automatiken
peraling solenold fberiebsmagne KEA111 -112 den Synchronimpuls

Battery Monitor ( NC )/ Batt. Wachter, Ruhestrom aus.

Horn / Hupe

Common alarm / Sammelalarm

Impulse gen. CB on / Einschaltimpuls Generator

8
K7

Command gen. CB on / Befehl Gen. ein

43 |47 |46

Command mains off / Befehl Netz aus

O
41 45 4
K5 K6

4

Impulse mains CB on / Einschaltimpuls Netz

O
36 39
K3 K4

8 |37 |40 (42 |4

Signal "engine running" / Meldung Aggregat lauft

* Function of these relays can be programmed
Funktionen dieser Relais sind parametrierbar

- ] Genset available / Aggregat verfiigbar
g
1S o o )
4 :N = DAl mani D Starter motor / Anlasser
= Ig Pillmants Shut down solenoid / Stopmagnet
§§ < A, Dynamo terminal D+ /Lichtmaschine D+
N N
I - © Not used / Nicht benutzt
s 5 Not used / Nicht benutzt
B < Ext. command: gen. CB off / Externer Befehl: Gen. aus
o 9 Start without loading / Start ohne Lastlibernahme
a < Starting released / Startfreigabe
L o Sprinkler command / Sprinkleranforderung
? g9 N Gen. is unloaded / Gen. ist entlastet
b~ Peak loading command / Spitzenlastbefehl

Overlapping synchron. on / Ubergabesynchr. ein
Immediate stop / Schnellstop

Remote start with loading / Fernstart mit Lastlibernahme
Mode selector locked / Betriebsart blockiert

17 18 19 20

L+
** -K1/-K2: max. 30 VDC, 20 amps.

all other relays 250 VAC, 6 amps.
alle anderen Relais 250VAC, 6 Amp.

Generator CB is off/ Generator ist aus Anschluss 20:
Mains CB is off / Netz ist aus

15 16

Bei Automatiken mit Synchroni-
sierung,

<
= Anschliisse 21 und 22:
< o Bei Automatiken mit Leistungs-
é gl x - regler
eR z Alarm contacts 1 - 14
g2| ¢ NO/NC accord. customers order
ke ] ®
E5 ~ Fehlereingénge 1 - 14
S E © Schliesser/Offner je nach Kundenwunsch

1

RZ 101
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ANSCHLUSS RZ 071-E

K13 K14 (K15 (K16 |\K17

R71ESYN

Netzspannung
X403

112 |3 (415

18

K18

Gen. Spannung
X 402

112 (3 |4

21

K19

24

K20

27

K21

30

K22

Netzstrom

X503

33

K23

* Function of these relays can be programmed
Funktionen dieser Relais konnen parametriert werden

ANSCHLUSSE AN DER KEA 101 - 102

1 ]2 s e s [6 ]

36

K24

39

K25

42

K26

45

K27

2 115 4 |8 |7 [11]10 (14 |13 |17 |16 |20 |19 |23 |22 |26 |25 |29 |28 |32 |31 |35 |34 |38 |37 |41 |40 |44 43
—C O—0O0—0O0—0—0—0—~0—0—0O0—C0O0—0O0—0—0O0—0O0—0—0O0—0O0—0—0O0—0O0—0O0—0O0—0—0—0

Synchronising
pulse
Synchronisier-
Impuls

Gen. Strom

X502

ERERENERERTE

L1 L2 L3 N PE L1 L2 13 N WLt kL2 KL3
woome s
CAN 1 CAN 2 \\\
1[2]3]4]xe01[5]6]7[8]  [1]2]3]4] x70t
3
@
Qo
©
'—
5
S
2 < = < @
g |2 s |2 3 g
- 2 i
ozoz ozeoz 55t s ANSKEA
[CRNGRNOCENG] [CANGRNORNS) X|X|X|[m o

k/L1

kiL2
IIL1

kIL3

IIL2 IIL3

Connector to relay unit RZ 071-D

Verbindung zum RZ 071-D




06-03-29

-A4-

MA101000-D

ANALOGINTERFACE KEA 101 - 102
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MA101000-D -AS-
ANSCHLUSSE AN DER KEA 111 - 112
Netzspannung Gen. Spannung Gen. Strom
X403 X 402 X 502
12345 1]2]3la| J1]2]3]4a]5]6] 1]2]3]4] X701
NI XN I QOO0
w| N[ 88|
Rl
(o]
L1 L2 L3 N PE L1 L2 L3 N kL1 kL2 kL3 S 223
w1 2 I3 *1@sg
282
EARES
g =
NGOI-111 g
[
ANALOGINTERFACE KEA 111 - 112
Analogsignale Analog- Analog- Analog-
X 401 eingang 1 eingang 2 ausgang 5
1123 4 5 6|7 8 11112113 14 2122
—
2
g0 s,
(&)
HQ)
=
n
2
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AUSGANGSMODUL 0-10 BZW. +/- 5 VOLT

Der Abgleich darf nur im Werk erfolgen! Die Steckbriicke X2 darf fiir das gewlinschte Ausgangssignal
verdandert werden.

P2 P3
500R 10k

IC6

. X2 5/+-15V_TMA s
“Jo-t0v 10
[ ]

. :|+/-5v

P1

10K

TECHNISCHE DATEN AUSGANGSMODUL +/- 5 VOLT BZW. 0-10 VOLT.
— Ausgangsspannung ist potentialfrei.
— Maximale Priifspannung gegen Batterieminus: < 500V AC.
— Angeschlossenes Gerdt muss passiv sein.
— Innenwiderstand des Ausgangs: 1 kOhm.
— Fingangswiderstand des angeschlossenen Gerétes: >20 kOhm.
— Bestellnummer: 3197080110

TECHNISCHE DATEN AUSGANGSMODUL 0 — 20 MA.
— Stromschleife ist potentialfrei.
— Maximale Priifspannung gegen Batterieminus: <500V AC.
— Angeschlossenes Gerdt muss passiv sein.
— Maximale Biirde: 400 Ohm.
— Bestellnummer : 3197020110

TECHNISCHE DATEN EINGANGSMODUL 0 — 20 MA.
— Biirde: 30 Ohm.
Zuldssige Spannungsdifferenz zwischen Batterieminus und Stromschleife max. +/-6V DC. Falls das
Signal potentialfrei ist, muss ggf. der Minuspol des Signals mit Anschluss 4 von X401 (Batterieminus)
gebriickt werden, da durch statische Aufladung oder Einstrahlung auf die Leitung eine héhere Span-
nungsdifferenz eintreten konnte.
— Bestellnummer: 3197020110

TECHNISCHE DATEN EINGANGSMODUL 0 — 10 VOLT.
— FEingangswiderstand: 50 kOhm.
— Zuldssige Spannungsdifferenz zwischen Batterieminus und Spannungssignal max. +/-6V DC. Falls
das Signal potentialfrei ist, muss ggf. der Minuspol des Signals mit Anschluss 4 von X401 (Batteriemi-
nus) gebriickt werden, da durch statische Aufladung oder Einstrahlung auf die Leitung eine hohere Span-
nungsdifferenz eintreten konnte.
Bestellnummer: 3197080110
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MABBILDER
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TYPEN UND IMPLEMENTIERTE FUNKTIONEN DER SOPHISTICATED LINE

Legende:

X — gibt an, dass die Funktion in der Grundver-
sion der Automatik enthalten ist.

2 — Eine Ziffer gibt die Anzahl der Funktionen
an, die als Option realisierbar sind.

Netzausfallschutz im Parallelbetrieb

Analogeingang fiir Sollwertvorgabe

Analogausgang fiir Drehzahlregler

& [Option fiir Analogeingénge (ohne Module)

& [Option fiir Analogausgénge (ohne Module

2
(= :g = o %
gl = 2 g a g
Q an Q = o B
B =) = S v q [} [ |54
=l 21 8| & g = ==
AR IETEIE I 2| 2|5
sl gl<g| & ol | m| = slE|L
S| 2l 2] 2 | o & oo =22 >
E|£|E| & EIRAA R | =S| 3
= = ol = o en | o 5] [3) o =
ol sl 8| = Sl el =] &0 nlwnl|=
21 8| 2| s S| 2 == S
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TYPEN UND IMPLEMENTIERTE FUNKTIONEN DER STANDARD LINE
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TECHNISCHE DATEN KEA 101 — 102 (SOPHISTICATED LINE)

Steuerbaustein KEA

Gerdt fiir Fronteinbau, Abmessung: (:>,ﬂ, Tiefe) 260 x 170 x 100 mm,
Gewicht ca. 2,2 kg, Einbaulage beliebig,

Schutzart (eingebaut) IP 44,

Umgebungstemperatur: Lagerung -20°C ... +70°C, Betrieb 0°C ... +55°C,
Versorgungsspannung umschaltbar 9-12-15V oder 14-24-35V DC,

3 parametrierbare Relais, 35 V DC, 1 Amp. (z.B. fiir akustischen Signalgeber),
Normen/Bestimmungen VDE 100, Teil 710.

Analoge Ein- und Ausgiinge

Netz-" und Generatorspannungswichter 3-phasig, einstellbar in 1-Volt-Schritten. Bei falschem Drehfeld
erfolgt Anzeige <U. Klassengenauigkeit 0,5.

Unenn 3 X 100 Volt, einstellbar 40 - 150 Volt.

Unienn 230/400 Volt, einstellbar 50 - 300 Volt.

Uniemn 3 X 400 Volt, einstellbar 150 - 480 Volt.

Netz-" und Generatorfrequenzwéchter 50 oder 60 Hz, stufenlos einstellbar von 40 bis 70 Hz. Klassenge-
nauigkeit 0,5.

Netz-"" und Generatorstrommessung 3-phasig. Klassengenauigkeit 0,5.

INenn 1 Amp: Messbereich 0,02 — 3 Amp., einstellbar in 4 mA Schritten.

INenn 5 Amp: Messbereich 0,1 — 15 Amp., einstellbar in 20 mA Schritten.

Batteriespannungswéchter.

*) Nur bei KEA 101
**) Nur bei Automatik KEA 101 SPLN

Optionen:

Vier freie Analogeinginge, wahlweise bestiickbar mit Interfacekarten fiir
PT 100/PT1000,

Stromschleifen,

0-10V DC,

Thermoelement NiCr-Ni,

Temperatur und Druck: Geber von VDO,

Batterie Ladestrom’ .

Zwei Analogausginge 0 — 20 mA bzw. 0 — 10 Volt.

© O O 0 O O

**) In Vorbereitung

Relaiszusatz RZ 071-D

Gerit zum Aufschnappen auf Hutschiene, Abmessungen: (=1, Tiefe) 300 x 100 x 90 mm (mit Vielfach-
stecker),

Gewicht ca. 0,7 kg, Einbaulage beliebig,

Schutzart IP 00,

bestilickt mit:

Eingang fiir Lichtmaschine D+ mit Vorerregung fiir AC-Lichtmaschinen,
14 Anschliisse fir Alarmkontakte,

14 allgemeine Steuereingédnge,

12 Relais, davon 8 parametrierbar, Kontaktbelastung:

2 Relais max. 35 Volt, 20 Amp. DC,

10 Relais 250 V AC, 6 Amp.

© © 0 ©

Relaiszusatz RZ 071-E

Gerat zum Aufschnappen auf Hutschiene, Abmessungen: (:>,TT, Tiefe) 210 x 100 x 50 mm,
Gewicht ca. 0,5 kg, Einbaulage beliebig, Schutzart IP 00,
bestiickt mit 15 Relais, davon 14 parametrierbar, Kontaktbelastung max. 250 V AC, 6 Amp.

Serielle Schnittstellen
LWL- oder USB-Schnittstelle (umschaltbar) zur Parametrierung.
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Optionen:

- CAN-Bus-Schnittstelle zu einer ZLT,

- CAN-Bus-Schnittstelle zum Motormanagement (das Protokoll muss bekannt und implementiert sein),
- Modem (analog, ISDN, GSM) zur Ferniiberwachung,
- Bus-Kopplung an andere Systeme iiber z.B. Profibus,
- Druckeranschluss (RS 232, Epsonformat) fiir Ereignisdruck.

Notstrom mit Ubergabesynchronisierung

BESTELLNUMMERN

Bestellnummer 2A10X | F | X[ X Eingangsmodule fiir Analogkaniile

Netz Generator PT 100 3197040111
3 x 100 Volt 3 x 100 Volt 1 PT1000 3197040112
3 x 100 Volt 230/400 Volt 2 Stromschleifen 0 - 20 mA 3197020110
3 x 100 Volt 3 x 400 Volt 3 -
230/400 Volt 3x 100 Volt 4 Spannungssignale 0 - 10 V DC S197080110
230/400 Volt 230/400 Volt 5 Thermoelement NiCr-Ni 3197020111
230/400 Volt 3 x 400 Volt 6 VDO-Geber fiir Temperatur oder Druck | 3105070100
3 x 400 Volt 3 x 100 Volt 7 Batterie Ladestrom’, ohne Shunt 3197020112
3 x 400 Volt 230/400 Volt 8 Ausgangsmodule
3 x 400 Volt 3 x 400 Volt 9 Signal 0 — 20 mA 3105080100
Sonderspannung oder —frequenz 0 Signal 0 — 10 Volt 3105080110
Keine Strommessung | Keine Strommessung 1
Keine Strommessung | 1 Amp. Wandler 2 *) In Vorbereitung
Keine Strommessung |5 Amp. Wandler 3
1 Amp. Wandler Keine Strommessung 4 Ersatzteile
5 Amp. Wandler Keine Strommessung 5 Relaiszusatz RZ 071-D 2R71D00
1 Amp. Wandler 1 Amp. Wandler 6 Relaiszusatz RZ 071-E 2R71EOO
1Amp. Wandler 5 Amp. Wandler 7 Kabel RZ 071-D zur KEA, 1,0 m lang | 1K71100
5 Amp. Wandler 1 Amp. Wandler 8 Kabel RZ 071-D zur KEA, 1,5 mlang | 1K71150
5 Amp. Wandler 5 Amp. Wandler 9 Kabel RZ 071-D zur KEA, 2,5 m lang 1K71250
Sonderstrommessung 0 Schwebungsrelais 3105050100
Funktion
Nur Notstrombetrieb

Grundversionen der SOPHISTICATED LINE

Notstrom / Spitzenlast

Automatik mit Netz- und Generatorsymbol

2A101

Notstrom/Spitzenlast/Netzbezugslastregelung*

Automatik nur mit Generatorsymbol

2A102

Inselbetriebsaggregat

||| C|Z

*) In Vorbereitung
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TECHNISCHE DATEN KEA 111 — 112 (STANDARD LINE)

Steuerbaustein KEA

Gerdit fiir Fronteinbau, Abmessung: (:>,ﬂ, Tiefe) 260 x 170 x 100 mm,
Gewicht ca. 2,2 kg, Einbaulage beliebig,

Schutzart (eingebaut) IP 44,

Umgebungstemperatur: Lagerung -20°C ... +70°C, Betrieb 0°C ... +55°C,
Versorgungsspannung umschaltbar 9-12-15V oder 14-24-35V DC,

3 parametrierbare Relais, 35 V DC, 1 Amp. (z.B. fiir akustischen Signalgeber),
Normen/Bestimmungen VDE 100, Teil 710.

Analoge Ein- und Ausgiinge

Netz-" und Generatorspannungswichter 3-phasig, einstellbar in 1-Volt-Schritten. Bei falschem Drehfeld

erfolgt Anzeige <U. Klassengenauigkeit 0,5.

Unenn 3 X 100 Volt, einstellbar 40 - 150 Volt.

Unienn 230/400 Volt, einstellbar 50 - 300 Volt.

Unenn 3 X 400 Volt, einstellbar 150 - 480 Volt.

Netz-" und Generatorfrequenzwéchter 50 oder 60 Hz, stufenlos einstellbar von 40 bis 70 Hz. Klassenge-

nauigkeit 0,5.

Generatorstrommessung 3-phasig. Klassengenauigkeit 0,5.

INenn 1 Amp: Messbereich 0,02 — 3 Amp., einstellbar in 4 mA Schritten.

INenn 5 Amp: Messbereich 0,1 — 15 Amp., einstellbar in 20 mA Schritten.

Batteriespannungswéchter.
Zwei Analogeingénge, bestiickbar mit Interfacekarten fiir Temperatur und Druck: Geber von VDO,
Ein Analogausgang +/- 5 Volt bzw. 0 — 10 Volt fiir Drehzahlregler.

*) Nur bei KEA 111

Relaiszusatz RZ 071-D
Gerit zum Aufschnappen auf Hutschiene, Abmessungen: (=,11, Tiefe) 300 x 100 x 90 mm (mit Vielfach-
stecker),
Gewicht ca. 0,7 kg, Einbaulage beliebig,

Schutzart IP 00,
bestilickt mit:
o Eingang fiir Lichtmaschine D+ mit Vorerregung fiir AC-Lichtmaschinen,
o 14 Anschliisse fiir Alarmkontakte,
o 14 allgemeine Steuereinginge,
o 12 Relais, davon 8 parametrierbar, Kontaktbelastung:

2 Relais max. 35 Volt, 20 Amp. DC,
10 Relais 250 V AC, 6 Amp.

Option:
Relaiszusatz RZ 071-E

Gerat zum Aufschnappen auf Hutschiene, Abmessungen: (:>,TT, Tiefe) 210 x 100 x 50 mm,
Gewicht ca. 0,5 kg, Einbaulage beliebig, Schutzart IP 00,
bestiickt mit 15 Relais, davon 14 parametrierbar, Kontaktbelastung max. 250 V AC, 6 Amp.

Serielle Schnittstelle
LWL- Schnittstelle zur Parametrierung.




MA101000-D -A13- 06-03-29
BESTELLNUMMERN

Bestellnummer 2A11X | F | XX Ersatzteile

Netz Generator Relaiszusatz RZ 071-D 2R71D00
3 x 100 Volt 3x 100 Volt 1 Relaiszusatz RZ 071-E 2R71E00
3 x 100 Volt 230/400 Vol 2 Kabel RZ 071-D zur KEA, 1,0 m lang | 1K71100
3 x 100 Volt 3 X 400 Volt 3 Kabel RZ 071-D zur KEA, 1,5 m lang | 1K71150
230/400 Volt 3 x 100 Volt 4 Kabel RZ 071-D zur KEA, 2.5 m lang | LK71250
230/400 Volt 230/400 Volt 5 Schwebungsrelais 3105050100
230/400 Volt 3 x 400 Volt 6
3% 200 VoIt 3% 100 Volt 7 VDO-Geber fiir Temperatur oder Druck | 3105070100
3 x 400 Volt 230/400 Volt 3 Ausgangsmodul Signal 0 — 10 Volt 3105080110
3 x 400 Volt 3 x 400 Volt 9
Keine Strommessung | 1 Amp. Wandler 2 Grundversionen der STANDARD LINE
Keine Strommessung | 5 Amp. Wandler 3 Automatik mit Netz- und Generatorsymbol |2A111
Funktion _ Automatik nur mit Generatorsymbol 2A112
Notstrom mit Ubergabesynchronisierung E
Notstrom / Spitzenlast P
Inselbetriebsanlage M
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